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1_Safety Instructions and General Warnings

1 Safety Instructions and General Warnings

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) supplies component parts for use in a
wide variety of industrial applications. The selection and application of OYMC prod-
ucts remain the responsibility of the equipment designer or end user. OYMC accepts
no responsibility for the way its products are incorporated into the final system
design. Under no circumstances should any OYMC product be incorporated into
any product or design as the exclusive or sole safety control. Without exception, all
controls should be designed to detect faults dynamically and fail safely under all cir-
cumstances. All products designed to incorporate a component part manufactured
by OYMC must be supplied to the end user with appropriate warnings and instruc-
tions as to the safe use and operation of that part. Any warnings provided by OYMC
must be promptly provided to the end user. OYMC offers an express warranty only
as to the quality of its products in conforming to standards and specifications pub-
lished in the manual. NO OTHER WARRANTY, EXPRESS OR IMPLIED, IS
OFFERED. OYMC assumes no liability for any personal injury, property damage,
losses, or claims arising from misapplication of its products.

€ General Warnings

A\ WARNING

¢ Read and understand this manual before installing, operating or servicing this
drive.

¢ All warnings, cautions, and instructions must be followed.

¢ All work must be performed by qualified personnel.

* The drive must be installed according to this manual and local codes.

¢ Heed the safety messages in this manual.

The operating company is responsible for any injuries or equipment damage resulting
from failure to heed the warnings in this manual.

A\ WARNING

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in death or serious
injury.

The following conventions are used to indicate Safety messages in this manual:
A\ CAUTION

Indicates a hazardous situation, which, if not avoided, could result in minor or
moderate injury.

‘ Indicates a property damage message.
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1_Safety Instructions and General Warnings

€ Safety Warnings

A\ WARNING
Electrical Shock Hazard

* Do not attempt to modify or alter the drive in any way not explained in this
manual.

Failure to comply could result in death or serious injury.

OYMC is not responsible for any modification of the product made by the user. This
product must not be modified.

¢ Do not touch any terminals before the capacitors have fully discharged.
Failure to comply could result in death or serious injury.
Before wiring terminals, disconnect all power to the equipment. The internal capacitor
remains charged even after the power supply is turned off. The charge indicator LED
will extinguish when the DC bus voltage is below 50 Vdc. To prevent electric shock,
wait at least five minutes after all indicators are off and measure the DC bus voltage
level to confirm safe level.

¢ Do not allow unqualified personnel to use equipment.
Failure to comply could result in death or serious injury.

Maintenance, inspection, and replacement of parts must be performed only by
authorized personnel familiar with installation, adjustment, and maintenance of AC
drives.

* Do not remove covers or touch circuit boards while the power is on.
Failure to comply could result in death or serious injury.

¢ Always ground the motor-side grounding terminal.

Improper equipment grounding could result in death or serious injury by contacting the
motor case.

¢ Do not perform work on the drive while wearing loose clothing, jewelry or
without eye protection.

Failure to comply could result in death or serious injury.

Remove all metal objects such as watches and rings, secure loose clothing, and wear
eye protection before beginning work on the drive.

* Never short the output circuits of the drive.

Do not short the output circuits of the drive. Failure to comply could result in death or
serious injury.

Sudden Movement Hazard

* Stay clear of the motor during rotational Auto-Tuning. The motor may start
operating suddenly.
During automatic starting of equipment, the machine may start moving suddenly,
which could result in death or serious injury.
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Safety Instructions and General Warnings

A\ WARNING

¢ System may start unexpectedly upon application of power, resulting in death or
serious injury.
Clear all personnel from the drive, motor, and machine area before applying power.
Secure covers, couplings, shaft keys, and machine loads before applying power to the
drive.

Fire Hazard

* Do not use an improper voltage source.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.

Verify that the rated voltage of the drive matches the voltage of the incoming power
supply before applying power.

¢ Do not use improper combustible materials.
Failure to comply could result in death or serious injury by fire.
Attach the drive to metal or other noncombustible material.

¢ Do not connect AC line power to output terminals U, V, and W.

¢ Make sure that the power supply lines are connected to main circuit input
terminals R/L1, S/L2, T/L3 (or R/L1 and S/L2 for single-phase power).
Do not connect the AC power line to the output motor terminals of the drive. Failure to
comply could result in death or serious injury by fire as a result of drive damage from
line voltage application to output terminals.

¢ Tighten all terminal screws to the specified tightening torque.

Loose electrical connections could result in death or serious injury by fire due to
overheating of electrical connections.

A CAUTION

Crush Hazard

* Do not carry the drive by the front cover.

Failure to comply may result in minor or moderate injury from the main body of the
drive falling.

Burn Hazard

* Do not touch the heatsink or braking resistor hardware until a powered-down
cooling period has elapsed.
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1_Safety Instructions and General Warnings

Equipment Hazard

¢ Observe proper electrostatic discharge procedures (ESD) when handling the
drive and circuit boards.

Failure to comply may result in ESD damage to the drive circuitry.

¢ Never connect or disconnect the motor from the drive while the drive is
outputting voltage.

Improper equipment sequencing could result in damage to the drive.

* Do not perform a withstand voltage test on any part of the drive.
Failure to comply could result in damage to the sensitive devices within the drive.

* Do not operate damaged equipment.
Failure to comply could result in further damage to the equipment.
Do not connect or operate any equipment with visible damage or missing parts.

¢ Install adequate branch circuit short circuit protection per applicable codes.
Failure to comply could result in damage to the drive.

The drive is suitable for circuits capable of delivering not more than 100,000 RMS
symmetrical Amperes, 240 Vac maximum (200 V Class) and 480 Vac maximum (400V
Class).

¢ Do not use unshielded cable for control wiring.

Failure to comply may cause electrical interference resulting in poor system
performance. Use shielded twisted-pair wires and ground the shield to the ground
terminal of the drive.

¢ Do not allow unqualified personnel to use the product.
Failure to comply could result in damage to the drive or braking circuit.

Carefully review the braking option instruction manual when connecting a braking
option to the drive.

* Do not modify the drive circuitry.
Failure to comply could result in damage to the drive and will void warranty.

Yaskawa is not responsible for modification of the product made by the user. This
product must not be modified.

¢ Check all the wiring to ensure that all connections are correct after installing the
drive and connecting other devices.

Failure to comply could result in damage to the drive.

¢ Do not connect unapproved LC or RC interference suppression filters,
capacitors, or overvoltage protection devices to the output of the drive.

Using unapproved filters could result in damage to the drive or motor equipment.
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1_Safety Instructions and General Warnings

€ Precautions for CE Low Voltage Directive Compliance

This drive has been tested according to European standard EN61800-5-1, and it
fully complies with the Low Voltage Directive. The following conditions must be met
to maintain compliance when combining this drive with other devices:

Do not use drives in areas with pollution higher than severity 2 and overvoltage cat-
egory 3 in accordance with IEC664.

Ground the neutral point of the main power supply for 400 V Class drives.

€ Precautions for UL/cUL Standards Compliance

This drive is tested in accordance with UL standard UL508C and complies with UL
requirements. The following conditions must be met to maintain compliance when
using this drive in combination with other equipment:

Do not install the drive to an area greater than pollution severity 2 (UL standard).
Use UL-listed copper wires (rated at 75°C) and closed-loop connectors or CSA-cer-
tified ring connectors. For details refer to the instruction manual.

Wire low voltage wires with NEC Class 1 circuit conductors. Refer to national state
or local codes for wiring. Use a class 2 (UL regulations) power supply for the control
circuit terminal. For details refer to the instruction manual.

This drive has undergone the UL short-circuit test, which certifies that during a short
circuit in the power supply the current flow will not rise above 30,000 amps maxi-
mum at 240 V for 200 V class drives and 480 V for 400 V class drives.

The drive internal motor overload protection is UL listed and in accordance with the
NEC and CEC. The setup can be done using the parameters L1-01/02. For details
refer to the instruction manual.

€ Precautions for Using the Safe Disable Function

The drive’s Safe Disable function is designed in accordance with the EN954-1, safety
category 3 and EN61508, SIL2. It can be utilized to perform a safe stop as defined
by the EN60204-1, stop category 0 (uncontrolled stop by removal of power). Refer to
the instruction manual for details about the application of this function.
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2 Mechanical Installation

2 Mechanical Installation

€ Upon Receipt

Please perform the following tasks after receiving the drive:
¢ Inspect the drive for damage. If the drive appears damaged upon receipt, contact

your supplier.

* Verify receipt of the correct model by checking the information on the nameplate.
If you have received the wrong model contact your supplier.

& Installation Environment

For optimum performance life of the drive, install the drive in an environment that
meets the conditions listed below.

Environment

Conditions

Installation Area

Indoors

-10 °C to +40 °C (NEMA Type 1)
-10 °C to +50 °C (Open-Chassis Type)

Ambient When using an enclosure panel, install a cooling fan or air conditioner
Temperature in the area to ensure that the air temperature inside the enclosure does
not exceed the specified levels.
Do not allow ice to develop on the drive.
Humidity 95% RH or less and free of condensation
Storage o0 © o
Temperature 20 °C 10 +60 °C

Surrounding Area

Install the drive in an area free from:

* oil mist and dust

metal shavings, oil, water or other foreign materials
radioactive materials

combustible materials (e.g., wood)

harmful gases and liquids

excessive vibration

chlorides

direct sunlight

Altitude

1000 m or less

Vibration

10 - 20 Hz at 9.8 m/s2, 20 - 55 Hz at 5.9 m/s2

Orientation

Install the drive vertically to maintain maximum cooling effects.
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2 Mechanical Installation

€ Installation Orientation and Spacing

Always install the drive in an upright posi-  somm 30m
tion. Leave space around the unit for proper
cooling as shown in the figure on the right.

EOmm Air [}

Note: Several units can be installed e
closer together than shown in the
figure by using “Side-by-Side” i
mounting. For details please refer o| K
to the instruction manual. HW-“- :@ﬂ
4 Dimensions Joomm et
% S—r Model Dimensions (mm) Weight
VZA* [Fig/] W [ H | D [W1[H1[H2[H3[H4[D1[ d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 06
. BOP2 68 |128| 76 | 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 [118] 5 | - | - [38.5/M4| 1.0
W BOP7 108 [ 128 [137.5/ 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
P20/ Open B1P5 108128154 [ 96 [118] 5 | - | - [ 58 [M4| 15
B2P2 140 128|163 [128[118] 5 | - | - [ 65 [M4| 21
B4PO A under development
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5[ - [ - [65][M4] 06
20P2 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5| - [ - [65|M4| 06
20P4 68 | 128|108 | 56 [118] 5 | - | - [38.5/M4| 0.9
20P7 68 | 128|128 | 56 [118] 5 | - | - [38.5|M4| 1.1
21P5 108 [ 128 | 129 | 96 [118] 5[ - | - [58 |M4| 1.3
22P2 108 | 128 [137.5) 96 [118] 5 | - | - [58 |[M4| 14
24P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 [ 122|248 6 [13]6.2] 55 |[M5| 3.8
27P5 g | 140[254 140 [122/248] 6 [1362| 55 |M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 [ 160|284 8 [15[6.2[ 75 [M5| 55
2015 220358 | 187 [192[336] 7 [15[7.2] 78 [M5]| 9.2
40P2 108 [128| 81 | 96 [118] 5[ - | - [10|M4]| 08
B 40P4 108 [128| 99 | 96 [118] 5[ - | - [28 |M4| 1.0
P20 / Nema 40P7 108 | 128 1375 96 [118] 5| - | - [58 |[M4| 14
Type ! 41P5 | A [108[128 | 154 | 96 [118] 5 | - [ - [58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5| - | - [58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5[ - | - [58 [M4| 1.5
44P0 140 [ 128 | 143 (128 [118] 5 | - | - [ 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [ 122 |248| 6 [13] 6 [ 55 |[M5| 3.8
47P5 g | 140[ 254 140 [122]248] 6 |13 62| 55 |[M5| 38
4011 180 [ 290 | 143 [160[284| 8 [15] 6 | 55 |[M5| 5.2
4015 180 [290 | 163 [160[284| 8 [15] 6 [ 75 |[M5| 55
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3 Electrical Installation

3

Electrical Installation

The figure below shows the main and control circuit wiring.

DC reactor

R/L1 and S/L2

U — — =]
Power i
—E=—Fi
Supply 2 : Filter
— =
Main

=
)
=
e
@
@
o8

Multi-function
digital inputs
(default setting)

DIP
switch S3

Shielded ground
terminal

Pulse Input
RF’\ (max. 32kHz)

\
' 0(010V(20k(

ac! 01010V (20 kO2) or
0/4 to 20 mA (250 Q)

Multi- function pulse / analog inputs
(default: frequency reference)

o] +V‘ Analog input power supp\y
+10.5 Vdc, max. 20 mA

A2‘ Multi-function analog input 2

Thermal  Braking
For 1-phase (OP“D“) relay resistor
power supply use 5o, (OPY)
|

Shielded
Cable

Ground

MA ‘\ Multi-function relay output
’E Eaul :—250 Vac /30 Vdc (10 mA to 1A)
vd au ! (default setting)
% ] o
sC - P1 ™\

— During run \
1'\ Multi-function photo-
coupler output
48 Vdc, max. 50 mA
(default setting)

Il

|
Frequency agree |
Photocoupler !
common )
Pulse train output
(max. 32 kHz)
(Output frequency)

\
1
|
|
|
'

1 Monitor outputs
Analog output l (default setting)
0'to +10 Vdc (2mA) |
(Output frequency) |

Memobus comm.
—— RS-485/422
max. 115 kBps

1
|
1
|
|
|
)

1
Safe Disable | L Hz o
inputs [ 1
! T H1 |
i

| HC |
\ 1
NI | ___/

Symbols:

T Use twisted pair cables

I Use shielded twisted pair cables
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3 Electrical Installation

€ Wiring Specification

B Main Circuit

Use the fuses and line filters listed up in the table below when wiring the main cir-
cuit. Make sure not to exceed the given tightening torque values.

EMC Filter Type Recom. | Main Circuit Terminal Sizes
Model MainFuse| Motor | R/L1,S/L2,T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) | cable |U/T1,V/T2,W/T3, B1, B2| GND

[mm?] -, 4+, 42
BOP1 TRS5R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 15 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 M4 M VA
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O under development
20P1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 | A1000-FIV20010- TRS5R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 RE A1000-FIV20010-SE TRS10R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P7 TRS15R 1.5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2.5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 M M VA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABT100<"> 10 M4 M4 V5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | /\1000-FIV2100-RE i A6T200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 | A1000-FIV30005- TRS2.5R 25 M4 M4 M4
40P4 RE A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 M4 M4
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
40P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M Ma Ma
43P0 TRS20R 2.5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGT60<"> 6 M4 Ma M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | /\1000-FIV30SO-RE j A6T80<!> | 10 M5 M5 | M6
<1> For UL compliance a different fuse type has to be used. For details refer to the instruction manual.

Tightening Torque Values
Tighten the main circuit terminals using the torque values provided by the table be-

low.

Terminal Size

M3.5

M4

M5

M6

M8

Tightening Torque [Nm]

0.8t0 1.0

1.2t01.5

20to25

4.0t05.0

9.0to 11.0

10
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3 Electrical Installation

B Control Circuit

The control terminal board is equipped with screwless terminals. Always use wires
within the specification listed below. For safe wiring it is recommended to use solid
wires or flexible wires with ferrules. The stripping length respectively ferrule length
should be 8 mm.

Wire Type Wire size
Solid 0.2to 1.5 mm?2
Flexible 0.2t0 1.0 mm?2
Flexible with ferrule 0.25 t0 0.5 mm?2

4 EMC Filter Installation

This drive has been tested in accordance with European standards EN61800-3. In
order to comply to the EMC standards, wire the main circuit as described below.
1. Install an appropriate EMC noise filter to the input side.See the list above or
refer to the instruction manual for details.

2. Place the drive and EMC noise filter in the same enclosure.
3. Use braided shield cable for the drive and motor wiring
4. Remove any paint or dirt from ground connections for minimal ground
impedance
5. Install an AC reactor at drives smaller than 1 kW for compliance with the
EN61000-3-2. Refer to the instruction manual or contact your supplier for
details
N
LT pe L3L2L1 PE
Cable clamp Cable clamp
Panel or mounting wall Panel or mounting wall
o E“f Grounding Surface s E‘— Grounding Surface .
(remove any paint) (remove any paint)
\ \
‘N L1 ‘ E|
D [EIPYE] |
N
ol L1 | ol L | .
Filter | Drive Filter Drive
' | ~ ! F ~
= Géo\:;\ding . : 7 Grounding
urface Surface
ain

A paint)

Wiring distance as

short as possible Wiring distance as

short as possible

Cable shield sz“d shielded motor Cable shield Braid shielded motor
grounding clamp cable grounding clamp cable
Ground shield at

Ground shield at
motor side

motor side

EMC Standards Compliant Wiring of Single- and Three Phase Units
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3 Electrical Installation

4 Main and Control Circuit Wiring

®  Wiring the Main Circuit Input

Consider the following precautions for the main circuit input.

* Use only circuit breakers that have been designed specifically for drives.

e If using a ground fault circuit breaker, make sure that it can detect both DC and
high frequency current.

e If using an input switch is used, make sure that the switch does not operate not
more than once every 30 minutes.

* Use a DC reactor or AC reactor on the input side of the drive:

* To suppress harmonic current.

* To improve the power factor on the power supply side.

* When using an advancing capacitor switch.

» With a large capacity power supply transistor (over 600 kVA).

®  Wiring the Main Circuit Output

Consider the following precautions for the output circuit wiring.

* Do not connect any other load than a 3 phase motor to the drives output.

* Never connect a power source to the drives output.

* Never short or ground the output terminals.

* Do not use phase correction capacitors.

e If using a contactor between the drive and motor, it should never be operated
when the drive is outputting a voltage. Operating while there is voltage output can
cause large peak currents, thus tripping the over current detection or damage the
drive.

B Ground Connection

Take the following precautions when grounding the drive.

* Never share the ground wire with other devices such as welding machines, etc.

* Always use a ground wire, that complies with electrical equipment technical stan-
dards. Keep ground wires as short as possible. Leakage current is caused by the
drive. Therefore, if the distance between the ground electrode and the ground termi-
nal is too long, potential on the ground terminal of the drive will become unstable.

* When using more than one drive, do not to loop the ground wire.

B Control Circuit Wiring Precautions

Consider the following precautions for wiring the control circuits.

» Separate control circuit wiring from main circuit wiring and other high-power lines.

» Separate wiring for control circuit terminals MA, MB, MC (contact output) from wir-
ing to other control circuit terminals.

12 I67E-EN V1000 Quick Start Guide



3 Electrical Installation

* For external control power supply use a UL Listed Class 2 power supply.

¢ Use twisted-pair or shielded twisted-pair cables for control circuits to prevent op-
erating faults.

Ground the cable shields with the maximum contact area of the shield and
ground.

* Cable shields should be grounded on both cable ends.

B Main Circuit Terminals

Terminal Type Function
Connects line power to the drive.
Drives with single-phase 200 V input power use terminals R/L1

R/L1, S/L2, TIL3 Main circuit power

supply input and S/L2 only (T/L3 is not used).
U/T1, V/T2, W/T3 | Drive output Connects to the motor.
B1, B2 Braking resistor Egtriozonnectlng a braking resistor or the braking resistor unit

DC reactor con-

+1, +2 nection Linked at shipment. Remove the link to install a DC choke.
+1, - 3Su1power supply For connecting a DC power supply.
) For 200 V class: Ground with 100 Q or less
(2 terminals) Ground Terminal For 400 V class: Ground with 10 Q or less

B Main Circuit Terminals
The figure below shows the control circuit terminal arrangement. The drive is
equipped with screwless terminals

| TOUOUOOOO0TO0,
_ % e
Hel | Uiy

0ooo

. QOOIOO
P1|P2(PC|A1|A2|+V|AC|AM|AC|MP

I |
[@e@eeeeeeee
s1]s2]s3]s4[s5]s6[sc]HC[H1[H2]RP

Peeeeee

e
There are three DIP switches, S1 to S3, located on the terminal board

Swi1 Switches analog input A2 between voltage and current input
sw2 Enables or disables the internal RS422/485 comm. port terminal resistance.

Used to select sourcing (PNP)/sinking (NPN, default) mode for the digital inputs (PNP
SW3 -

requires external 24 Vdc power supply)
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3 Electrical Installation

B Control Circuit Terminals

Type No. Terminal Name (Signal) Function (Signal Level), Default Setting
Multi s Photocoupler inputs, 24 Vdc, 8 mA
£ ulti= to | Multi-function diaital inout 1 1o 6 Note: Drive preset to sinking mode (NPN). When using
Dgn_::tllon s6 9 p source mode, set DIP switch S3 to “SOURCE” and use
|n|gLIJ{aS an external 24 Vdc (+10%) power supply.
P SC | Multi-function input common Sequence common
Response frequency: 0.5 to 32 kHz, Duty: 30 to 70%,
Multi- RP | Pulse train input High: 3.5to 13.2 V, Low: 0.0 to 0.8 V, input impedance:
Function 3 kQ)
Analog/ +V | Analog input power supply +10.5 V (max allowable current 20 mA)
Pulse A1 | Multi-function analog input 1 0 to +10 Vdc (20 kQ) resolution 1/1000
Inputs A2 | Multi-function analog input 2 0/4 to 20 mA (250 Q) resolution: 1/500 (A2 only)
AC |Frequency reference common ov
Safe HC | Safe Disable Input common +24 V (max 10 mA allowed)
Disable H1 |Safe Disable Input 1 One or both open: Drive output disabled (time from
. input open to drive output switch off is less than 1 ms)
Inputs H2 | Safe Disable Input 2 Both Closed: Normal operation
l'\:llultl-r MA [N.O. (fault) Digital relay output
Runc lon | MB |N.C. output (fault) 30 Vde, 10mAto1 A
elay .
Output MC | Digital output common 250 Vac, 10 mAto 1 A
Multi- P1 | Photocoupler output 1
Function [ p2 |Photocoupler output 2 Digital photocoupler output
PHC 48 Vdc, 0 to 50 mA
Output PC |Photocoupler output common
Moni MP | Pulse train output 32 kHz (max)
03{;3" AM | Analog monitor output 0to 10 Vdc (2 mA or less), Resolution: 1/1000 (10 Bit)
AC | Monitor common oV
MEMO- | R+ |Communications input (+)
BUS/ R- | Communications input (=) MEMOBUS/Modbus communication.:
Commu- | S+ |Communications output (+) RS-485 or RS-422, 115.2 kBps (max)
nication 5. [ Communications output ()

NOTICE! The terminals HC, H1, H2 are used for the Safe Disable function which
cuts the output voltage in less than 1 ms if at least one of the inputs H1 or
H2 is opened. It is designed in accordance with the EN954-1, safety
category 3 and EN61508, SIL2. It and can be utilized to perform a safe
stop as defined by the EN60204-1, stop category 0. Do not remove the
wire link between HC, H1, or H2 unless the Safe Disable function is used.

14
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4 Keypad Operation

4

Keypad Operation

€ LED Operator and Keys

The LED operator is used to program the drive, to
start/stop it, and to display fault information. The
LEDs indicate the drive status.

B Keys and Functions

E[AE])
Gr]@eo]

Display Name Function
Rfet: Display Displays the frequency reference, parameter number, etc.
ESC Key Returns to the previous menu.
Moves the cursor to the right.
RESET Key Resets a fault.
Starts the drive in the LOCAL mode. The Run LED
 is on, when the drive is operating the motor.
RUN Key « flashes during deceleration to stop or when the frequency reference is 0.

« flashes quickly the drive is disabled by a DI, the drive was stopped
using a fast stop DI or a run command was active during power up.

Up Arrow Key

Scrolls up to select parameter numbers, setting values, etc.

Down Arrow Key

Scrolls down to select parameter numbers, setting values, etc.

STOP Key

Stops the drive.

ENTER Key

Selects modes, parameters and is used to store settings.

LO/RE Selection
Key

Switches drive control between the operator (LOCAL) and the control cir-
cuit terminals (REMOTE). The LED is on when the drive is in the LOCAL
mode (operation from keypad).

ALM LED Light

Flashing: The drive is in an alarm state.
On: The drive is in a fault state and the output is stopped.

REV LED Light

On: The motor rotation direction is reverse.
Off: The motor rotation direction is forward.

DRV LED Light

On: The drive is ready to operate the motor.
Off: The drive is in the Verify, Setup, Parameter Setting or Auto tuning
mode.

FOUT LED Light

On: The output frequency is displayed on the data screen.
Off: Anything else than the output frequency is displayed on the data
screen.

I67E-EN V1000 Quick Start Guide
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4 Keypad Operation

4 Menu Structure and Modes
The following illustration explains the operator keypad menu structure.

4 I Key operation description

C onnn
- -
Turn the power on (DRYV flashes) ’

{1

m — -
Forward Selection Reverse Selection .

it I

000 1

Output Frequency

Output Current

L

Output Voltage

{1

Monitor Display

it

DRV LED is on.
A Run command will start the motor.

The Monitor Displays are used to
read out drive data like terminal
status, output frequency, fault
information etc.

B
I
B

!
1
A

nuunuununn

The Verify Menu lists up all
parameters which are unequal to
the default setting.

Verify Menu

set up a minimum list of
parameters necessary to run the
application.

Setup Mode

In the Parameter Setting Mode all
drive parameters can be set up.

DRV LED is off
The motor can not be started.

The Setup Mode can be used to

1T, — Auto-Tuning measures the motor
-— m data for optimal performance of
the drive/motor combination.

B — N — EE
1

G
E«.
|
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5 Start Up

5 Start Up

€ Drive Setup Procedure

The illustration below shows the basic setup procedure. Each step is explained
more detailed on the following pages.

( START D
AV

[ Intstall and wire the drive as explained. ]
AV

[ Turn the power on. ]
A

[ Initialize the drive if necessary using parameter A1-01. ]
N

( Set the control mode. )
AV

[ Perform Auto-Tuning or set the motor data manually. ]
AV

Set/check the basic parameters:
*b1-01, b1-02 for frequency reference and RUN command source
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx to configure the 1/0s
* Frequency reference values
* C1-xx, C2-xx for Acceleration/Deceleration times and S-curves

N/
Run the motor without load, check the operation and verify, if the
upper controller (e.g. PLC,...) commands to the drive work as
desired.

[ Connect the load, run the motor and check the operation ]

[ Fine tune and set application parameters (e.g. PID,...) if necessary. ]

( Final check the operation and verify the settings. )

( Drive is ready to run the application D
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5 Start Up

4 Power On

Before turning on the power supply,

* Make sure all wires are connected properly.

* Make sure no screws, loose wire ends or tools are left in the drive.

* After turning the power on, the drive mode display should appear and no fault or
alarm should be displayed.

€ Control Mode Selection (A1-02)

There are three control modes available. Select the control mode that best suits the
applications the drive will control.

Control Mode Parameter Main Applications
A-02=0 |° General variable speed applications, particularly useful for running
V/f Control (default) multiple motors from a single drive
* When replacing a drive in which parameter settings are unknown
Open Loop At-02=2 |° General variable speed applications
Vector Control (OLV) - * Applications requiring high precision, high speed control
PM Open Loop A-02=5 |° Derated torque-load applications employing permanent magnet
Vector Control B motors (SPM, IPM) and energy savings.

€ Auto-Tuning (T1-00)

Auto-Tuning automatically sets up the motor data relevant drive parameters. Three
different modes are supported

f Control e
Tuning Mode Parameter Mode Description
Perform when setting the drive to operate in Open
Rotational T1-01=0 oLV Loop Vector control. The motor must be able to rotate
Auto-Tuning - without load during the tuning process in order to
achieve a high accuracy.
Terminal resistance OLV, V/f | Perform in V/f control if the motor cable is long or if the
. T1-01=2
tuning control cable has been changed.
Rotational Perform when using Energy Saving or Speed
Auto-Tuning T1-01 =3 | V/fcontrol |Search.The motor must be able to rotate without load
for Energy Saving in order to achieve a high tuning accuracy.
A\ cAUTION

Never touch the motor until the Auto-Tuning is finished. Even thought the motor may not
be rotating when Auto-Tuning, voltage is still applied to the motor during the tuning
process.
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5 Start Up

For Auto-Tuning enter the Auto-Tuning menu and perform the steps shown in the fig-
ure below. The number of name plate data to be entered depends on the selected
type of Auto-Tuning. This example shows Rotational Auto-Tuning.

Drive mode Enter the Auto- Select the tuning
display Tuning Mode method
-- e, E%! m

. AAA 4
> [ - m -> [0 -- > - >

Set up aII name The tuning start During the tuning the  After successful tuning
plate data display appears DRV LED flashes “End” is displayed

If Auto-Tuning can not be performed for some reason (no-load operation impossible
etc.), then set up the maximum frequency and voltage in the E1-000 parameters
and enter the motor data manually into the E2-000 parameters.

NOTICE! The Safe Disable inputs must be closed during Auto-Tuning.
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5 Start Up

€ Reference and Run Source

The drive has a LOCAL and a REMOTE mode. The LED in the LO/RE key indicates
the drive status.

Status Description LO/RE LED
LOCAL The Run/ Stop command and the frequency reference are entered at the opera- ON
tor keypad.
REMOTE The Run command source entered in parameter b1-02 and the frequency refer- OFF
ence source entered in parameter b1-02 are used.

If the drive is operated in the REMOTE mode, make sure that the correct sources for
the frequency reference and run command are set in parameters b1-01/02 and that
the drive is in the REMOTE mode.

¢ 1/0 Setup

B Multi-Function Digital Inputs (H1-0O0)
The function of each digital input can be assigned in the H1-0OO parameters. The de-
fault setting functions can be seen in the connection diagram on page 9.

B Multi-Function Digital Outputs (H2-00)

The function of each digital output can be assigned in the H2-OO parameters. The
default setting functions can be seen in the connection diagram on page 9. The set-
ting value of these parameters consist of 3 digits, where the middle and right digit
set the function and the left digit sets the output characteristics (0: Output as
selected; 1: Inverse output).

B Multi-Function Analog Inputs (H3-00)
The function of each analog input can be assigned in the H3-OO parameters. The
default setting of both inputs is “Frequency reference”. Input A1 is set for 0 to 10V
input and A2 is set for 4-20 mA input. The addition of both input values builds the
frequency reference.
NOTICE! If the input signal level of input A2 is switched between voltage and
current, make sure that DIP switch S1 is in the correct position and
parameter H3-09 is set up correctly.

B Monitor Output (H4-010)

Use the H4-0O0O parameters to set up the output value of the analog monitor output
and to adjust the output voltage levels. The default monitor value setting is “Output
frequency”.
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5 Start Up

€ Frequency Reference and Acceleration/ Deceleration Times

B Frequency Reference Setup(b1-01)
Set parameter b1-01 according to the frequency reference used.

b1-01 | Reference source Frequency reference input

Set the frequency references in the d1-00 parameters and used digital
inputs to switch over between different reference values.

0 Operator keypad

1 Analog input Apply the frequency reference signal to terminal A1 or A2.

2 Serial Comm. Serial Communications using the RS422/485 port

3 Option Board Communications option card

4 Pulse input Set the frequency reference at terminal RP using a pulse train signal.

B Acceleration/ Deceleration Times and S-Curves

There are four sets of acceleration and deceleration times which can be set in the
C1-00 parameters. The default activated accel/ decel times are C1-01/02. Adjust
these times to the appropriate values required by the application. If necessary S-
curves can be activated in the C2-00 parameters for softer accel/ decel start and
end.

¢ Test Run

Perform the following steps to start up the machine after all parameter settings have
been done.
1. Run the motor without load and check if all input, outputs and the sequence
work as desired.
2. Connect the load to the motor.
3. Run the motor with load and make sure that there is no vibrations, hunting or
motor stalling occurs.
After taking the steps listed above, the drive should be ready to run the application
and perform the basic functions. For special setups like PID control etc. refer to the
instruction manual.
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6 Parameter Table

6 Parameter Table
This parameter table shows the most Par. Name Description
important parameters. Defau!t settings Selects the stopping method
are bold type. Refer to the instruction when the run command is
manual for a complete list of parameters. removed.
— Stopping | 0:Ramp to Stop
pan ‘ Name ‘ Description b1-03|Method | 1:Coast to Stop
Initialization Parameters Selection |2:DC Injection Braking to Stop
Selects which parameters are 3:Coast W'th Tlmer (a. new run
A accessible via the digital opera- command 1 |gnoreq if received
A1-01 Lg\?;ss tor. before the timer expires)
Selection OZOperanon only Revers_e 0:Reverse enabled
1:User Parameters b1-04 | Operation 1'Reverse prohibited
2:Advanced Access Level Selection ’ p
Selects the Control Method of Phase Switches the output phase
Control the drive. b1-14 | Order order.
A1-02| Method 0: V/f Control Selection 0:Standard
Selection 2: g'\pﬂeg LoopL Vect\(;r (OL\(I)DM) 1:Switch phase order
5: pen Loop Vector et ;
Note: Not initialized with A1-03! DC Injection Braking
DC Sets the frequency at which DC
Resets all parameters to Injection  |Injection Braking starts when
Qefzflult. (returns to O after initial- b2-01 | Braking Ramp to Stop (b1-03 = 0) is
ization) Start Fre-|selected. If b2-01< E1-09, DC
Initialize | VO Initialize quency Injection Braking starts at E1-09.
A1-03 | Parame- 1110: pser Initialize (The user Sels The DC Inection Braki
ters must first set user parameter, DC ets ihe njection Sraking
values and then store them Injection current as a percentage of the
using parameter 02-03) b2-02 Braking drive rated current.
2220: 2-Wire Initialization Current _In oLv thg DC excitation current
3330: 3-Wire Initialization is determined by E2-03.
Operation Mode Selection DC Inj. . -
Braking Sets the time of DC Injection
0:Operator - d1-00 values b2-03 | Time/DC | Braking at start in units of 0.01
Frequency |1:Analog input A1 or A2 "2 | Excitation |seconds. Disabled when set to
b1-01 | Reference |2:Serial Com - RS-422/485 Time at| 0.00 seconds.
Selection | 3:Option board Start
4:Pulse Input (Terminal RP) DG Ini
0:Operator - RUN and STOP Brak?r{;g Sets the DC I_njection Braking
Run keys b2-04 Time at time at stop. Disabled when set
b1-02 | Command |1:Terminals - Digital Inputs Stop to 0.00 seconds.
Selection |2:Serial Com - RS-422/485 - -
3:0ption board connected Acceleration/ Deceleration
Accel Sets the acceleration time 1
C1-01 Time 1 from O to the max. output fre-
quency.
Decel Sets the deceleration time 2
C1-02 Time 1 from the max. output frequency
to 0.
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6 Parameter Table

Par. Name Description
C1-03 i
to Accel/Decel | Set the accel/ decel times 2 to 4

c1-08 Times 2 to 4| (set like C1-01/02)

C2-01|S-Curve 1 | S-curve at acceleration start.

C2-02| S-Curve 2 | S-curve at acceleration end.

C2-03|S-Curve 3 | S-curve at deceleration start.

C2-04|S-Curve 4 | S-curve at deceleration end.

Slip Compensation

« Increase if the speed is lower

Slip Com-
©3-01| pensation .tEr)'nan the f(tfeqhuency ref_erﬁ_n(t:]e
Gain ecrease if the speed is higher

than the frequency reference.

* Decrease the setting when the
slip compensation is too slow.

* Increase the setting when the
speed is not stable.

Slip Com-
C3-02| pensation
Delay Time

Torque Compensation

* Increase this setting when the

Torque torque response is slow
Ca-01 C?ompepsa- * Decrease this setting when
tion Gain

speed/torque oscillations occur.

Torque * Increase this setting when
Compensa-| speed /torque oscillations occur.
tion Delay|* Decrease the setting when the
Time torque response is too slow.

C4-02

Duty Mode and Carrier Frequency

0: Heavy Duty (HD)

Normal/ I
©6-01| Heavy Duty ] .ﬁonstalné torq,t\JjeD applications
Selection orma uty (ND) -
Variable torque application
1:2.0 kHz
2:5.0 kHz
Carrier Fre- 358'0 kHz
C6-02| quency 4:10.0 kHz
Selection 5:12.5 kHz
6:15.0 kHz

7 to A: Swing PWM1 to 4
F: User defined

Frequency References

d1-01| Frequency
to |Reference
d1-16|1to 16

Set the multi-speed references
1to 16

d1-17|Jog Speed | Jog speed

Par. Name ‘ Description
V/f Pattern
Input
E1-01| Voltage Input Voltage
Setting
Max. Out-|For a linear V/f characteristics,
E1-04 put Freq. |set the same values for E1-07
and E1-09. In this case, the set-
_os|Max. Out-|ting for E1-08 will be disre-
E1-05
put Voltage garded.

B Fre- Ensure that the four frequencies
E1-06|02%€ € gre set according to these rules
quency or OPE10 fault will occur:

E1-07 Middle Out-
put Freq. |E1-042E1-06 > E1-07 > E1-09
Output voltage
o/ Mid.  Out-| 105
E1-08 put Voltage | €3
E1-09 Min.  Out-
put Freq.
M o (E1-08)
in. ut-
E1-10
put Voltage e |
1
_4o|Base (é1,og) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
E1-13 Voltage Output frequency
Motor Data
Motor Automatically set during
E2-01|Rated )
C Auto-Tuning.
urrent
Motor Motor rated slip in hertz (Hz).
E2-02 Rated Sli Automatically set by Rotational
P Auto-Tuning.
Motor Magnetizing current in Ampere.
E2-03/No-Load | Automatically set by Rotational
Current Auto-Tuning.
E2.04 Motor Number of motor poles. Auto-
Poles matically set by Auto-Tuning.
Motor Line-|Sets the phase-to-phase motor
E2-05|to-Line resistance in ohms.
Resistance | Automatically set by Auto-Tuning.
Sets the voltage drop due to
Motor motor leakage inductance as a
E2-06|Leakage percentage of motor rated volt-
Inductance |age.

Automatically set by Auto-Tuning.
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Par. ‘ Name ‘ Description Par. Name | Description
Digital Input Settings Pulse Input Setting (Free. ref. input)
H1-01|DI S1 to S6 . . Sets the number of pulses (in
to | Function Siltec():t;éhe function of terminals H6-02 gsallir;pm Hz) that is equal to 100% input
H1-06| Selection ) 9 value.
A list of the major functions can be found at the table H6-03 Pulse Train|Sets the input value in % at pulse
end. Input Gain |input with H6-02 frequency.
Digital Output Settings H6-04 Pulse Train|Sets the input value in % at 0 Hz
DO Input Bias |pulse input frequency.
Set the function for the relay -
H2-01 '\F/IA/Ntl'B output MA-MB-MC. Pulse Output Setting
unction MP Enter value equal to UO-O0
H2-02 DO P1 Sets the function for the photo-| [H6-06| Monitor monitor values. Example: Enter
Function coupler output P1. Sel. “102” for U1-02.
H2-03 DO P? Sets the function for the photo- MP  Moni- Sets the number of output
Function coupler output P2. H6-07 tor Scaling pulses when the monitor is
Major functions are listed at the end of the table. 100% (in Hz).
Analog Input Setting Motor Overheat Protection
) 0:0 to +10 V (neg. input is S_ets the motor overload protec-
A1 Signal tion.
H3-01 Level Sel zeroed) Motor 0:Disabled
" [1:0to +10 V (bipolar input) L1-01|Overload |5 oisabe
- Prot. Sel. 1:Standard fan cooled motor
H3-02| A1 Func Assign a function to terminal A1. 2:Standard blower cooled motor
tion Sel. 3:Vector motor
H3.03| A1 Gain | Sets the inputvaluein % at 10 V Motor Sets the motor overload protec-
analog input. L1-02|Overload [tion time in min. Normally no
H3-04| A1 Bias Sets th_e input value in % at 0 V Prot. Time |change is necessary.
analog input. Stall Prevention
A2 Signal | 9010 +10V (neg. input is zeroed) 0:Disabled - Motor accelerates
H3-09] Level 1:0to +10 V (bipolar input) Stall at active acceleration rate and
Selection | 2°4 t0 20 mA (9 bit input) Przvention may stall with too heavy load
3:0 to 20 mA ! or too short accel time.
Selection .
A2  Func- . ) ) L3-01 durin 1:General Purpose - Hold
H3-10 tion Sel. Assign a function to terminal A2. Acceﬁera- acceleration when current is
Sets the input value in % at tion above L3-02.
H3-11| A2 Gain 10 V /20 mA analog input 2:Intelligent - Acceleration in the
g Input. shortest possible time.
. Sets the input value in % at
H3-12) A2 Bias 0V /0 mA/4 mA analog input. L3-02 E;?/I(Iel P(;ﬁ\r’; Sets the current level for stall
Analog Input Setting ing Accel. prevention during acceleration.
AM Enter value equal to U1-O00O Stall Prey, | O:Disabled - Deceleration as
H4-01| Monitor monitor values. Example: Enter, s al " rev. set. OV might occur.
Selection | “103” for U1-03. L3-04 dSriencglon 1:General Purpose - Decelera-
] .| Sets terminal AM output voltage Decel. tion is hold if DC bus voltage
H4-02| AM Gain equal to 100% monitor value. rises high.
H4-02| AM Bias Sets termlonal AM output voltage
equal to 0% monitor value.
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Par. Name Description Monitor Description
0:Disabled - Motor stall or Input Terminal Status
Stall Prev. overload might occur.
L3-05|Selection |, - M9 - U1-10=0000000
) 1:Decel Time 1 - Reduce speed - 1: Digital input 1
during Run using C1-02. (terminal'S1 enabled)
- 1: Digital Input 2
Stall Prev.|Sets the current level at which (terminal S2 enabled)
L3-06|Level dur-|stall prevention during run starts 1: Digital Input 3
ing Run to operate. Ui-10 (tgrmmal S3 enabled)
1: Digital Input 4
Auto-Tuning (terminal S4 enabled)
" A 1: Digital Input 5
Auto-Tun- 0:Rotational Auto-Tuning (terminal S5 enabled)
. 2: Terminal resistance only 1: Digital Input 6
T1-01 g‘eglect?c/:gde 3: Rotational Auto-Tuning for 1.(;;'?;73']3& :”ab'ed)
Energy Saving '(te?minalps7 enabled)
T1-02 Eated Sk?/tvs the motor rated power Output Terminal Status
ower | (kW). U1-11=000
T1-03 \Ijal'ied S\;ets the motor rated voltage 1 Relay Output
oltage V). (terminal MA-MC closed
1-11 MB-MC
T1-04 Rated Sets the motor rated current (A). v open)
Current 1: Open Collector Output 1
T1-05 Base Sets the motor base frequency (terminal P1) enabled
“|Frequency |(Hz). L 1: Open collector Output 2
Motor (terminal P2) enabled
T1-06 Poles Sets the number of motor poles. Drive Status
Base Sets the motor base speed U1-12=00000000
T1-07 Speed (RPM). t1 gur!ng run ;
Motor Iron Iron loss for determining the 1: Durfng ;eErS/_Spee
T ee Energy Saving coefficient. $ounmng
If unknown leave it on default. 1: During fault reset
uUt-12 signal input
Monitor Description 1: During speed agree
U1-01 |Frequency Reference (Hz) 1: Drive ready
1: During alarm
U1-02 | Output Frequency (Hz) detection
U1-03 |Output Current (A) 1: During fault
U1-05 | Motor Speed (Hz) detection
U1-06 |Output Voltage Reference (Vac) U1-13 | Terminal A1 input level
U1-07 |DC Bus Voltage (Vdc) U1-14 | Terminal A2 input level
U1-08 | Output Power (kW) U1-16 Soft Starter Output (fref after accel./decel.
Ui Torque Reference (% of motor rated ramps)
-09 torque) U1-18 |OPE Fault Parameter
U1-24 |Pulse Input frequency
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Monitor‘

Description

Fault Trace

DI/DO

U2-01

Current Fault

U2-02

Previous Fault

U2-03

Frequency Reference at Previous Fault

U2-04

Output Frequency at Previous Fault

U2-05

Output Current at Previous Fault

U2-06

Motor Speed at Previous Fault

U2-07

Output Voltage at Previous Fault

U2-08

DC Bus Voltage at Previous Fault

U2-09

Output Power at Previous Fault

U2-10

Torque Reference at Previous Fault

U2-11

Input Terminal Status at Previous Fault

u2-12

Output Terminal Status at Previous Fault

U2-13

Drive Operation Status at Previous Fault

u2-14

Cumulative Operation Time at Previous
Fault

U2-15

Soft-Starter Speed Reference at Previous:
Fault

U2-16

Motor g-Axis Current at Previous Fault

u2-17

Motor d-Axis Current at Previous Fault

Fault History

U3-01
to
U3-04

Lists the most recent fault that occurred
through the fourth most recent fault.

Sel. Description
Digital Input Function Selections
3 Multi-step speed reference 1
4 Multi-step speed reference 2
5 Multi-step speed reference 3
6 Jog frquency command (higher priority
than multi-step speed reference)
7 Accel/decel time selection 1
F Not used (Set when a terminal is not used)
14 Fault reset (Reset when turned ON)
External fault; Input mode: N.O. contact /|
20to 2F|N.C. contact, Detection mode: Normal/|
during operation
Digital Output Function Selections
0 During Bun (ON: run command is ON or
voltage is being output)
1 Zero Speed
2 Speed Agree
6 Drive Ready
E Fault
F Not used
10 | Minor fault (Alarm) (ON: Alarm displayed)

U3-05
to
U3-08

Accumulated operation time at the most
recent fault through the fourth most recent
fault.

U3-09
to
Us-14

Lists the fifth most recent fault that
occurred through the tenth most recent
fault.

U3-15
to
U3-20

Accumulated operation time at fifth most
recent fault through the tenth most recent
fault.

* The following faults are not recorded in the error

log:
CPFO00, 01, 02, 03, UV1, and UV2.

26

I67E-EN V1000 Quick Start Guide



7 Troubleshooting

7 Troubleshooting

€ General Fault and Alarms

Faults and alarms indicate problems in the drive or in the machine.
An alarm is indicated by a code on the data display and the flashing ALM LED. The
drive output is not necessarily switched off.
A fault is indicated by a code on the data display and the ALM LED is on. The drive
output is always switched off immediately and the motor coast to stop.
To remove an alarm or reset a fault, trace the cause, remove it and reset the drive by
pushing the Reset key on the operator or cycling the power supply.

NOTICE! This lists up the most important alarms and faults only. Please refer to

the instruction manual for a complete list.

LED Display |ALM| FLT Cause
Base Block o The software base block function is assigned to one of the digital inputs and the
Ly input is off. The drive does not accept Run commands.
The torque limit was reached during deceleration for longer than 3 sec. when in
Control Fault Open Loop Vector control
_ Q | » The load inertia is too big.
Tk « The torque limit is too low.
* The motor parameters are wrong.
Control
Circuit Fault
COCa Q |[There is a problem in the drive’s control circuit.
Lirruc to
moOC g
N Y i |
Option
External ) . .
Fault O | O |An external fault was tripped by the upper controller via an option card.
[y
()
External . .
Fault o A forward and reverse command were input simultaneously for longer than 500
cr ms. This alarm stops a running motor.
Ci-
External . . . o
Faults * An external fault was triggered by an external device via one of the digital
CCo t o o inputs S1 to S6.
HoL '_° « The digital inputs are set up incorrectly.
Cro
Ground Fault Ground leakage current has exceeded 50% of the drives rated output current.
C Q | » Cable or motor insulation is broken.
ui « Excessive stray capacitance at drive output.
Safe Disable o Both Safe Disable inputs are open. The drive output is safely disabled and the
HLL motor can not be started.
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LED Display |[ALM| FLT Cause
fe Disabl Drive output is disabled while only one of the Safe Disable inputs is open. (nor-
Safe Disable mally both input signals H1 and H2 should be open)
Fault o * One channel is internally broken and does not switch off, even if the external
HLEE signal is removed.
QU * Only one channel is switched off by the upper controller.
Phggéplijct)ss * Output cable is disconnected or the motor winding is damaged.
Q | e Loose wires at the drive output.
| E * Motor is too small (less than 5% of drive current).
* Short circuit or ground fault on the drive output side
Overcurrent * The load is too heavy.
_ Q | The accel./decel. times are too short.
al * Wrong motor data or V/f pattern settings.
* A magnetic contactor was switched at the output.
Heatsink . Surrounqing temperature is too high.
Overheat olol The cooling fan has stopped.
TR * The heatsink is dirty.
groronm i * The airflow to the heatsink is restricted.
Motor * The motor load is too heavy.
Overload o | The motor is operated at low speed with heavy load.
Vo * Cycle times of accel./ decel. are too short.
[ ] * Incorrect motor rated current has been set.
Drive * The load is too heavy.
Overload Q |+ The drive capacity is too small.
al 2 * Too much torque at low speed.
DC bus voltage rose too high.
DC * The deceleration time is too short.
Overvoltage | o | o |* Stall prevention is disabled1.
* Braking chopper / resistor broken.
ou * Unstable motor control in OLV.
* Too high input voltage.
Input Phase « Input voltage drop or phase imbalance.
Loss O |+ One of the input phase is lost.
br * Loose wires at the drive input.
Braking
Transistor
Fault QO | The internal braking transistor is broken.
i
Fault Reset
During Run | o Fault reset was input when a run command was active.
~ 1’_/1'1/_
bC The voltage in the DC bus fell below the undervoltage detection level (L2-05).
Undervoltage| o | Q |« The power supply failed or one input phase has been lost.
Yo ! * The power supply is too weak.
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7 Troubleshooting

LED Display |ALM| FLT Cause
Controller
Undervoltage Q | The drives controller power supply voltage is too low.
Hod
DC Charge
Circuit Fault Q |The charge circuit for the DC bus is broken.
[Nl )
e

€ Operator Programing Errors

An Operator Programming Error (OPE) occurs when an inapplicable parameter is
set or an individual parameter setting is inappropriate. When an OPE error is dis-
played, press the ENTER button to display U1-18 (OPE fault constant). This monitor
will display the parameter that is causing the OPE error.

LED Operator
Display

Cause

Corrective Action

oPEO1

Drive capacity and value set to 02-04 do not
match.

Correct the value set to 02-04.

O an
orCcoig

!
oPE02 Parameters were set outside the allowable
LEEnD | setting range. Set parameters to the proper values.
A contradictory setting is assigned to multi-
function contact inputs H1-01 through to H1-
07.
* The same function is assigned to two ) : "
oPEO3 . - « » « Fix any incorrect settings.
Ocma Iwgtﬁs(ggs) excludes “External fault” and * Refer to the instruction manual for more
orcod / . . . details.
* Input functions which require the setting of
other input functions were set alone.
* Input functions that are not allowed to be
used simultaneously have been set.
* The run command source (b1-02) or fre-
oPEO5 quency reference source (b1-01) is setto 3 | | ’ "
of g | DUt o pton boad s ntaled
orcuad * The frequency reference source is set to .
pulse input but H6-01 is not 0.
Settings to multi-function analog inputs H3-
02 and H3-10 and PID functions conflict.
oPEO7 * H3-02 and H3-10 are set to the same value | * Fix any incorrect setting.
oc (this excludes settings “0” and “F”) * Refer to the instruction manual for more
orco * PID functions have been assigned to both | details.
analog inputs and the pulse input at the
same time.
oPEO8 A function has been set that cannot be used| ® Fix any incorrect setting.
acro in the control mode selected (might appear|* Refer to the instruction manual for more
Jr Cuio | after control mode change) details.
oPE10  Check the V/f pattern settings.

The V/f pattern setting is incorrect.

* Refer to the instruction manual for more
details.

I67E-EN V1000 Quick Start Guide

29



7 Troubleshooting

4 Auto-Tuning Errors

LED Operator

Display Cause Corrective Action
Er-01 Motor data fault
c A 1+ | The input motor data are not valid (e.g. the| Re-enter the data and repeat Auto-Tuning.
T/~ ~u 1 |base frequency and base speed do not fit).
Er-02 Minor Fault * Check the wiring.
c P * The wiring is faulty. * Check the load. Always perform Auto-Tuning
Cr ol * The load is too heavy. with the load decoupled from the motor.
Er-03 The STOP button was pressed and ’
-3 |Auto-Tuning was canceled. Repeat the Auto-Tuning.
Resistance fault
Er-04 « Wrong input data.
E--Nyu  Auto tuning exceeded the given time frame.
B B  Calculated values out of range.
No-Load Current Error * Check the input data.
Er-05 * Incorrect data was entered. * Check the wiring.
£~ -5 | Auto tuning took too long. * Re-enter the data and repeat the Auto-Tun-
- T  Calculated values out of range. ing.
Rated Slip Error
Er-08 « Wrong data input.
E--0F | *Autotuning exceeded the given time frame.
B -  Calculated values out of range.
Er-09 Acceleration error . |« Increase the acceleration time C1-01
E--0g9 ;li—gg ggé?;rg;?o;\?itma;celerate for the speci-|, Greck the torque limits L7-01 and L7-02.
Er-11 Motor speed fault. * Increase the acceleration time (C1-01).
L~- ! ! |Thetorque reference was too high. * If possible, disconnect the load.
* Check the wiring.
Current detection error * Make sure, that the drive rating fits to the
Er-12 * One or all output phases are lost. motor.
- , * Current is either too low or exceeds the * Check the load. (Auto-Tuning should have
[ drives rating. been performed without the load con-
* The current sensors are faulty. nected).
* Replace the drive.
Rated current alarm R .
End1 * The Atotrqq[g reference exceeded 20% dur- |, Sgggi:r;hzu\t/ét'rlgt?r:ﬁrgnv?i?:éﬁ the load con-
C_ ing Auto-Tuning. . nected.
Lo ‘ ggf;o C;'?#Laﬁgtgf;gzg gﬂg‘:m_'s above |, Check the input data and repeat Auto-Tuning.
Motor iron-core saturation alarm * Check the input data.
End2  Calculated core saturation values out of | * Check the motor wiring.
Lndl range.  Perform Auto-Tuning without load con-
¢ Incorrect data was entered. nected.
End3 c . .
E‘_! L':'j Rated current alarm heck the input data and repeat tuning.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine
Warnhinweise

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) liefert Komponenten fiir den Einsatz in vielfalti-
gen industrielle Anwendungen. Die Auswahl und Anwendung von OYMC-Produkten liegt im
Verantwortungsbereich des Anlagenkonstrukteurs bzw. Endnutzers. OYMC bernimmt kei-
nerlei Verantwortung fur die Integration der Produkie in das Endsystem. Unter keinen
Umsténden darf ein OYMC-Produkt als alleinige Sicherheitssteuerung in ein Produkt oder
eine Konstruktion integriert werden. Alle Steuerungen ohne Ausnahme miissen so ausgelegt
werden, dass Fehler dynamisch und ausfallsicher unter allen Umsténden erfasst werden.
Alle Produkte, in denen eine von OYMC gelieferte Komponente enthalten ist, missen bei der
Ubergabe an den Endnutzer entsprechende Warnhinweise und Anweisungen fur eine
sichere Verwendung und einen sicheren Betrieb aufweisen. Alle von OYMC bereitgesteliten
Warnhinweise mussen unmittelbar an den Endnutzer weitergegeben werden. OYMC (ber-
nimmt eine ausdriickliche Garantie ausschlieBlich fir die Qualitat eigener Produkte in Uber-
einstimmung mit den Standards und Spezifikationen wie sie im Handbuch angegeben sind.
ALLE UBRIGEN IMPLIZITEN UND EXPLIZITEN GEWAHRLEISTUNGEN WERDEN AUS-
GESCHLOSSEN. OYMC utbernimmt keine Haftung fiir Verletzungen, Produktbeschadigun-
gen, Verlust oder Forderungen, die durch falsche Anwendung der Produkte auftreten.

€ Allgemeine Warnhinweise

A\ VORSICHT

¢ Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor Installation, Betrieb oder Wartung dieses
Antriebes durch.

* Alle Warnungen, Sicherheitshinweise und Anleitungen miissen beachtet werden.

¢ Alle Arbeiten miissen von Personal mit entsprechender Qualifikation durchgefiihrt
werden.

¢ Der Antrieb muss gemaB diesem Handbuch und den lokalen Vorschriften installiert werden.

¢ Beachten Sie die Sicherheitshinweise in diesem Handbuch.
Der Betreiber der Gerate ist fir alle Verletzungen oder Gerateschaden, die aus
Nichtbeachtung der Warnhinweise in diesem Handbuch entstehen, verantwortlich.

A\ VORSICHT
Kennzeichnet eine geféhrliche Situation, die zum Tod oder zu schweren Verletzungen
fihren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

In diesem Handbuch werden Sicherheitshinweise nach folgenden Konventionen gekenn-
zeichnet.

A\ ACHTUNG

Kennzeichnet eine geféhrliche Situation, die zu leichten oder mittelschweren
Verletzungen fuhren kann, wenn sie nicht vermieden wird.

2 I67E-DE V1000 Kurzanleitung



1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Kennzeichnet einen Hinweis auf Sachschaden.

€ Sicherheitswarnungen

A\ VORSICHT
Gefahr eines Stromschlags

¢ Versuchen Sie nicht, den Antrieb auf irgendeine Weise zu modifizieren oder
zu verandern, die nicht in diesem Handbuch beschrieben ist.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
OYMC haftet nicht fir vom Benutzer am Produkt vorgenommene Anderungen.
Dieses Produkt darf nicht verdndert werden.

Beriihren Sie keine Klemmen, bevor die Kondensatoren vollstdndig entladen sind.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
Trennen Sie das Gerét vor der Verdrahtung vollstdndig von der Spannungsversorgung.
Der interne Kondensator bleibt auch nach Ausschalten der Versorgungsspannung geladen.
Die Ladungsanzeige (CHARGE) leuchtet so lange rot, bis die Zwischenkreisspannung 50 V
DC unterschritten hat. Um einen Stromschlag zu vermeiden, warten Sie mindestens fnf
Minuten, nachdem alle Anzeigen erloschen sind; messen Sie die Zwischenkreisspannung,
um sicherzustellen, dass keine Spannung mehr anliegt.

Lassen Sie keine Personen das Gerét benutzen, die nicht dafiir qualifiziert sind.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Die Wartung, Inspektion und der Austausch von Teilen darf nur von autorisiertem
Personal vorgenommen werden, das mit der Installation, Einstellung und Wartung von
Wechselstromantrieben vertraut ist.

Nehmen Sie die Abdeckungen nicht ab, und beriihren Sie keine Leiterplatten,
wahrend das Gerit unter Spannung steht.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Die motorseitige Erdungsklemme muss immer geerdet werden.
Eine unsachgemafBe Erdung kann bei Berlhrung des Motorgehduses den Tod oder
schwere Verletzungen zur Folge haben.

Fiihren Sie keine Arbeiten am Antrieb aus, wenn Sie weite Kleidung oder
Schmuck tragen oder wenn Sie ohne Augenschutz arbeiten.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.

Legen Sie alle Metallegegensténde wie Armbanduhren und Ringe ab, sichern Sie weite
Kleidungsstiicke, und setzen Sie einen Augenschutz auf, bevor Sie mit der Arbeit
am Antrieb anfangen.

* Die Ausgangsschaltungen des Antriebs diirfen niemals kurzgeschlossen werden.
Die Ausgangsschaltungen des Antriebs dilrfen nicht kurzgeschlossen werden.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

A\ VORSICHT
Gefahr durch plétzliche Bewegung

* Halten Sie wéahrend des Autotunings mit Motordrehung Abstand zum Motor.
Der Motor kann plétzlich anfangen zu laufen.
Waéhrend des automatischen Anlaufs kann die Maschine plétzlich in Bewegung
kommen, was den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Das System kann nach dem Einschalten der Spannungsversorgung unerwartet
anlaufen, was den Tod oder schwere Verletzungen zur Folge haben kann.

Beim Einschalten der Spannungsversorgung darf sich kein Personal in der Néhe von
Antrieb, Motor und im Maschinenbereich befinden. Sichern Sie die Abdeckungen,
Kupplungen, Wellenkeile und Maschinenlasten, bevor Sie die Spannungsversorgung fir
den Antrieb einschalten.

Feuergefahr

Verwenden Sie keine ungeeignete Spannungsquelle.

Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Vergewissern Sie sich, dass die Nennspannung des Antriebes mit der Spannung der
Eingangsspannungsversorgung Ubereinstimmt, bevor Sie den Strom einschalten.

Benutzen Sie keine ungeeigneten brennbaren Materialien.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer zur Folge haben.
Befestigen Sie den Antrieb an Metall oder einem anderen nicht brennbaren Material.

SchlieBen Sie die Versorgungsspannung nicht an die Ausgangsklemmen U, V und W an.
Stellen Sie sicher, dass die Stromversor?ungsleitungen an die
Netzeingangsklemmen R/L1, S/L2 und T/L3 (oder R/L1 und S/L2 bei einphasiger
Spannungsversorgung) angeschlossen sind.

SchlieBen Sie an die Ausgangsklemmen des Motors keine Wechselspannungsversorgung an.
Eine Nichtbeachtung kann den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer infolge eines
Schadens am Antrieb durch den Anschluss der Spannungsversorgung an die
Ausgangsklemmen zur Folge haben.

Ziehen Sie alle Klemmenschrauben mit dem vorgegebenen Drehmoment fest.
Lose elektrische Anschlisse kénnen den Tod oder schwere Verletzungen durch Feuer
auf Grund von Uberhitzung der elektrischen Anschliisse zur Folge haben.

A ACHTUNG
Gefahr von Quetschungen

¢ Halten Sie den Antrieb beim Tragen nicht an der Frontabdeckung fest.
Eine Nichtbeachtung kann kleine oder mittelschwere Verletzungen durch ein Herunterfallen
des Antriebs zur Folge haben.

Gefahr von Verbrennungen

¢ Lassen Sie das Gerat erst eine Weile abkiihlen, bevor Sie den Kiihlkérper oder
die Bremswiderstand-Einheit beriihren.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

Gefahr fiir die Ausriistung

¢ Beachten Sie beim Umgang mit dem Antrieb und den Leiterplatten die Verfahren
zur elektrostatischen Entladung (ESD).
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung der Antriebsschaltkreise durch
elektrostatische Entladung kommen.

SchlieBen Sie niemals den Motor an den Antrieb an oder trennen Sie diese
voneinander, wihrend der Antrieb unter Spannung steht.
UnsachgeméBes AnschlieBen oder Trennen kann Schédden am Antrieb zur Folge haben.

Fiihren Sie an keinem Teil des Antriebs Spannungsfestigkeitstests durch.
Andernfalls kann es zu einer Beschédigung der empfindlichen Bauteile im Antrieb kommen.

Arbeiten Sie nicht mit schadhafter Ausriistung.

Andernfalls kann es zu weiteren Beschadigungen der Ausristung kommen.

Gerate mit sichtbaren Beschadigungen oder fehlenden Teilen dirfen nicht
angeschlossen oder in Betrieb genommen werden.

Installieren Sie nach den geltenden Vorschriften einen angemessenen
Kurzschlussschutz fiir die Abzweigschaltkreise.

Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs kommen.

Der Antrieb ist nicht geeignet fir Stromkreise, die in der Lage sind, einen Strom von mehr
alslj?OOOO A (eff) bei max. 240 V AC (200-V-Klasse) bzw. max. 480 V AC (400-V-Klasse)
zu liefern.

Verwenden Sie keine ungeschirmten Kabel als Steuerleitungen.

Eine Nichtbeachtung kann elektrische Stérungen verursachen, die eine schlechte
Systemleistung zur Folge haben. Verwenden Sie abgeschirmte, paarweise verdrillte
Kabel, und stellen Sie eine Masseverbindung zur Erdungsklemme des Antriebs her.

Lassen Sie keine Personen das Gerét benutzen, die nicht dafiir qualifiziert sind.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs oder der Bremsschaltkreise kommen.
Lesen Sie die Anweisungen im Handbuch fiir die Bremsoption sorgféltig durch, wenn Sie
eine Bremsoption an den Antrieb anschlieBen.

Nehmen Sie keine Anderungen an den Antriebsschaltkreisen vor.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs und zu einem Verlust des
Garantieanspruchs kommen.

OYMC haftet nicht fir vom Benutzer am Produkt vorgenommene Anderungen.
Dieses Produkt darf nicht verandert werden.

Uberpriifen Sie die Verdrahtun?, um sicherzustellen, dass alle Anschliisse richtig sind,
nachdem Sie den Antrieb installiert und an andere Gerate angeschlossen haben.
Andernfalls kann es zu einer Beschadigung des Antriebs kommen.

SchlieBen Sie keine nichtzugelassenen LC- oder RC-Entstérfilter, Kondensatoren
oder Uberspannungsschutzgerite an den Ausgang des Antriebs an.

Durch den Einsatz von nichtzugelassenen Filtern kann es zu einer Beschadigung des
Antriebs oder der Motorbauteile kommen.
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1 Sicherheitsanweisungen und allgemeine Warnhinweise

€ Sicherheitshinweise fiir die Konformitat mit der
CE-Niederspannungsrichtlinie

Dieser Antrieb ist nach der européischen Norm EN61800-5-1 getestet und erfullt die Nieder-
spannungsrichtlinie in allen Punkten. Die folgenden Bedingungen missen erfiillt sein, um die
Konformitat aufrechtzuerhalten, wenn dieser Antrieb mit anderen Geraten kombiniert wird:
Verwenden Sie den Antrieb nach IEC664 nur in Bereichen mit einem Verschmutzungsgrad
von max. 2 und Uberspannungskategorie 3.

Bei Antrieben der 400-V-Klasse muss der Nullleiter der Haupt-Spannungsversorgung geer-
det werden.

€ Sicherheitshinweise zur Erfiillung der UL-/cUL-Norm

Dieser Antrieb ist nach UL-Norm UL508C getestet und erfullt die UL-Anforderungen.
Die folgenden Bedingungen missen erflillt sein, um die Konformitat aufrechtzuerhalten,
wenn dieser Antrieb in Verbindung mit anderen Geréaten verwendet wird:

Installieren Sie den Antrieb nur in Bereichen mit einem max. Verschmutzungsgrad
von 2 (UL-Norm).

Verwenden Sie Kupferdréhte (Nennwert 75 °C) und Ring-Kabelschuhe der UL-Listung oder
CSA-zertifizierte Ring-Kabelschuhe. Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanlei-
tung.

Verdrahten Sie Niederspannungsdréhte als Dréhte der NEC-Klasse 1. Beachten Sie bei der
Verdrahtung die Richtlinien auf nationaler, bundesstaatlicher oder lokaler Ebene. Verwenden
Sie zum Anschluss der Steuerstromversorgung eine Spannungsversorgung der Klasse 2
(UL-Vorschrift). Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Dieser Antrieb hat den UL-Kurzschlusstest bestanden, nach dem bei einem Kurzschluss in
der Spannungsversorgung der Stromfluss max. 30000 A bei 240 V bei den Antrieben der
200-V-Klasse und 480 V bei den Antrieben der 400-V-Klasse betragt.

Die interne Motoriiberlastschutzfunktion des Antriebs entspricht der UL-Listung und erflllt
die Normen NEC und CEC. Die Einrichtung kann mit den Parametern L1-01/02 vorgenom-
men werden. Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

€ Sicherheitshinweise zur Verwendung der Funktion zum
sicheren Halt

Die Funktion zum sicheren Halt des Antriebs entspricht EN954-1, Sicherheitskategorie 3 und

ENG61508, SIL2. Sie kann zur Durchfiihrung einer Notabschaltung gem. EN60204-1, Stopp-

Kategorie 0, verwendet werden (unkontrollierter Stopp durch Stromabschaltung). Detailinfor-

mationen zur Verwendung dieser Funktion finden Sie in der Bedienungsanleitung.
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2 Mechanische Installation

2 Mechanische Installation

€ Bei Lieferung

Bitte filhren sie nach Erhalt des Antriebs die folgenden MafBnahmen durch:

¢ Uberpriifen Sie den Antrieb auf Beschadigungen. Wenn der Antrieb bei Erhalt Be-
schadigungen aufweist, wenden Sie sich an den Zulieferer.

* Stellen Sie sicher, dass Sie das richtige Modell erhalten haben, indem Sie die An-
gaben auf dem Typenschild Gberpriifen. Wenn das falsche Modell geliefert wurde,
wenden Sie sich an den Zulieferer.

€ Installationsumgebung

Um die Leistung und die Lebensdauer optimal zu nutzen, installieren Sie den Antrieb
in einer Umgebung, die die unten stehenden Bedingungen erflillt.

Umgebungsbedingungen

Bedingungen

Installationsbereich

In geschlossenen Raumen

—10 °C bis +40 °C (NEMA Typ 1)
—10 °C bis +50 °C (Offene Bauweise)
Installieren Sie bei Einbau in einen Schaltschrank einen Llifter

Umgebungstemperatur oder eine Klimaanlage in dem Bereich, um sicherzustellen,
dass die Lufttemperatur im Schaltschrank die angegebenen
Grenzwerte nicht Gberschreitet.
Sorgen Sie dafiir, dass sich kein Eis auf dem Antrieb bilden kann.
Luftfeuchtigkeit max. 95 % relative Luftfeuchtigkeit, ohne Kondensatbildung
Lagertemperatur —20 °C bis +60 °C

Umgebungsbereich

Installieren Sie den Antrieb in einem Bereich, der frei ist von:
¢ Olnebel und Staub

Metallspanen, Ol, Wasser oder Fremdkdrpern
radioaktiven Substanzen

brennbaren Materialien (z. B. Holz)

schadlichen Gasen und Flissigkeiten

starken Vibrationen

Chloriden

direkter Sonneneinstrahlung

Hoéhenlage

max. 1000 m

Vibrationen

10 — 20 Hz bei 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz bei 5,9 m/s2

Ausrichtung

Installieren Sie den Antrieb stets aufrecht, um eine optimale
Kuhlung zu erreichen.
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2 Mechanische Installation

€ Ausrichtung und Abstande bei der Installation
Installieren Sie den Antrieb stets aufrecht. Las-

sen Sie wegen der Kuhlung um die Einheit Luft 4
herum etwas Abstand, wie in der Abbildung gt
rechts gezeigt. il
Hinweis: Bei einer Installation von mehreren
Einheiten nebeneinander kdnnen
die Absténde geringer sein als in h
der Abbildung gezeigt. Einzelhei-
ten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung. e §
4 Abmessungen
%5 B Modell Abmessungen (mm) Gewicht]
o VZA* [Abb] B | H | T | Bl |HI|H2|H3|HA[T1] d | (kg)
= BOPT 68 [128| 76 | 56 [118| 5 | - | - | 65| M4| 0,6
i BOP2 68 | 128 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 | M4| 0,7
BOP4 68 | 128 118 | 56 |118] 5 | - | - |38,5|M4| 1,0
A 1 : BOP7 108|128 [137,5 96 [118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
IP20/Offene W B1P5 108 128|154 | 96 (118 5 | - | - | 58 |M4| 1,5
Bauweise B2P2 140|128 163 128118 5 | - | - | 656 |M4| 21
B4P0 A in Entwicklung
20P1 68 [128] 76 | 56 [118] 5| - | - | 65| M4| 0,6
20P2 68 (128 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 0,6
20P4 68 | 128108 | 56 |118| 5 | - | - |38,5| M4 | 09
20P7 68 [128| 128 | 56 |118| 5 | - | - 38,5/ M4| 1,1
21P5 108 128|129 | 96 (118| 5 | - | - | 58 |M4| 1,3
22P2 108|128 [137,5/ 96 (118 5 | - | - |58 |M4| 14
24P0 140 128 | 143 [128(118| 5 | - | - | 656 |M4| 21
25P5 140 [ 254 | 140 [ 122248 6 |13|6,2| 55 |M5| 3,8
27P5 g | 1401254140 122[248] 6 [ 13]6,2] 55 |[M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 [ 160 (284 8 [15|6,2| 75 |M5| 55
2015 220 | 358 | 187 [192(336| 7 |15|7,2| 78 |[M5| 9,2
40P2 108128 81 | 96 (118 5 | - | - | 10 |M4| 0,8
40P4 108|128 99 | 96 (118 5 | - | - |28 |[M4| 1,0
40P7 108|128 [137,5 96 (118 5 | - | - |58 |M4| 14
B 41P5 A [108[ 128|154 | 96 |118] 5 | - | - |58 |M4| 15
1P20/Nema 42P2 108|128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 |[M4| 15
Typ 1 43P0 108 128|154 | 96 (118| 5 | - | - | 58 |M4| 1,5
44P0 140128 143128118 5 | - | - | 656 |M4| 21
45P5 140|254 | 140 |122[248] 6 | 13| 6 |55 |M5| 38
47P5 g | 140]254 140 [122]248| 6 [13]6,2| 55 [M5| 38
4011 180|290 | 143|160 (284 8 15| 6 |55 |M5| 52
4015 180 290 | 163 [ 160|284 8 [15| 6 | 75 |M5| 55
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3 Elektrische Installation

Die Abbildung unten zeigt die Verdrahtung der Haupt- und Steuerstromkreise.
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sicheren Halt ! 1 S+
H1
! w 1 .
I

i e T I

\ [

N ,

kopplerausgang
48V DC, max. 50 mA
(Werkseinstellung)

Frequenziibereinstimmung

l
i
i
i
i
Optokoppler- i
Bezugspotenzial )

Impulsfolgeausgang

]
(max. 32 kHz) 1
]

(Ausgangsfrequenz)
L_UbenNachungsausg'ange
Analoger Ausgang } (Werkseinstellung)
0bis +10 V DC (2 mA) |
AC (Ausgangsfrequenz) !

,

Memobus-Komm.

max. 115 kBit/s

|
|
'
|
1
1
)

Symbole:
1 Paarweise verdrillte Kabel verwenden.

I Abgeschirmte, paarweise verdrillte Kabel verwenden. o

I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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3 Elektrische Installation

€ Verdrahtungsspezifikation

B Leistungsklemmen
Benutzen Sie bei der Verdrahtung der Leistungsklemmen die in der unten stehenden Tabelle
aufgelisteten Sicherungen und NetZfilter. Stellen Sie sicher, dass die angegebenen Anzugs-
Drehmomentwerte nicht (iberschritten werden.

EMV-Filtertyp Empf Leistungsklemmengrofen
Modell Hauptsicherung Motorka.bel R/L1,S/L2,T/L3, B1
VZA* Rasmi Schaffner (Ferraz) 21 |UIM1,VIT2,WIT3, > IGND

[mm?] 2 e B2
BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE TRS10R 1,5 M3.5 M3.5(M3.5,
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 | M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRSEOR 4 M4 M4 V4
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0O in Entwicklung
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5(M3.5,
50P4 A1000-FIV20010-RE|A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M3.EM3.5
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
>5P5 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 Ma Ma V4
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 | M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 | M5
57pe | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE | ot 10 ia v Ve
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 | M6
2015 | /1000-FIV2100-RE i A6T200<"> 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 | M4
20P4 A1000-FIV30005-RE|A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 Ma M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 | M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
45P% A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRSO0R 25 Ma M4 | M4
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 | M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<" 5 M4 Ma M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 | M5
4015 | A1000-FIV30S0-RE ) ABT80<"> 10 M5 M5 | M6
<1> Zur Erfillung der UL-Vorschriften muss ein anderer Sicherungstyp verwendet werden. Einzelheiten

dazu finden Sie in der Bedienungsanleitung.

Anzugs-Drehmomentwerte

Ziehen Sie die Schrauben der Leistungklemmen mit den unten in der Tabelle ange-
gebenen Drehmomentwerten an.

KlemmengroRe

M3,5

M4

M5

M6

M8

Anzugsdrehmoment [Nm]

0,8 bis 1,0

1,2 bis 1,5

2,0 bis 2,5

4,0 bis 5,0

9,0 bis 11,

0
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3 Elektrische Installation

B Steuerklemmen
Die Steuerklemmenkarte ist mit Schraublosklemmen ausgestattet. Verwenden Sie stets
Kabel, die der unten stehenden Spezifikation entsprechen. Fiir eine sichere Verdrahtung
wird empfohlen, Volldraht oder Dréhte mit Aderendhiilsen zu verwenden. Die Abisolierung
bzw. Aderendhtilsenlédnge sollte 8 mm betragen.

Kabeltyp Kabelstarke
Volldraht 0,2 bis 1,5 mm?2
Flexibel 0,2 bis 1,0 mm?2
Flexibel mit Aderendhllse 0,25 bis 0,5 mm?2

€ Installation des EMV-Filters

Dieser Antrieb ist nach der européischen Norm EN61800-3 getestet. Um die EMV-Normen
zu erfillen, verdrahten Sie den Hauptstromkreis wie unten angegeben.
1. Installieren Sie einen geeigneten EMV-Entstorfilter auf der Eingangsseite. Angaben
hierzu finden Sie in der oben stehenden Liste oder in der Bedienungsanleitung.
. Bauen Sie den Antrieb und den EMV-Entstorfilter in dasselbe Gehause ein.

geflochtener Abschirmung.
. Entfernen Sie Farbe oder Schmutz von den Erdungsanschliissen, um die
niedrigstmdgliche Erdungsimpedanz zu erreichen.

2
3. Verwenden Sie fir die Verdrahtung des Antriebs und des Motors Kabel mit
4
5

. Installieren Sie bei Antrieben unter 1 kW eine AC-Drossel, um EN61000-3-2
zu erflllen. Nahere Angaben hierzu finden Sie im Handbuch, oder wenden Sie
sich an lhren Zulieferer.

L2
L pe Iy R
Kabelschelle Kabelschelle
Schalttafel oder Montageflache Schalttafel oder Montageflache
Metallplatte Metallplatte
© | 9|~ Erdungs-Kontaktflach | 0]~ Erdungs-Kontaktfizch
en (Saméllchen Lack en (samtlichen Lack
entlernen) , entfernen)
Z_7 5 &
\ il [ I— ill
| |z \ £
L1 2
N e
i Al L3 5L1 d
/| i ~ A0 + ~
EMV- re— EMV-
Fitter | 1 o MG Anirieb Filter | — = Antrieb
™~ j ~
Erdungs- Erdungs-
J Kontaktflachen ' | l Kontaktflachen
I L (samtlichen Lack (samtlichen Lack
/ entfernen) / entfernen)
Verdrahtungsabstend o o, Verdrahtungsab- o O,
méglichst kurz stand méglichst kurz
Kabelabschirmungs- Motorkabel mit geflochtener Kabelabschirmungs- Motorkabel mit geflochtener
Erdungsschelle Abschirmung Erdungsschelle Abschirmung
Motorseitige
Motorseitige
Erdungsabschirmung Erdungsabschirmung
Verdrahtung von ein- oder dreiphasigen Geraten nach EMV-Norm
I67E-DE V1000 Kurzanleitung 11



3 Elektrische Installation

€ Verdrahtung der Haupt- und Steuerstromkreise

B Verdrahtung der Einspeisung

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise flr die Einspeisung.

* Verwenden Sie nur Schutzschalter, die speziell fir Antriebe ausgelegt sind.

* Wenn Sie einen Fehlerstrom-Schutzschalter verwenden, vergewissern Sie sich,
dass er sowohl Gleichstrom als auch Hochfrequenzstrom erkennen kann.

* Wenn ein Eingangsschalter verwendet wird, vergewissern Sie sich, dass der
Schalter nicht mehr als einmal alle 30 Minuten betéatigt wird.

* Bauen Sie auf der Eingangsseite des Antriebs eine DC-Drossel oder eine AC-Drossel ein:

* Um Oberwellen zu beseitigen

* Um den Leistungsfaktor auf der Spannungsversorgungsseite zu verbessern.

* Wenn ein Phasenschieber-Kondensatorschalter verwendet wird.

* Wenn eine Spannungsversorgung mit hoher Kapazitat (iber 600 kVA) verwendet
wird.

B Verdrahtung der Motorleitungen

Beachten Sie die folgenden Sicherheitshinweise fir die Verdrahtung der Motorlei-

tungen.

* SchlieBen Sie an die Ausgangsklemmen des Antriebs ausschlieBlich einen Dreh-
strommotor an.

* SchlieBen Sie die Versorgungsspannung auf keinen Fall an die Ausgangsklem-
men des Antriebs an.

* Ausgangsklemmen dlrfen niemals kurzgeschlossen oder geerdet werden.

* Verwenden Sie keine Phasenschieber-Kondensatoren.

¢ Wenn Sie zwischen Antrieb und Motor ein Schiitz eingebaut haben, darf dies niemals
geschaltet werden, wenn am Antrieb Ausgangspannung anliegt. Ein Betrieb bei anlie-
gender Ausgangspannung kann hohe Spitzenstréme verursachen, wodurch die Uber-
stromerkennung ausgeldst wird oder der Antrieb beschadigt werden kann.

B Erdungsanschluss

Beachten Sie bei der Erdung des Antriebs die folgenden Sicherheitshinweise.

* Verwenden Sie den Erdungsleiter nicht noch fir andere Geréte, z. B. Schwei3geréte usw.

* Verwenden Sie stets einen Erdungsleiter, der den technischen Normen flr Elek-
trogeréate entspricht. Halten Sie die L&dnge des Erdungsleiters so kurz wie még-
lich. Der Antrieb erzeugt einen Leckstrom. Wenn der Abstand zwischen der
Erdungselektrode und der Erdungsklemme zu grof ist, wird das Potenzial an der
Erdungsklemme des Antriebs instabil.

* Bei Einsatz von mehr als einem Antrieb darf der Erdungsleiter keine Schleife bilden.

B Sicherheitshinweise fiir die Verdrahtung der Steuerstromkreise
Beachten Sie bei der Verdrahtung der Steuerstromkreise die folgenden Sicherheitshinweise.

12 I67E-DE V1000 Kurzanleitung



3 Elektrische Installation

* Verlegen Sie die Leitungen der Steuerstromkreise getrennt von den Leitungen
des Leistungskreises und anderen Hochspannungskabeln.

¢ Verlegen Sie die Leitungen der Steuerklemmen MA, MB, MC (Kontaktausgénge)
getrennt von den Leitungen anderer Steuerklemmen.

* Verwenden Sie zum Anschluss der externen Steuerstromversorgung eine Span-
nungsversorgung der Klasse 2 (UL-Vorschrift).

* Verwenden Sie flr die Steuerstromkreise paarweise verdrillte oder abgeschirmte
Kabel, um Betriebsfehler zu vermeiden.

¢ Erden Sie die Kabelabschirmung mit der gréBtmdglichen Kontaktflache zwischen
Abschirmung und Erdung.

* Kabelabschirmungen mussen an beiden Kabelenden geerdet sein.

B Leistungsklemmen

Klemmen-

typ

Funktion

R/L1, S/L2, T/L3

Eingang Leistungs-
kreis-Spannungsver-
sorgung

Zum Anschluss des Antriebs an die Versorgungsspannung.
Bei Antrieben mit einphasiger 200-V-Eingangsspannung wer-
den nur die Klemmen R/L1 und S/L2 verwendet (T/L3 wird nicht
verwendet).

U/T1, V/T2, W/T3 | Antriebsausgang. Zum Anschluss des Motors.
1,42 DC-Drosselanschluss :itsgﬁ;l;isoeri]tgr\]/:rr%Jgfjsgs'greeﬁnen Sie die Verbindung bei der
Ay = g&gsiaizggggsversor- Zum AnschlieBen einer DC-Spannungsversorgung.
@ Kiemmeny | E20n9sKemme | £t 00 aase: Erdung mit max 100

m Steuerklemmen

Die Abbildung unten zeigt die Anordnung der Steuerstromklemmen. Der Antrieb ist
mit Schraublosklemmen ausgestattet.

Ul o

Es gibt drei DIP-SchaItef, S1 bis S3, die sich auf der Klemmenkarte befinden.
I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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3 Elektrische Installation

Swi1

Schaltet Analogeingang A2 zwischen Spannungs- und Stromeingang um.

SW2

Aktiviert oder deaktiviert den Abschlusswiderstand des internen RS422/485-Kommunikations-Ports.

SW3

Dient zur Auswahl von PNP- oder NPN-Modus (werkseitig eingestellt) fir die digitalen Eingange
(bei PNP ist eine externe 24 V DC-Spannungsversorgung erforderlich).

B Steuerklemmen

Funktion (Signalspezifikation),

Typ Nr.| Klemmenbezeichnung (Signal) Standardeinstellung
Optokoppler-Eingéange, 24 V DC, 8 mA
Multifunkti- St ) ) o ) Hinweis: Werkseitig ist der Modus des Antriebs auf NPN
UIIIUNKL= | i | Myltifunktions-Digitaleingénge 1 bis 6 |eingestellt. Setzen Sie fiir den PNP-Modus den DIP-
ons-Digital- | gg Schalter S3 auf ,SOURCE*, und schlieBen Sie eine
GlngAnf= externe 24 V DC- (+10 %) Spannungsversorgung an.
SC |Multifunktionseingang-Bezugspotenzial| Bezugspotenzial
Maximale Erfassungsfrequenz: 0,5 bis 32 kHz,
RP|Impulsfolgeeingang Tastverhaltnis: 30 bis 70 mm2, Hoch: 3,5 bis 13,2V,
Multifunkti- Niedrig: 0,0 bis 0,8 V, Eingangsimpedanz: 3 kQ)
ons-Analog-/ Spannungsversorgung fur Analo- .
Impulsein-g +V geingang +10,5 V (zulassiger Strom max. 20 mA)
gange A1 |Analoger Multifunktionsausgang 1 0 bis +10 V DC (20 k) Auflésung 1/1000
A2 | Analoger Multifunktionsausgang 2 0/4 bis 20 mA (250 Q) Auflésung: 1/500 (nur A2)
AC | Frequenzsollwert-Bezugspotenzial ov
. . HC|Bezugspotenzial fiir sicheren Halt +24 V (max. 10 mA zuléssig)
Sicherheits- - - - - = - -
Deaktivie- H1|Sicherer Halt Eingang 1 E_lner od_er beldg geoffngt: Antnepsausgang deakti-
rungsein- viert (Zellt von Elngangsoffnyng bis zur Abschaltung
génge H2|Sicherer Halt Eingang 2 des Antriebsausgangs betragt weniger als 1 ms)
Beide geschlossen: Normaler Betrieb
Multifunkti- |MA|SchlieBer (Fehler) Digital-Relaisausgang
ons-Relais- |MB|Offner-Ausgang (Fehler) 30V DC,10 mA bis 1 A
ausgang MC|Bezugspotenzial der Digitalausgange |250 V AC, 10 mA bis 1 A
Optokoppler- | P1|Optokoppler-Ausgang 1 .
Mﬁltifunr:(rt)ions- P2 |Optokoppler-Ausgang 2 Eég\'}allgeé %p'taqkopplerausgang
_ ) is 50 mA
ausgang PC | Optokopplerausgangs-Bezugspotenzial
a MP|Impulsfolgeausgang max. 32 kHz
gﬁf:g”;u & AM| Analoger Uberwachungsausgang 0 bis +10 VDC, max. 2 mA, Auflésung: 1/1000 (10 Bit)
gang AC Bezugspotenzial fur Uberwachungs- oV
ausgang
R+ |Kommunikationseingang (+)
'\KAOE,T':An?uE,liJki/_ R~ |Kommunikationseingang (-) MEMOBUS/MODBUS-Kommunikation:
i S+|Kommunikationsausgang (+) RS-485 oder RS-422, max. 115,2 kBps
S- | Kommunikationsausgang (-)

HINWEIS! Die Klemmen HC, H1, H2 werden fiir die Funktion zum sicheren Halt
benutzt, wodurch die Ausgangspannung in weniger als 1 ms
abgeschaltet wird, wenn mindestens einer der Eingdnge H1 oder H2
gedfifnet ist. Die Funktion entspricht EN954-1, Sicherheitskategorie 3
und EN61508, SIL2. Sie kann zur Durchfiihrung einer Notabschaltung
gem. EN60204-1, Stopp-Kategorie 0, verwendet werden. Entfernen Sie
nicht die Drahtbriicke zwischen HC, H1 oder H2, wenn die Funktion
sicherer Halt nicht verwendet wird.

14
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4 Bedienung tiber die Tastatur

4 Bedienung uber die Tastatur
€ LED-Bedienkonsole und Tasten

Die LED-Bedienkonsole dient zur Programmierung
des Antriebs, zum Starten/Stoppen und zum Anzei-
gen von Fehlermeldungen. Die LEDs zeigen den

Antriebsstatus an.

B Tasten und Funktionen

o

Anzeige |Bezeichnung

Funktion

m Datenanzei-
gefeld

Zeigt den Frequenzsollwert, die Parameternummer usw. an.

£sc ESC-Taste

Ruckkehr zum vorherigen Menu.

[ 4 RESET-Taste

Bewegt den Cursor nach rechts.
Setzt einen Fehler zuriick.

Startet den Antrieb in der LOCAL-Betriebsart. Die Run-LED
* leuchtet, wenn der Antrieb den Motor antreibt.
« blinkt wéhrend der Verzégerung bis zum Stillstand oder wenn der Frequenz-

Taste

RUN-Taste sollwert O ist.

« Blinkt in schneller Folge, wenn der Antrieb durch einen DE deaktiviert wird,
wenn er Uber einen Schnellstopp-DE gestoppt oder wenn wahrend des Ein-
schaltens ein START-Befehl aktiv war.

Aufwartspfeil-

Blattert nach oben, um Parameternummern, Einstellwerte usw. auszuwahlen.

Blattert nach unten, um Parameternummern, Einstellwerte usw. auszuwahlen.

-] |STOP-Taste

Stoppt den Antrieb.

Abwartspfeil-
Taste
@ 'smo
1]

Eingabetaste

Wahlt Betriebsarten oder Parameter aus und wird zum Speichern von Ein-
stellungen verwendet.

% LO/RE-Aus-

wahltaste

Schaltet die Antriebssteuerung zwischen der Bedienung Uber die Bedienkon-
sole (LOCAL) und der Steuerung uber die Steuerklemmen (REMOTE) um.
Die LED leuchtet, wenn der Antrieb in die LOCAL-Betriebsart geschaltet ist
(Bedienung Uber Tastatur).

Blinkt: Der Antrieb ist in einem Alarmzustand.

ALM ALM-LED Leuchtet: Der Antrieb ist in einem Fehlerzustand, und der Ausgang ist gestoppt.
Leuchtet: Der Motor dreht in Riickwértsrichtung.
REV REV-LED Aus: Der Motor dreht in Vorw:'jrtsrichtung.g
DRV An: Zeigt Bereitschaft zum Antreiben des Motors an.
DRV-LED Aus: Der Antrieb ist in der Betriebsart Uberprifen, Setup, Parameter-
einstellung oder Autotuning.
FOUT An: D_ie Ausgangsfrequen; wird auf dem Bildsch_irm angezeigt_. )
FOUT-LED |Aus: Ein anderer Wert als die Ausgangsfrequenz wird auf dem Bildschirm
angezeigt.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung 15



4 Bedienung tiber die Tastatur

€ Meniistruktur und Betriebsarten

In der folgenden Abbildung wird die Menustruktur der Bedienkonsole erlautert.

{1

=
9]
QL
© —p
8 = =
> Auswahl Vorwartslauf
Iohe
25 A
R}
ZED [ 000
a 2 g Ausgangsfrequenz
uosl |
EE
>E
ZES | 200A)
Oco Ausgangsstrom
08° 1
O
2 |00,
% Ausgangsspannung
5}
(=)

mm =

Schalten Sie die Spannungsversorgung ein (DRV blinkt).

Auswahl Riickwértslauf

(IR IR IR IR IR IR TR

l

Tasten-Funktionsbeschreibung

-

2]
ENTER

ésc

i V)
t (A

[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX
[ XX

unXX

Die Uberwachungsanzeigen
dienen zum Auslesen von
Antriebsdaten wie
Klemmenstatus,
Ausgangsfrequenz,
Fehlermeldungen usw.

Im Uberpriifen-Mend sind alle
Parameter aufgelistet, die von der
Standardeinstellung abweichen.

Die Setup-Betriebsart kann
verwendet werden, um nur
die wichtigsten Parameter
einzustellen, die zum Betrieb
notwendig sind.

In der
Parametereinstellungs-Betriebsart
kénnen alle Antriebsparameter
eingestellt werden.

Beim Autotuning werden die
Motordaten zur optimalen
Leistung der Kombination aus
Antrieb und Motor gemessen.

— 0 —
[}

Uberwachungsanzeige 5 A
t v .
—
I — BEN
- Uberpriifungsmenti
[}
©
2
I
52
cQ —
=t
5 ;- il 2
S % Setup-Betriebsart H ?
g o Vv .
af [ I R
wc
—c
> < —
S A —
[alrs ; Y
oS Parametereinstellungs s
5§ -Betriebsart v .
: I —
o
ar_ —
i Un —
Autotuning R
v .
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5 Starten

5 Starten

€ Verfahren zum Einrichten des Antriebs

Die unten stehende Abbildung zeigt die Vorgehensweise bei der Einrichtung. Die einzelnen
Schritte werden auf den folgenden Seiten néher erlautert.

C START D
AV

[ Installieren und verdrahten Sie den Antrieb nach Anleitung. ]
AV

[ Schalten Sie die Spannungsversorgung ein. ]
\d

( Initialisieren Sie den Antrieb nétigenfalls mit dem Parameter A1-01. ]
AV

[ Stellen Sie die Regelbetriebsart ein. ]
N

Fihren Sie das Autotuning durch, oder stellen
Sie die Motordaten manuell ein.

e
Stellen Sie die Grundparameter ein, und tberprifen Sie sie:
*b1-01, b1-02 fiur Frequenzsollwert und Quelle fir START-Befehl
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx zum Konfigurieren der E/A
* Werte fur Frequenzsollwert
* C1-xx, C2-xx fir Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und S-Kurven

A\
Lassen Sie den Motor ohne Last laufen, tiberpriifen Sie die Funktion
und kontrollieren Sie, ob die Befehle des tibergeordneten Controllers
(z. B. SPS,...) zum Antrieb wie gewtinscht funktionieren.

A Vg
SchlieRen Sie die Last an, lassen Sie den Motor laufen, ]
und tberpriifen Sie die Funktion.

N
Nehmen Sie nétigenfalls eine Feineinstellung vor, und setzen
Sie die Anwendungsparameter (z.B.PID,...).

\:/

[ Uberpriifen Sie nochmals die Funktion und die Einstellwerte. ]
A Vg

( Der Antrieb ist betriebsbereit. D

I67E-DE V1000 Kurzanleitung 17



5 Starten

4 Spannung EIN

Vergewissern Sie sich vor dem Einschalten der Spannungsversorgung,

e dass alle Kabel ordnungsgeman angeschlossen sind.

* dass keine Schrauben, lose Drahtenden oder Werkzeuge im Antrieb vergessen wurden.
* Nach dem Einschalten der Spannungsversorgung sollte die Betriebsartenanzeige

des Antriebs aufleuchten, und es sollten keine Fehler- oder Alarmmeldung ange-
zeigt werden.

€ Auswahl Steuermodus (A1-02)

Es sind drei Betriebsarten verfigbar. Wahlen Sie fir die jeweilige Anwendung, die der
Antrieb steuern soll, die am besten geeignete Regelbetriebsart aus.

Regelbetriebsart Parameter Haupt-Einsatzbereiche
* Einfache Anwendungen mit variabler Drehzahlregelung; besonders
A1-02=0 nutzlich, wenn mehrere Motoren (iber einen einzigen Antrieb
U/f-Regelung betrieben werden sollen.

(Werkseinstellung)| » Beim Ersetzen eines Antriebs, bei dem die Parametereinstellungen
unbekannt sind.

Vektorregelung * Einfache Anwendungen mit variabler Drehzahlregelung

ohne Ruckfih- A1-02=2 * Anwendungen, die hohe Prazision bzw. Hochgeschwindigkeits-
rung (OLV) steuerung erfordern.

PM-Vektorrege- . . ) .

lung ohne Riick- A1-02=5 Anwendungen mit reduziertem Drehmoment mit Synchronmotoren

(SPM, IPM) und Energiesparfunktion.

fihrung
€ Autotuning (T1-00)

Die entsprechenden Antriebsparameter werden mit der Autotuning-Funktion automatisch
eingestellt. Es werden drei verschiedene Betriebsarten unterstitzt:

Autotuning-Modus | Parameter | Regelbetriebsart Beschreibung

Wird durchgefihrt, wenn der Antrieb fir den Betrieb|
mit Vektorregelung ohne Ruckflihrung eingestellt ist.

Autotuning mit

T1-01=0 oLv Der Motor muss wahrend des Einstellprozesses ohne|
Motordrehung Last drehen kénnen, um eine hohe Genauigkeit zu
erreichen.
Einstellung

o 0 - . Wird bei U/f-Regelung durchgefiihrt, wenn das Motor-|
SAtZ?‘%hIUSSW'der T1-01=2 |OLV, Uft-Regelung kabel sehr lang ist oder ausgetauscht wurde.

Wird durchgefiihrt, wenn die Energiesparfunktion
oder die Drehzahlbestimmung eingeschaltet sind.
Der Motor muss ohne Last drehen kdnnen, um eine
hohe Einstellgenauigkeit zu erreichen.

Autotuning mit
Motordrehung v fir | T1-01 =3 U/f-Regelung
Energiesparfunktion

A ACHTUNG

Beriihren Sie den Motor niemals vor Abschluss des Autotunings. Auch wenn der Motor
beim Autotuning nicht dreht, wird er wéhrend des Einstellprozesses mit Strom versorgt.
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5 Starten

Um das Autotuning zu aktivieren, 6ffnen Sie das Autotuning-MenU, und filhren Sie die in der
Abbildung unten gezeigten Schritte durch. Die Anzahl der einzugebenden Typenschilddaten
hangt von der gewahlten Art des Autotunings ab. Dieses Beispiel zeigt Autotuning mit Motor-
drehung.

Betriebsart- Autotuning-Methode Autotuning-Methode
Anzeige einstellen auswahlen
s + B .,
:

->m Frr_ o REV.
"'> "'> "'> IR DRV [out
NA=2Es D

Einstellung aller Die Anzeige fur den Wahrend des Nach erfolgreichem
Typenschilddaten Start des Autotunings  Autotunings blinkt Tuning wird “End”
wird angezeigt. die DRV-LED. angezeigt.

Wenn aus bestimmten Griinden das Autotuning nicht durchgefiihrt werden kann (lastfreier
Betrieb unmdglich usw.), stellen Sie die maximale Frequenz und Spannung in den Parame-
tern E1-00 ein, und geben Sie die Motordaten manuell in die Parameter E2-000 ein.

HINWEIS! Die Eingédnge zum sicheren Halt miissen wéhrend des Autotunings
geschlossen sein.
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5 Starten

€ Quelle fiir Sollwert und Startbefehl

Der Antrieb hat eine LOCAL- und eine REMOTE-Betriebsart. Die LED in der Taste LO/RE
zeigt den Status des Antriebs an.

Status Beschreibung LED LO/RE

LOCAL Dje_ Eingabg des Start-/Stoppbefehls und der Frequenzsollwerte erfolgt Uber die ON
digitale Bedienkonsole.

Es werden die in Parameter b1-02 eingestellte Startbefehl-Quelle und der in Para-
meter b1-02 eingestellte Frequenzsollwert verwendet.

Wenn die REMOTE-Betriebsart verwendet werden soll, vergewissern Sie sich, dass die
richtigen Quellen flr den Frequenzsollwert und den Start-Befehl in den Parametern
b1-01/02 eingestellt sind und dass sich der Antrieb in der REMOTE-Betriebsart befindet.

¢ E/A-Setup

REMOTE OFF

®  Multifunktions-Digitaleingange (H1-010)

Die Funktionen der einzelnen Digitaleingdnge kénnen in den Parametern H1-0O0 zu-
geordnet werden. Die standardmaBig eingestellten Funktionen entnehmen Sie bitte
dem Anschlussschema auf Seite 9.

B Multifunktions-Digitalausgédnge (H2-010)

Die Funktionen der einzelnen Digitalausgdnge kénnen in den Parametern H2-O1O
zugeordnet werden. Die standardmaBig eingestellien Funktionen entnehmen Sie
bitte dem Anschlussschema auf Seite 9. Der Einstellwert dieser Parameter besteht
aus drei Stellen, wobei die mittlere und rechte Stelle die Funktion angeben und die
linke Stelle das Ausgangsverhalten bestimmt (0: Ausgang wie gewébhlt; 1: inverser
Ausgang).

B Multifunktions-Analogeingédnge (H3-00)
Die Funktionen der einzelnen Analogeingdnge kénnen in den Parametern H3-OO
zugeordnet werden. StandardmaBig sind beide Eingange auf ,Frequenzsollwert"
eingestellt. Eingang A1 ist auf eine Eingangspannung von 0 bis 10V, A2 auf einen
Eingangsstrom von 4-20 mA eingestellt. Beide Eingangswerte zusammen bilden
den Frequenzsollwert.
HINWEIS! Wenn der Eingangssignalpegel von Eingang A2 zwischen Spannung
und Strom umgeschaltet wird, stellen Sie sicher, dass der DIP-Schalter
S1 in der richtigen Position und dass die Parameter H3-09 richtig ein-
gestellt ist.

m  Uberwachungsausgang (H4-000)

Verwenden Sie die Parameter H4-0OO zum Einstellen des Ausgangswertes des
analogen Uberwachungsausgangs und zum Anpassen des Ausgangspannungspe-
gels. Die Standardeinstellung fur den Uberwachungswert ist ,Ausgangsfrequenz®.
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5 Starten

€ Frequenzsollwert und Beschleunigungs-/Verzégerungszeit

B Einstellung des Frequenzsollwerts (b1-01)
Stellen Sie den Parameter b1-01 entsprechend dem verwendeten Frequenzsollwert ein.

b1-01 | Sollwertquelle Frequenzsollwerteingang

Stellen Sie die Frequenzsollwerte in den Parametern d1-00 ein, und verwenden
Sie die Digitaleingdnge zur Umschaltung zwischen verschiedenen Sollwerten.

1 Analogeingang |Anwendung des Frequenzsollwertsignals auf Klemme A1 oder A2.

2 |Serielle Komm. |Serielle Kommunikation Uber die RS422/485-Schnittstelle

3 |Optionsmodul | Kommunikations-Optionskarte

4 |Impulseingang |Eingabe des Frequenzsollwerts an Klemme RP Uber Impulseingang.

0 |Bedienkonsole

B Beschleunigungs-/Verzégerungszeit und S-Kurven

Es gibt vier Einheiten von Beschleunigungs- und Verzégerungszeiten, die in den
Parametern C1-0O0 eingestellt werden kénnen. Die standardmaBig aktivierten
Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten sind C1-01/02. Stellen Sie diese Zeiten auf
die entsprechenden fur die Anwendung erforderlichen Werte ein. Flr sanfteres
Anfahren und Auslaufen kénnen nétigenfalls S-Kurven in den Parametern C2-00
aktiviert werden.

¢ Testlauf

Fuhren Sie folgende Schritte durch, um die Maschine zu starten, wenn alle Parame-
tereinstellungen erfolgt sind.
1. Lassen Sie den Motor ohne Last laufen; Uberprifen Sie, ob alle Eingange, Aus-
génge und der Ablauf wie gewlinscht funktionieren.
2. SchlieBBen Sie die Last an den Motor an.
3. Lassen Sie den Motor mit Last laufen, und vergewissern Sie sich, dass keine
Vibrationen, Drehzahlschwankungen oder Motorblockaden auftreten.
Nachdem die oben genannten Schritte durchgefuihrt wurden, sollte der Antrieb zum
Betrieb der Anwendung bereit sein und die grundlegenden Funktionen durchfihren
kdénnen. Angaben zu speziellen Einrichtungen wie PID-Regelung usw. finden Sie
in der Bedienungsanleitung.
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6 Parametertabelle

6

lungen

Parametertabelle

Diese Parametertabelle zeigt die wich-
tigsten Parameter. Die Standardeinstel-

sind

fett gedruckt. Eine

vollstdndige Liste der Parameter finden
Sie in der Bedienungsanleitung.

Par.[Bezeichnung]

Beschreibung

Initialisierungsparameter

Al-
01

Auswahl der
Zugriffsebene

Wahlt aus, auf welche Parame-
ter Uber die digitale Bedienkon-
sole zugegriffen werden kann.
0: Nur Betrieb

1: Anwenderparameter

2: Erweiterte Zugriffsebene

Al-
02

Auswahl der
Regelungsart

Auswahl der Regelungsart fur

den Antrieb

0: U/f-Regelung

2: Vektorregelung ohne
Ruckfuhrung (OLV)

5: PM-Vektorregelung ohne
Ruckfihrung (PM)

Hinweis: Keine Initialisierung

bei A1-03!

Al-
03

Initialisierung
der Parameter

Setzt alle Parameter auf die
Standardwerte zurtick. (Wird
nach Initialisierung auf 0 gesetzt.)
Keine Initialisierung

1110: Anwender-Initialisierung
(Der Anwender muss zuerst
Anwender-Parameterwerte set-
zen und diese dann uber Para-
meter 02-03 speichern.)

2220: 2-Draht-Initialisierung
3330: 3-Draht-Initialisierung

Betr

ebsartauswahl

b1-
01

Sollwert-
Quelle

. Bedienkonsole — Werte d1-00
: Analogeingang A1 oder A2

: Serielle Komm. — RS-422/485
: Optionsmodul

: Impulseingang (Klemme RP)

b1-
02

Auswahl
START-Befehl

olhWN=O

: Bedienkonsole — RUN- und
STOP-Tasten

: Anschlussklemmen —
Digitaleingange

2: Serielle Komm. — RS-422/485

3: Optionsmodul

angeschlossen

—_

22

Par.

Bezeichnung

Beschreibung

Legt die Stoppmethode beim
Aufheben des Startbefehls fest.
0: Rampe bis zum Stillstand

1: Auslaufen bis zum Stillstand

b1- é:loswar:g_der 2: DC-Bremsung bis zum
03 |ypogp Stillstand
3: Auslaufen mit Zeitgeber
(einneuer START-Befehl wird
ignoriert, wenn er vor Ablauf
der eingestellten Zeit erfolgt)
b1- Q‘Ji‘ﬁ’;g'rts 0: Riickwirtslauf zuléssig
04 lauf 1: Ruckwartslauf gesperrt
Auswahl Pha- Angiert die Ausgangsphasen-
b1- sen-Reihen- Reihenfolge.
14 folge 0: Standard
9 1: Phasen-Reihenfolge &ndern
DC-Bremsung
Stellt die Ausgangsfrequenz ein,
bei der die DC-Bremsung wéh-
b2- Startfre- rend der Verzégerung einsetzt,
01 |Quenz beim |wennb1-03 =0 (Rampe bis zum
DC-Bremsen |Stillstand) gesetzt ist. Wenn
b2-01< E1-09 setzt die
DC-Bremsung bei E1-09 ein.
Stellt den DC-Bremsstrom
b2- | DC- als Prozentsatz des Antriebs-
02 |Bremsstrom Nennstroms ein.
Bei OLV wird der DC-Erreger-
strom durch E2-03 bestimmt.
Stellt die Zeit fir die Durchfih-
DC-Brems-  |rung einer DC-Bremsung beim
b2- | zeit/DC-Erre- |Start in Einheiten von
03 |gungszeit 0,01 Sekunden ein. Deakti-
beim Start viert, wenn die Zeit auf
0,00 Sekunden gesetzt ist.
b2- | DC-Bremszeit Stellt dig DC-Bre'm'szeit beim i
04 | beim Stopp Stc_)pp ein. Deaktiviert, wenn dle_
Zeit auf 0,00 Sekunden gesetzt ist,
Beschleunigung/Verzégerung
C1- | Beschl. Legt die Beschleunigungszeit 1
01 | Zeit 1 von 0 Hz bis zur maximalen
Ausgangsfrequenz fest.
C1-|Verz.— Legt die Ver;égerungszeit 2
02 |Zeit 1 von der maximalen Ausgangs-

frequenz auf O fest.
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
C1-03[Beschl./ Stellt die Beschl.-/Verz.-Zei- 1:2,0 kHz
bis |Verz.-Zeiten 2 |ten 2 bis 4 ein (Einstellung 2: 5,0 kHz
C1-08|bis 4 wie C1-01/02) ig ?bookilj:c
S-Kurve bei Beschleuni- C6-02| Taktfrequenz | . ..’ z
C2-01|S-Kurve 1 gungsbeginn 2: 12'8 E:i
C2-02/S-Kurve2 | >Kurve bei Beschleuni- 7 bis A: Schwingen PWMT bis 4
gungsende: _ F: Benutzerdefiniert
C2-03|S-Kurve 3 Si-nKnurve bei Verzégerungsbe- Frequenzsollwerte
- d1-01|Frequenzsoll- | .
C2-04|S-Kurve 4 S-Kurve bei Verzégerungsende, bis wer?e Einstellung der Festdrehzahl-
Schlupfkompensation d1-16|1 bis 16 sollwerte 1 bis 16
* Wird erhoht, wenn die Dreh-|  [d1-17|Jog-Drehzahl |Jog-Drehzahl
Schlupfkom- zahl niedriger ist als der Uff-Kenniinie
C3-01|pensations- |, S\Fﬁg%eeggiltlwﬁ;n die Einstellung
Verstarkung Drehzah! héher st als der E1-01|der Eingangs-| Eingangsspannung
Frequenzsollwert. spannung
* Verringern Sie die Einstel- £1.04/Max. Aus- |Zur Einstellung der U/f-Charak-
lung, wenn die Schlupfkom- gangsfreq. |teristik mit Ilpearer Kennlinie
Schlupfkom- i stellen Sie fur E1-07 und E1-09
’ pensation zu langsam Max. Aus- ¢ ; L :
C3-02 pensgtlons- reagiert. E1-05 : _|die gleichen Werte ein. In die-
Verzoge- « Erhéhen Sie die Einstel- 9angsspan- | sem Fall wird die Einstellung
rungszeit : nung fiir E1-08 Gbergangen
lung, wenn die Drehzahl s P gangen.
Drehmomentkompensation Re qe;lln eingestellt werden, da
« Erhdhen Sie den Einstell- Mittlere Aus- |oo o o fritt:
i E1-07 sonst ein OPE10-Fehler auftritt:
Drehmoment- wert bei langsamer Reak- gangsfreq.
Kompensati- tion des Drehmoments. Mittlere Aus- |E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
C4-01 onsverstar- |° Verringern Sie diese Einstel- E1-08|gangsspan- | Assmessemng
kun lung, wenn Drehzahl-/Dreh- nung (E105)
9 momentschwingungen (E113)
auftreten. E1-09 Min. Aus-
* Erhdhen Sie diese Einstel- gangsfreq.
Drehmoment- lung, wenn Drehzahl-/Dreh- Min. Aus- (E108)
kompensati- momentschwingungen E1-10|gangsspan-
C4-02lons- auftreten. nung €110 |
Verzége-  Verringern Sie die Einstel- Nenn- H
rungsgeit lung, wenn die Reaktion E1-13 Sﬁ;:nung (E109)  (E1:07) ::gt;en;y:;wu::z)
des Drehmoments zu lang-
sam ist. Motordaten
Belastbarkeitsmodus und Taktfrequenz E2-01 Motornenn- | Automatische Einstellung bei
0: Hohe Belastung (HD) strom Auto--tuning.
N Anwendungen mit _ |[Motornennschlupf in Hertz (Hz),
C6-01 gl:aslggralrrlg konstantem Drehmoment E2-02 gllcciltlzrr}enn Automatische Einstellung bei
Belastung 1: Normale Belastung (ND) P Auto--tuning mit Motordrehung.
An\(v%r;dungenhmit X Motor Magnetisierstrom in Ampére.
variablem Drehmomen X - i i i
E2-03 leerlaufstrom Automatische Einstellung bei
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
Anzahl der Motorpole. Auto- Verstarkun Einstellung des Eingangswer-|
E2-04|Motorpole matische Einstellung bei H3-11 A2 9 ltes in % bei
Auto--tuning. 10 V/20 mA Analogeingang.
) . |Einstellung des Motor-Wick- Einstellung des Eingangswer-
£2-05 X\Qfggjggsw" lungswiderstands in Ohm. H3-12|Offset A2 tes in % bei
des Motors Automatische Einstellung bei 0 V/0 mA/4 mA Analogein-
Auto--tuning. gang.
Einstellung des Werts flr den Analogeingang-Einstellung
'\Sﬂpannungslagfﬁwlir]fO'Q(‘?l‘ der Uber Geben Sie einen Wert ein, der
. |Motorstreuinduktivitat als 3 den Uberwachungswerten
E2-06 (I;/Iuoktg\l;istg?um Prozentsatz der Motornenn- H4-01 WaChUE?/s\"\A U1-0I0 entspricht. Beispiel:
spannung. . auswa Eingabe ,103" fiir U1-03.
Automatl;che Einstellung bei Verstarkun Setzt die Ausgangspannung
. Auto--tuning. H4-02/ 00 9 | der Klemme AM gleich 100 %
Einstellungen fir die Digitaleingédnge Uberwachungswert.
H1-01/DI S1 bis 56 Funktionsauswahl fir die Setzt die Ausgangspannung
bis |Funktionsaus- ; H4-02|Offset AM  |der Klemme AM gleich 0 %
Klemmen S1 bis S6. -
H1-06|wahl Uberwachungswert.
Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie am Impulseingangseinstellung (freie Sollwerteingabe)
Tabellenende. Ei Einstellung der Impulsfre-
Einstellungen fir die Digitalausgange He-02|=N98NGS™ | 016nz in Hz, die 100 % des
= - - i - skalierung RP| Z. ’ f
H2-01 unktion Einstellung fur den Relais- Eingangswertes entspricht.
DA MA/MB | ausgang MA-MB-MC. Verstarkung | Einstellung des Eingangswer-
H2-02 Funktion Einstellung der Funktion fur H6-03|flr Impulsein- tes in % bei Impulseingang mit
DA P1 den Optokopplerausgang P1. gang der Frequenz H6-02.
H2-03 Funktion Einstellung der Funktion fir Offset flr Einstellung des Eingangswer-|
DA P2 den Optokopplerausgang P2.| |H6-04|Impulsein- tes in % bei 0 Hz Impulsein-
Eine Liste der wichtigsten Funktionen finden Sie gang gangsfrequenz.
am Tabellenende. Einstellung fur Impulsausgang
Analogeingang-Einstellung - Geben Sie einen Wert ein, der
0: 0bis 10V (ei Uberwa- den Uberwachungswerten
- U bis eine H6-06|chungsausw. : -
H3-01 Signalpegel- Drehrichtung) MP 9 uo-00o en}s_pncht. Beispiel:
ausw. A1 1: 0 bis +10 V (beide Eingabe ,102* fiir U1-02.
Drehrichtungen) Uberwa- Einstellung der Anzahl der
H3-02 Funktions- | Zuordnung einer Funktion fir|  |qe.07 chungswert- |Ausgangsimpulse, wenn die
3-0 ausw. A1 die Klemme Af. Skalierung  |ausgegebene GréBe 100 %
H3-03 Verstarkung | Einstellung des Eingangswertes MP __('n Hz) betragt.
Al in % bei 10 V Analogeingang. Motordberlastschutz
i Einstellung des Eingangswertes Einstellung des Motorlber-
H3-04Offset A1 in % bei 0 V Analogeingang. ?StDSCh;tZSS-
o : ; . : tiviert
0: Obis 10V (neg. Eingang wird Motoriiber- - oea .
auf Null gesetzt) L1-01|lastschutz- | ﬁtf?ndar;i _T]ﬁﬁlg’ar )
Signalpegel- |1: 0 bis +10 V (bipolarer Ausw. uttergekuniter viotor
H3-09|_ jsw. A2 Eingang) 2: StandardméaBiger
2: 4 bis 20 mA (9-Bit-Eingang) _ geg'asegek“h'ter Motor
3: 0 bis 20 mA 3: Vektormotor
H3-10 Funktions- Zuordnung einer Funktion fir
ausw. A2 die Klemme A2.
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6 Parametertabelle

Par. |Bezeichnung Beschreibung Par. |Bezeichnung Beschreibung
Motoriiber- Einstellung dgr Mqtoruber- T1-04 Nenn- Einstellung des Motornenn-
L1-02|lastschutz- Iastsc_hut;zelt in Min. Norma- strom stroms (A).
Zeit lerweise ist keine Anderung T1-05/Nenn- Einstellung der Motornenn-
notig. frequenz frequenz (Hz).
Blockierschutz Einstellung der Anzahl der
0: Deaktiviert — Motor T1-06 Motorpole Motorpole.
beschleunigt bei aktiver Einstellung der Motor-Nenn-
Beschleunigungsrate und T1-07|Nenndrehzahl| o~ (RPM).
Egg?zbﬂ(ﬁr‘zz(;hwerer Last Eisenverlust zur Bestimmung
Blockier- . . _44|Motor-Eisen- |des Energiesparkoeffizienten.
schutzaus- 3?;%2?::'9””95&“ T-n verlust Falls unbekannt, auf Stan-
" i : dardwert bel .
L3-01 ‘év::(l:ﬁgum_ 1: Universell — unterbricht die ardwert beassen
Beschleunigung, wenn der| |Uberwa- Beschreibun
gung Strom Gber dem Wert von chung 2
L3-02 liegt. U1-01 |Frequenzsoliwert (Hz)
2: Intelligent— U1-02 |Ausgangsfrequenz (Hz)
irzostmogiohan Zan | | U103 Ausgangssirom ()
oo g : U1-05 |Motordrehzahl (Hz)
BIo%kizfs%iu?z Einstellung des Blockier- U1-06 |Ausgangsspannungs-Sollwert (V AC)
L3-02 i Beschleuni- sBchut;I-Strt_)mpegels bei U1-07 |Zwischenkreisspannung (V DC)
gung eschieunigung. U1-08 |Ausgangsleistung (kW)
0: Deaktiviert — Verzégerung U1-09 Drehmomentsollwert (des Motor-Nenn-|
Auswahl fiir wie eingestellt. Es kann drehmoments in %)
Blockier- Uberspannung auftreten. Eingangsklemmenstatus
L3-04 schutz bei 1: UmverseII—Verzogerung . U1-10 = 0000000 o
Verzégerung wird unterbrochen, wenn die |__1:Digitaleingang 1
DC-Zwischenkreisspannung (Klemme S1 aktiviert)
i 1: Digitalei 2
zuhochwird. (Klemme $2 aktiviert)
0: Deaktiviert — Blockierung 1: Digitaleingang 3
Auswahl fur oder Uberlastung des Motors U1-10 (Klemme S3 aktiviert)
ier- 1: Digitalei 4
L3-o5|Blockier- | kann auftreten. (Klemme 4 aktiviert)
schutz bei 1: Verzbégerungszeit 1 — 1: Digitaleingang 5
Betrieb Verringerung der Drehzahl " (Klemme S5 aktiviert)
Uber C1-02. 1: Digitaleingang 6
Strompegel | Einstellung des Strompe- (Klemme S6 aktiviert)
L3-0 | fur Blockier- |gels, bei dem der Blockier-
schqtz bei sqhutz beim Betrieb aktiviert Ausgangsklemmenstatus
Betrieb wird. U1-11 = 000
Autotuning
- - o 1:Relaisausgang
Auswahl der (2)', QUtOtAuglngtht Mgéordrfhugg (Klemme MA-MC geschlossen
T1-01|Autotuning- |3 A‘" SC “S.SV,‘(/'I ers da” u1-11 MB-MC gesfinet)
Betriebsart : thtumng mlt otor re- 1: Offener Kollektorausgang 1
hung flr Energiesparfunktion '(Klemme P1) akiiviert
T1-02|Nennleistung SE;:rS]teztjng der Motornennlei- 1: Offener Kollektorausgang 2
g (KW). (Klemme P2) aktiviert
Nenn- Einstellung der Motornenn-
T1-03
spannung spannung (V).
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6 Parametertabelle

Uberwa- q Uberwa- E
chung Beschreibung chung Beschreibung
Antriebsstatus Fehlerspeicher
ut-12= 000000&1; In Betrieb Ugi'é“ Zeigt den letzten bis viertletzten aufgetre-
1: Bei Nulldrehzahl U3.04 |tenen Fehleran.
1: Bei REV U3-05
1: Bei Signaleingang fiir bis Gesamt-Betriebszeit bei dem letzten bis
ut-12 Fehlerriicksetzung viertletzten aufgetretenen Fehler.
D T U3-08
: Drehzahliibereinstimmung
1: Antrieb bersit U3-09 bis | Zeigt den funftletzten bis zehntletzten
1 Bei U3-14 |aufgetretenen Fehler an.
: Bei Alarmerkennung
U3-15 bis| Gesamt-Betriebszeit bei dem fiinftletzten
1: Bei Fehlererkennung U3-20 |bis zehntletzten aufgetretenen Fehler.
* Folgende Fehler werden nicht im Fehlerprotokoll
U1-13 |Eingangspegel Klemme A1 aufgezeichnet: CPF00, 01, 02, 03, UV1 und UV2.
U1-14 |Eingangspegel Klemme A2 DE-DA- -
Ausgangsfrequenz nach Sanftanlauf AuUsw. Beschreibung
U1-16 | (£_Sollw. nach Beschl.-Verz.-R
(F-Sollw. nach Beschl.-/Verz.-Rampe) Funktionsauswahl der Digitaleingdnge
U1-18 |OPE-Fehlerparameter 3 Festfrequenz Befehl 1
U1-24 |Impulseingangsfrequenz 4 Festfrequenz Befehl 2
Fehlerverfolgung 5  |Festfrequenz Befehl 3
U2-01 | Aktueller Fehler g |Jog-Frequenzsollwert (hdhere Prioritat als
U2-02 |Letzter Fehler Festfrequenzbefehl)
U2-03 |Frequenzsollwert bei letztem Fehler 7 Auswahl Beschleunigungs-/Verzégerungszeit 1
U2-04 |Ausgangsfrequenz bei letztem Fehler ¢ |Nicht verwendet (Einstellung far nicht ver-
U2-05 |Ausgangsstrom bei letztem Fehler wendete Klemmen)
U2-06 |Motordrehzahl bei letztem Fehler 14 Fehlerriicksetzung (Rucksetzung bei
U2-07 |Ausgangsspannung bei letztem Fehler Wechsel auf EIN) . .
U2-08 |Zwischenkreisspannung bei letztem Fehler ) Externer Fehler; Eingangsart: SchlieBer-
U2-09 |Ausgangsleistung bei letztem Fehler 20 bis 2F K_ontakt/pffner-Kont‘gkt, Erkennungsbe-
- triebsart: Normal/wahrend des Betriebs
U2-10 |Drehmomentsollwert bei letztem Fehler - — =
U5-11 |Engangskiemmensiaius bei leziem Fehier Funktionsauswahl der Digitalausgéange
gangsiemmenstatus bei ‘etzlem rehle o |Wahrend Betrieb (EIN: START-Befehl auf
U2-12 |Ausgangsklemmenstatus bei letztem Fehler| EIN oder Spannung wird ausgegeben)
U2-13 Betriebsstatus des Antriebs bei letztem 1 Nulldrehzahl
Fehler — —
- - __ 2 Drehzahllbereinstimmung
Kumulative Betriebszeit bei letztem - -
u2-14 6 Antrieb bereit
Fehler
U2-15 Drehzahlsollwert bei Sanftanlauf bei letz- E thler
tem Fehler F N|cht ve“rm{endet
U2-16 |g-Achsenstrom des Motors bei letztem Fehle 10 Genr.\gfug|ger_Feh|er (Alarm)
U2-17 |d-Achsenstrom des Motors bei letztem Fehler| (EIN: Alarm wird angezeigt)
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7 Fehlerbehebung

7 Fehlerbehebung

€ Allgemeine Fehler und Alarme

Fehlermeldungen und Alarme weisen auf Probleme im Antrieb oder in der Maschine hin.

Ein Alarm wird durch einen Code in der Datenanzeige und ein Blinken der LED 'ALM' ange-
zeigt. Der Ausgang des Antriebs wird nicht in jedem Fall abgeschaltet.

Ein Fehler wird durch einen Code in der Datenanzeige und Aufleuchten der LED 'ALM' ange-
zeigt. Der Ausgang des Antriebs wird immer sofort ausgeschaltet, und der Motor lauft bis
zum Stillstand aus.

Um einen Alarm zu l6schen oder einen Fehler zurlickzusetzen, ermitteln Sie die Ursache,
beseitigen Sie sie, und setzen Sie den Antrieb zurlick, indem Sie die Reset-Taste auf der
Bedienkonsole driicken oder die Spannungsversorgung aus- und wieder einschalten.

HINWEIS! /Im Folgenden sind nur die wichtigsten Alarme und Fehler aufgelistet.
Eine vollstédndige Liste finden Sie in der Bedienungsanleitung.

LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Endstufensperre o Die Software-Endstufensperrfunktion ist einem der digitalen Eingénge zuge-
L ordnet, und der Eingang ist aktiv. Der Antrieb nimmt keinen START-Befehl an.
Bei Vektorregelung ohne Ruckfihrung wurde fur die Dauer von mindestens
Regelungsfehler drei Sekunden ein Drehmomentgrenzwert wéhrend der Verzégerung erreicht.
o Q | » Die Massentragheit der Last ist zu groB.
s  Der Drehmomentgrenzwert ist zu niedrig.

* Die Motorparameter sind falsch.

Steuerkreisfehler

LHFUE bis Q |Es gibt ein Problem im Steuerkreis des Antriebs.
FDCJq
LI C
Option Externer . . . . oo
Fehler olo Uber eine Optionskarte wurde ein externer Fehler durch die Ubergeordnete
cc Steuerung ausgeldst.
Cr
Externer Fehler o Ein Vorwarts- und Riickwartsbefehl wurden fiir 500 s oder l&nger gleichzeitig
,'_I,C eingegeben. Durch diesen Alarm wird der Motorlauf gestoppt.
Externe Fehler « Uber einen der Digitaleingange S1 bis S6 wurde von einem externen Gerat
£F 1 bis Q | O | ein externer Fehler ausgelost.
EEL * Die Digitaleingénge sind falsch eingestellt.
Erdschlussfehler Der Erdschlussstrom hat 50 % des Antriebs-Nennausgangsstroms Uberschritten.
rC Q | « Die Kabel-oder Motorisolierung ist defekt.

I

Siqherer Halt Beide Eingadnge zum sicheren Halt sind gedffnet. Der Ausgang des Antriebs
aktiv(H1,H2) | o wird mit dem sicheren Halt ausgeschaltet, und der Motor kann nicht gestartet
HhEL werden.

« UbermaBige Streukapazitat am Antriebsausgang.
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7 Fehlerbehebung

LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Der Ausgang des Antriebs wird deaktiviert, wobei nur einer der Eingdnge zum
Fehler sicherer sicheren Halt gedffnet ist. (Normalerweise sollten die Eingangssignale H1 und
Halt o H2 beide gedffnet sein.)
_ ¢ Ein Kanal hat einen internen Defekt und schaltet nicht aus, auch wenn das
HbbF externe Signal unterbrochen wird.
* Nur ein Kanal wird durch den libergeordneten Controller ausgeschaltet.
Ausg:]zr:]gg;?ase * Das Ausgangskabel hat sich geldst, oder die Motorwicklung ist beschadigt.
Q | * Lose Drahte am Antriebsausgang.
' E * Der Motor ist zu klein (unter 5 % des Antriebsstroms).
. * Kurzschluss oder Erdschlussfehler an der Antriebs-Ausgangsseite.
Uberstrom * Die Last ist zu groB3.
_ QO | » Die Beschleunigungs-/Verzégerungszeiten sind zu kurz.
oL * Die Motordaten oder die U/f-Kennlinieneinstellungen sind falsch.
* Ein Netzschiitz wurde am Ausgang geschaltet.
Uberhitzung des * Die Umgebungstemperatur ist zu hoch.
Kuhlkérpers olol* Der Lufter lauft nicht mehr.
] L * Der Kiihlkérper ist verschmutzt.
01 oder Or « Der Luftstrom zum Kiihlkdrper ist zu gering.
. * Die Motorlast ist zu groB3.
Motoriiberlast o | * Der Motor wird bei niedriger Drehzahl mit hoher Last betrieben.
al | * Die Zykluszeiten flr die Beschleunigung/Verzégerung sind zu kurz.
- « Die Einstellung des Motornennstroms ist nicht korrekt.
Antriebstiberlast * Die Last ist zu groB. .
'3 Q | * Die Antriebsleistung ist zu gering.
oLcC ¢ Zu hohes Drehmoment bei niedriger Drehzahl.
Die Zwischenkreisspannung ist zu hoch angestiegen.
DC- * Die Verzdgerungszeit ist zu kurz.
Uberspannung | o | o | * Der Blockierschutz ist deaktiviert.
* Der Bremstransistor/-widerstand ist defekt.
ou * Instabile Motorsteuerung bei OLV.
* Zu hohe Eingangsspannung.
Eingangsphasen * Abfall der Eingangspannung oder Phasen-Unsymmetrie.
ausfall O | » Ausfall einer der Eingangsphasen.
or * Lose Dréhte am Antriebseingang.
Bremstransistorf
ehler QO |Der interne Bremstransistor ist defekt.
-
Fehlerriicksetzung
wéhrend des
Betriebs. Q Eine Fehlerriicksetzung wurde bei aktiviertem START-Befehl eingegeben.
~ I’_l:‘u'_
DC- Die Zwischenkreisspannung lag unterhalb der Einstellung fur Unterspan-
Unterspannung | o | o nungserkennung (L2-05).

e
[N

* Ausfall der Spannungsversorgung oder Ausfall einer Eingangsphase.
* Die Versorgungsspannung ist zu niedrig.

28
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7 Fehlerbehebung

LED-Anzeige |ALM|FLT Ursache
Controller-
Unterspannung QO |Die Versorgungsspannung des Antriebs-Controllers ist zu niedrig.
ol
DC-
Ladekreis-fehler O | Der Ladekreis fur den Zwischenkreis ist unterbrochen.
Uud

€ Fehler bei der Programmierung durch den Anwender

Ein Fehler bei der Programmierung durch den Anwender (OPE) tritt auf, wenn ein ungeeig-
neter Parameter eingestellt oder eine einzelne Parametereinstellung ungeeignet ist. Wenn
ein OPE angezeigt wird, driicken Sie die ENTER-Taste, um U1-18 (OPE-Fehlerkonstante)
anzuzeigen. Diese Uberwachungsanzeige zeigt den Parameter an, der diesen OPE-Fehler

verursacht.

LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

oPEO1

O
orco

Die Antriebsleistung und der auf 02-04
gesetzte Wert stimmen nicht tberein.

Korrigieren Sie den auf 02-04 gesetzten Wert.

oPEO2

OC 3
ortlc

Die Parametereinstellung lag auBerhalb
des zuldssigen Bereichs.

Stellen Sie die Parameter auf die richtigen
Werte ein.

oPEO3

ocna
orcoud

Den Multifunktions-Kontakteingédngen
H1-01 bis H1-06 wurde eine widerspriichli-
che Einstellung zugeordnet.

* Die gleiche Funktion wurde zwei Eingan-
gen zugeordnet (ausgenommen ,Exter-
ner Fehler” und ,Nicht verwendet).

* Eingangsfunktionen, die die Einstellung
anderer Eingangsfunktionen erfordern, wur-
den ohne diese Zuordnung eingestellt.

* Es wurden Eingangsfunktionen eingestellt,
die nicht gleichzeitig gesetzt werden diirfen.

« Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
¢ Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung.

oPEO5

OoChcC
ortdh

* Der Parameter zur Auswahl der START-
Befehlsquelle (b1-02) oder zur Auswahl
der Frequenzsollwertquelle (b1-01)
wurde auf 3 eingestellt, es wurde jedoch
keine Optionskarte installiert.

* Die Frequenzsollwertquelle ist auf Impulsein-
gang eingestellt, aber H6-01 ist nicht 0.

« Installieren Sie die erforderliche Options-
karte.

* Korrigieren Sie die fiir b1-01 und b1-02
eingestellten Werte.

Die Einstellungen fir die Multifunktions-
Analogeingénge H3-02 und H3-10 und die
PID-Funktionen widersprechen sich.

* H3-02 und H3-10 sind auf denselben
Wert eingestellt (auBer bei den Einstel-
lungen ,,0“ und ,F%).

* Beiden Analogeingangen und dem
Impulseingang sind gleichzeitig PID-
Funktionen zugeordnet.

« Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
* Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-
nungsanleitung.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

Es wurde eine Funktion eingestellt, die in der,

oPEO8 x A - * Korrigieren Sie die falschen Einstellungen.
gewahiten Regelbetriebsart nicht verwendet| | . ; ) i .
aPEng werden kann (wird méglicherweise nach Ebmz‘izﬁigeiﬂjgazu finden Sie in der Bedie
- - Anderung der Regelbetriebsart angezeigt). 9 9-
« Uberpriifen Sie die Einstellungen der
oPE10 Die Einstellung der U/f-Kennlinie ist falsch U/t-Kennlinie.
_oc 9 ‘| » Einzelheiten dazu finden Sie in der Bedie-

1
[XN]

or

nungsanleitung.

€ Autotuning-Fehler

LED-Anzeige der

Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaRnahme

Motordatenfehler

Er-01 Die eingegebenen Motordaten sind ungiil- Geben Sie die Daten erneut ein, und wie-

E--01 tig (z. B. stimmen die Nennfrequenz und|derholen Sie das Autotuning.
B die Nenndrehzahl nicht).
« Uberpriifen Sie die Verdrahtung.

Er-02 Geringfuigiger Fehler * Uberprifen Sie die Last. Vor dem Betrei-
c A3 * Die Verdrahtung ist schadhaft. ben des Motors mit entkoppelter Last
Cr ol ¢ Die Last ist zu groB3. muss stets ein Autotuning durchgefiihrt

werden.

Er-03 Die STOP-Taste wurde gedriickt, und das|,,, ’ .

C--n73 Auto-—tuning wurde abgebrochen. Wiederholen Sie das Autotuning.
Widerstandsfehler
* Falsche Eingabedaten
Er-04 * Das Autotuning hat den vorgegebenen
E--Dy Zeitrahmen Uberschritten.
- N * Die berechneten Werte liegen auBerhalb
des Bereichs.
Leerlaufstrom-Fehler o0 . R

Er-05 « Die Eingabedaten sind falsch. . ng:g:ﬁ;gz 2:: g:z selanrg?abﬁtiiﬁn.

Er-05 | Do aning etz ange gedauert 1+ Geben Si e Daten armeut i, und vie-
U *Di i u h - ’
des Bereichs. derholen Sie das Autotuning.
Nennschlupffehler
* Falsche Dateneingabe.

Er-08 * Das Autotuning hat den vorgegebenen
E--08 Zeitrahmen Uberschritten.

- - * Die berechneten Werte liegen auBerhalb
des Bereichs.

Er-09 Beschleunigungsfehler « Erhohen Sie die Beschleunigungszeit C1-01.
c Ao Der Motor hat nicht die vorgegebene Zeit| ® Uberpriifen Sie die Drehmomentgrenz-
CrTud lang beschleunigt. werte L7-01 und L7-02.

Er-11 Motordrehzahlfehler

Der Drehmomentsollwert war zu hoch.

 Erhéhen Sie die Beschleunigungszeit (C1-01).
* Trennen Sie nach Mdoglichkeit die Last ab.
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LED-Anzeige der
Bedienkonsole

Ursache

AbhilfemaBnahme

Stromerkennungsfehler

* Uberpriifen Sie die Verdrahtung.
* Vergewissern Sie sich, dass die Nennlei-

Er-12 * Ausfall einer oder aller Ausgangsphasen.| stung des Antriebs fur den Motor passt.
c o * Der Strom ist entweder zu niedrig oder Uber-| « Uberpriifen Sie die Last. (Das Autotuning
g T schreitet den Nennwert des Antriebs. sollte vorher ohne angeschlossene Last

* Die Stromsensoren sind schadhaft. durchgefiihrt worden sein).
* Ersetzen Sie den Antrieb.
Nennstromalarm « Uberpriifen Sie die Einstellung der U/f-
N : Kennlinie.
_E”d1 ngiﬁéegén%%%rg;cgmignhat beim Auto- |, (Ftihren Sie ein Autotuning ohne ange-
Ernd i * Der berechnete Leerlaufstrom betragt . lsjcbhlossgfne Iéastdcliu:gh. bedat d
tber 80 % des Motornennstroms. berpruten Sie die Eingabedaten, un
wiederholen Sie das Autotuning.
o « Uberprufen Sie die Eingabedaten.
Motor-Sattigungsalarm - - S
End2 * Die berecgllwnegt’en Sattigungswerte liegen * 'l\JAbztarprufen Sie die Verdrahtung des
- _ ) otors.
EAadl auBerhalb des Bereichs. o Lo ’
cnoc . ) * Fuhren Sie ein Autotuning ohne ange-
Es wurden falsche Daten eingegeben. schlossene Last durch.
End3

[
Crod

Nennstromalarm

Uberpriifen Sie die Eingabedaten, und wie-
derholen Sie das Tuning.

I67E-DE V1000 Kurzanleitung
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1 Precauciones de seguridad y advertencias generales

1 Precauciones de seguridad y advertencias generales

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) suministra dispositivos electronicos para su
uso en una amplia gama de aplicaciones industriales. La seleccién y aplicacion de los pro-
ductos de OYMC es responsabilidad del disefiador de la maquina o del usuario final. OYMC
no acepta ninguna responsabilidad por la forma en que sus productos se incorporen al
disefio de sistema final. Bajo ninguna circunstancia se deben incorporar los productos de
OYMC en ningun producto o disefio como control de seguridad exclusivo o Unico. Sin
excepcion, todos los controles se deben disefiar para detectar fallos dinamicamente y ave-
riarse de forma segura en todas las circunstancias. Todos los productos disefiados para
incorporar un dispositivo fabricado por OYMC deben ser suministrados al usuario final con
las advertencias e instrucciones adecuadas con respecto al uso y funcionamiento seguros
de dicho elemento. Cualquier advertencia indicada por OYMC debe ser proporcionada
inmediatamente al usuario final. OYMC ofrece una garantia explicita Unicamente en cuanto
a la calidad de sus productos segun los estandares y especificaciones publicados en el
manual. NO SE OFRECE NINGUNA OTRA GARANTIA, EXPLICITA O IMPLICITA. OYMC
no asume responsabilidad alguna por lesiones personales, dafios a la propiedad, pérdidas
o reclamaciones derivadas de una aplicacién incorrecta de sus productos.

€ Advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

¢ Lea este manual, y asegurese de comprender su contenido, antes de instalar,
utilizar o reparar este variador.

¢ Deben seguirse todas las advertencias, precauciones e instrucciones.

¢ Todo el trabajo se debe confiar a personas cualificadas.

¢ El variador se debe instalar segtin este manual y las normas locales.

¢ Preste atencion a los mensajes de seguridad de este manual.

La empresa operadora es responsable de las lesiones a personas y de los dafios
al equipo derivados de la no observancia de las advertencias que contiene este manual.

A\ ADVERTENCIA

Indica una situacion de peligro que, de no evitarse, puede ocasionar la muerte o lesiones graves.

Las convenciones que aparecen a continuacion se utilizan para indicar los mensa-
jes de seguridad que aparecen en este manual.

A\ PRECAUCION

Indica una situacion de peligro que, de no evitarse, puede ocasionar lesiones menores
0 moderadas.

‘ Indica un mensaje de dafnos a la propiedad.
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1 _Precauciones de seguridad y advertencias generales

€ Advertencias de seguridad

A\ ADVERTENCIA
Riesgo de descarga eléctrica
¢ No intente modificar o alterar el variador de una forma distinta a la explicada
en este manual.

De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

OYMC no es responsable de las modificaciones que el usuario haga en el producto.
Este producto no debe ser modificado.

* No toque los terminales antes de que los condensadores se hayan descargado
por completo.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.
Antes de cablear los terminales, desconecte la alimentacion del equipo.
El condensador interno permanece cargado incluso después de desconectar la fuente
de alimentacion. EI LED indicador de carga se apagara cuando la tension del bus de
c.c. esté por debajo de 50 Vc.c. Para evitar descargas eléctricas, espere al menos
cinco minutos después de que todos los indicadores se hayan apagado y mida el nivel
de tensién del bus de c.c. para confirmar que se trata de un nivel seguro.

* Impida que personal no cualificado utilice el equipo.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Las tareas de mantenimiento, inspeccion y sustitucion de piezas las debe llevar
acabo solo personal autorizado que esté familiarizado con la instalacion, ajuste
y mantenimiento de variadores de c.a.

* No desmonte las cubiertas ni toque las placas de circuito mientras esté
conectada la alimentacion.

De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

¢ Siempre conecte a tierra el terminal de tierra del motor.

Una conexion a tierra incorrecta del equipo podria producir la muerte o lesiones
graves si se toca la carcasa del motor.

¢ No trabaje en el variador si lleva ropa holgada o joyas, o sin proteccion para los ojos.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves.

Quitese todos los objetos metalicos, como relojes y anillos, ajustese la ropa holgada
y pongase proteccidn para los ojos antes de empezar a trabajar en la unidad.

¢ Nunca cortocircuite los circuitos de salida del variador.

No cortocircuite los circuitos de salida del variador. De lo contrario, se podria producir
la muerte o lesiones graves.

Riesgo de movimiento repentino
¢ Manténgase alejado del motor durante el autotuning dinamico. El motor puede
empezar a funcionar repentinamente.

Durante el arranque automatico del equipo, la maquina puede empezar a moverse
de forma repentina, lo que podria producir la muerte o lesiones graves.
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Precauciones de seguridad y advertencias generales

A\ ADVERTENCIA

¢ El sistema puede arrancar inesperadamente al conectar la alimentacién,
provocando la muerte o lesiones graves.
El personal debe estar alejado del area del variador, motor y maquina antes
de conectar la alimentacion. Asegure las carcasas, acoplamientos, chavetas de eje
y cargas de maquina antes de conectar la alimentacién al variador.

Riesgo de incendio

* No utilice una fuente de alimentacion inadecuada.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego.

Asegurese de que la tensién nominal del variador coincide con la tensién de la fuente
de alimentacion entrante antes de conectar la alimentacion.

¢ No utilice materiales combustibles inadecuados.
De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves a consecuencia del fuego.
Monte el variador sobre metal u otro material incombustible.

¢ No debe conectarse la linea de alimentacion de c.a. a los terminales de salida U, Vy W.

¢ Asegurese de que las lineas de alimentacion estan conectadas a los terminales
de entrada R/L1, S/L2, T/L3 (o R/L1y S/L2 para alimentacion monofasica) del
circuito principal.
No debe conectarse una linea de alimentacion de c.a. a los terminales de motor
de salida del variador. De lo contrario, se podria producir la muerte o lesiones graves
a consecuencia del fuego como resultado de los dafos del variador debidos
a la aplicacién de tensién de linea a los terminales de salida.

¢ Apriete todos los tornillos de los terminales segun el par de apriete especificado.

Las conexiones eléctricas sueltas pueden provocar la muerte o lesiones graves
a consecuencia del fuego debido al sobrecalentamiento de las conexiones eléctricas.

A\ PRECAUCION

Riesgo de aplastamiento

¢ No transporte el variador sujetandolo por la cubierta frontal.

De lo contrario, se podrian producir lesiones menores o moderadas por la caida del
cuerpo principal del variador.

Riesgo de quemaduras

* No toque el disipador de calor o la resistencia de frenado hasta que no haya
transcurrido un periodo de enfriamiento tras apagarlo.
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1 _Precauciones de seguridad y advertencias generales

NOTA

Riesgos para el equipo

e Cumpla los procedimientos de descarga electroestatica (ESD) al manejar
el variador y las placas de circuitos.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafios a los circuitos del variador por descargas
electroestaticas.

¢ Nunca conecte o desconecte el motor del variador mientras esté sacando tension.
Una secuencia de equipo incorrecta podria provocar dafios al variador.

* No realice pruebas de resistencia a la tensién en ninguna parte del variador.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafios en los dispositivos sensibles del variador.

* No haga funcionar equipos dafnados.
De lo contrario, se podrian ocasionar mas dafios al equipo.
No conecte u opere ningun equipo que presente dafos visibles o al que le falten piezas.

¢ Instale la protecciéon adecuada contra cortocircuitos del circuito de bifurcacion
segun la normativa correspondiente.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafos al variador.

Este variador no es adecuado para circuitos capaces de entregar mas de 100.000 Amperios
rms simétricos, 240 Vc.a. maximo (clase 200 V) y 480 Vc.a. maximo (clase 400 V).

* No utilice cable no apantallado para el cableado de control.

De lo contrario, se pueden producir interferencias eléctricas que conlleven
un rendimiento deficiente del sistema. Utilice cables de par trenzado apantallados
y conecte la pantalla al terminal de tierra del variador.

¢ Impida que personal no cualificado utilice el producto.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafos en el variador o el circuito de frenado.

Consulte detenidamente el manual de instrucciones de la opciéon de frenado
al conectar dicha opcién al variador.

¢ No modifique la circuiteria del variador.
De lo contrario, se podrian ocasionar dafios en el variador y se invalidara la garantia.

OYMC no es responsable de las modificaciones que el usuario realice en el producto.
Este producto no se debe modificar.

* Compruebe el cableado para asegurarse de que todas las conexiones son
correctas después de instalar el variador y conectar los demas dispositivos.

De lo contrario, se podrian ocasionar dafos al variador.

* No conecte filtros de supresion de interferencias LC o RC, condensadores
o dispositivos de proteccidon contra sobretensiones no aprobados a la salida
del variador.

El uso de filtros no aprobados puede ocasionar dafos en el variador o el motor.
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€ Precauciones para el cumplimiento de la directiva sobre
baja tension de la CE

Este variador se ha probado segun el estandar europeo EN61800-5-1 y cumple total-
mente la directiva sobre baja tensiéon. Se deben cumplir las siguientes condiciones
para mantener dicho cumplimiento al combinar este variador con otros dispositivos:
No utilice variadores en zonas con una polucion superior a la clasificacién de grave-
dad 2 y categoria de sobretension 3 segun IEC664.

Conecte a tierra el punto neutro de la fuente de alimentacién principal para los varia-
dores de clase 400 V.

€ Precauciones para el cumplimiento de los estandares UL/cUL

Este variador se ha probado segun el estandar UL508C de UL y cumple los requisitos
de UL. Se deben cumplir las siguientes condiciones para mantener dicho cumplimiento
al usar este variador en combinacién con otros equipos:

No instale el variador en una zona con una polucion superior a la clasificacién de grave-
dad 2 (estandar UL).

Utilice cables de cobre conforme al estandar UL (clasificacion 75°C) y conectores de
lazo cerrado o conectores en anillo con certificacion CSA. Para obtener detalles, con-
sulte el manual de instrucciones.

Cablee los cables de baja tension con conductores de circuito NEC de clase 1. Consulte
la normativa nacional o local para el cableado. Utilice una fuente de alimentaciéon de
clase 2 (reglamentaciéon UL) para el terminal del circuito de control. Para obtener deta-
lles, consulte el manual de instrucciones.

Este variador se ha sometido a la prueba de cortocircuito de UL, que certifica que
durante un cortocircuito en la fuente de alimentacion, el flujo de corriente no superara
los 30.000 amperios como maximo a 240 V para variadores de clase 200 V y a 480 V
para variadores de clase 400 V.

La proteccion de sobrecarga del motor interna del variador cumple los estandares UL,
NEC y CEC. La configuracion se debe llevar a cabo mediante los parametros L1-01/02.
Para obtener detalles, consulte el manual de instrucciones.

€ Precauciones para el uso de la funciéon de desconexion

de seguridad
La funcién de desconexién de seguridad del variador se ha disefiado segun el es-
tandar EN954-1, categoria de seguridad 3 y EN61580, SIL2. Se puede utilizar para
realizar una parada de seguridad segun lo definido en EN60204-1, categoria de pa-
rada O (parada no controlada por interrupcion de alimentacion). Consulte en el ma-
nual de instrucciones informacién detallada sobre la aplicaciéon de esta funcion.
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2 Instalacion mecanica

2 Instalacion mecanica

¢ Al recibir el variador

Lleve a cabo las siguientes tareas después de recibir el variador:

¢ Inspeccione si el variador presenta danos. Si parece que esta dafado después
de recibirlo, pdngase en contacto con el proveedor.

¢ Verifique que recibe el modelo correcto; para ello, compruebe la informacion de la
placa. Si ha recibido un modelo erréneo, pdngase en contacto con el proveedor.

4 Entorno de instalaciéon

Para una duracién y rendimiento optimos del variador, instalelo en un entorno que
cumpla las condiciones indicadas a continuacion.

Entorno

Condiciones

Area de instalacion

Interior

—10°C a +40°C (NEMA tipo 1)
—10°C a +50°C (tipo chasis abierto)

Temperatura Al utilizar un panel de proteccion (armario), instale un ventilador

ambiente de refrigeracion o aire acondicionado en el area para garantizar que
la temperatura en el interior del alojamiento no supera los niveles
especificados.
No deje que se forme hielo en el variador.

Humedad 95% de HR o0 menos y sin condensacion

Temperatura

de almacenamiento

—20°C a +60°C

Area circundante

Instale el variador en un area sin:

* vapores de aceite y polvo

virutas metdlicas, aceite, agua y otros elementos extrafos
materiales radiactivos

materiales combustibles (por ejemplo, madera)

gases y liquidos nocivos

vibraciones excesiva

¢ cloruros

¢ exposicion a la luz solar directa

Altitud 1.000 m como maximo
Vibraciones 10 -20 Hz 2 9,8 m/s2, 20 — 55 Hz a 5,9 m/s2
OrEmEeEn Instale el variador verticalmente con el fin de mantener al maximo

el efecto refrigerante.
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2 Instalacion mecanica

€ Orientacion y distancia de instalacion

Instale el variador siempre en posicién vertical.  somm 30 mm I
Deje espacio alrededor de la unidad para que [ Emm Aire 4
se produzca una refrigeracion correcta, tal e M
como se muestra en la figura de la derecha. [ £
Nota: Se pueden instalar varias unidades
mas proximas entre si de lo que se i
muestra en la figura si se utiliza o| K
el montaje “lado con lado”. Para 1 H“— :@ﬂ
obtener detalles, consulte el manual E—
de instrucciones. ﬂ’"“‘m aie 4
€ Dimensiones
d w1 ~ - -
I Modelo Dimensiones (mm) Peso
VZA* [Fig]| W [ H [ D [W1[H1[H2[H3[H4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 | 56 [118] 5 | — | — |65 M4| 06
BOP2 68 128 76 | 56 [118] 5 | - | - [65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 [118] 5 | — | — [38,5|M4| 1,0
BOP7 108 [ 128 |137,5/ 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 1,5
P2bichasis B1P5 108 | 128 | 154 | 96 |118| 5 | — | — | 58 |M4| 15
B2P2 140 [ 128163 [128[118] 5 [ - | — [ 65 [M4| 21
B4P0O A en desarrollo
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118][ 5 [ - [ - [65][M4] 06
20P2 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5 | - [ - [65|M4| 06
20P4 68 [ 128|108 | 56 [118] 5 | — [ — [38,5/M4| 0,9
20P7 68 [ 128|128 [ 56 [118] 5 | — [ — [38,5] M4 | 1.1
21P5 108 [ 128|129 | 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 1.3
22P2 108 | 128 [137,5) 96 [118] 5 | - | — [58 [M4| 14
24P0 140 [ 128 143 [128[118] 5 | - | — [ 65 |[M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 | 122|248 6 |13 ]6,2| 55 |[M5| 38
27P5 p | 140[254] 140 |122/248] 6 | 13]62[ 55 [M5| 38
2011 180 [ 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2[ 75 [M5| 55
2015 220358 [ 187 [192[336] 7 [15]72| 78 [M5]| 9,2
- =y 40P2 108 [128| 81 | 96 [118] 5[ - [ - [10|m4]| 08
B s—w~— 40P4 108 (128 | 99 | 96 [118] 5 [ - | - [28|m4| 1,0
P2oema 40P7 108 [ 128 [137,5) 96 [118] 5 [ - | - [58 [M4| 14
fipo 1 41P5 A [108[128| 154 [ 96 [118] 5 | - [ - [58 [M4] 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
43P0 108 [ 128 | 154 | 96 [118] 5 | - | - [58 [M4| 15
44P0 140 [ 128 143 [128[118] 5 | - | — [ 65 |[M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [ 122|248| 6 [13] 6 | 55 |[M5| 38
47P5 g | 140254 | 140 [122]248] 6 |136:2| 55 |[M5| 38
4011 180 [ 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15| 6 [ 55 |[M5| 52
4015 180 [ 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15] 6 [ 75 [M5| 55
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3 Instalacion eléctrica

3 Instalacion eléctrica

En la figura siguiente se muestra el cableado del circuito principal y de control.

Reactam;ia dec.c. Relé Resistencia
(opcional) térmico  de frenado
~—_ __(opcional)
e )

Para alimentacion
monofésica use
R/L1y S/L2

— B1 B2
Fusibles
Alimentacit')nL1 - = ume
2 — —fF—— Filtro © S/L2 V1000 VIT2©
|
R e — © TIL3 Lo
Interruptor oo _——— ©
inci ("Marcha N £
principal } directa/parada '\ — @
1|Marcha j
!linversa/parada s2 i @ = apantallado
i T -
' Fall ! Conexién
! allo externo S3 atierra
i
||Reset de fallo s4 | @
' - L e
i | Multivelocidad 1! s5 | @
| T 1 m—
I I |
I iveloci |
! Multivelocidad 2‘ ‘ S6 ! i@
N L o +24V8mMA  _______ R
N | ! Salida relé multifuncion
L ! L— 250 Vc.a./30 Ve.c. (10 mAa 1A)
Entradas digitales } ! 24V | } (configuracion por defecto)
multifuncionales i 1 !
(configuracion o Interruptor \ |
por defecto) ! ! DIP S3
11 ]sc
|
I
i
I
i

de fotoacoplador
multifuncional
+48 Ve.c.,

max. 50 mA
(configuracion
por defecto)

Coincidencia
de frecuencia
Comun de los

i
1 |
i ]
| |
/ @ Terminal de tierra 1
apantallado 1
'
Entrada de pulsos \
(méx. 32 kHz)
Fuente de alimentacion para la
entrada analégica
+10,5 Ve.c., max. 20 mA
Entrada analdgica multifuncional 1
0210V (20 kQ)

" Salida de tren de pulsos
|
!
i
|
Entrada analégica multifuncional 2 | AM
Il
i
i
.

(max. 32 kHz)

. 5 Salidas de
(Frecuencia de salida)

\
i

i

| monitorizacion
——(configuracion
Salida analégica } por defecto)
0a+10Vc.c. (2mA) !
(Frecuencia de sa\ida)}

0210V (20 kQ)
60/4 220 mA (250 Q)

Entradas de pulsos/analogicas multifuncionales
(por defecto: referencia de frecuencia)

i
Il
i
|
!
|
' Comunicaciones Memobus

—— RS-485/422
max. 115 kBps

Entradas !
de desconexion
de seguridad

|
1
|
|
|
|
|

Simbolos:

T Utilice cables de par trenzado © Indica un terminal de circuito principal.

it Utilice cables de par trenzado © Indica un terminal de circuito de control.
apantallado
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3 Instalacidn eléctrica

€ Especificacion de cableado

m  Circuito principal
Utilice los fusibles y filtros de linea enumerados en la tabla siguiente al realizar
el cableado del circuito principal. Asegurese de no exceder los valores de par
de apriete indicados.

n n Cablede| Tamanos de terminales del
Tipo de filtro de CEM Fusible motor circuito principal
Kol principal | [°C°" | RIL1,S/L2TIL3, | g
Rasmi Schaffner (Ferraz) dado U/T1,VIT2,WIT3, BZ’ GND
mma |~ 12
BOP1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 [ M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 | M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 7 Vid Vid TN
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 | M4
B4P0 en desarrollo
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 [ M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE |A1000-FIV20010-SE TRSTOR 15 M35 M35 M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 | M4
55pD A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS3ER M2 Va4 MZ
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 | M5
—57p5 | A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE ABTI00<T 10 VA NA M5
2011 AB6T150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) AB6T200<">| 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 | M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRSER 25 Via Vd TN
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 | M4
5P5 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRSP0R 25 M2 M2 M2
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 | M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 | M5
77P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<" 5 VA VA VB
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 | M5
4015 | A1000-FIV3050-RE - A6T80<> 10 M5 M5 | M6

<1> Para el cumplimiento del estandar UL se debe utilizar un tipo de fusible distinto. Para obtener detalles,
consulte el manual de instrucciones.

Valores de par de apriete

Apriete los terminales del circuito principal segun los valores de par indicados en la
tabla siguiente.

M4
12a15

M5
2,0a25

M6
4,0a5,0

M8
9,0a11,0

M3.5
0,8a1,0

Tamano de terminal
Par de apriete [Nm]
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3 Instalacion eléctrica

[ ]
La

Circuito de control
placa de terminales de control dispone de terminales sin tornillos. Utilice siempre

cables segun las especificaciones indicadas a continuacion. Para un cableado seguro se
recomienda el uso de cables rigidos o cables flexibles con terminales a puntera. La longi-
tud de pelado correspondiente a la longitud del terminal a puntera debe ser de 8 mm.

A4

Tipo de cable Seccion de cable
Rigido 0,2a 1,5 mm?
Flexible 0,2a1,0mm?
Flexible con terminal a puntera 0,25 a 0,5 mm?

Instalacion del filtro de CEM

Este variador se ha probado segun el estandar europeo EN61800-3. Para cumplir los
estandares de CEM, cablee el circuito principal como se describe a continuacion.

1. Instale un filtro de ruido de CEM adecuado en la entrada. Consulte la lista ante-
rior o el manual de instrucciones para obtener mas informacion.

2. Coloque el variador y el filtro de ruido de CEM en la misma caja.

3. Utilice cable apantallado trenzado para el cableado del variador y motor.

4. Elimine la pintura o suciedad de las conexiones de tierra para que se produzca
una impedancia de tierra minima.

5. Instale una reactancia de c.a. en variadores de menos de 1 kW para cumplir
el estandar EN61000-3-2. Consulte el manual de instrucciones o poéngase
en contacto con el proveedor para obtener mas informacion.

N
Abrazadera L1 pe Abrazadera LSLZU PE
de cable de cable
Montaje en panel o en pared Montaje en panel o en pared
9+ superficie de “g::pa metea ~—— Superficie de ugggpa metalica
(quite la pintura) (quite la pintura)
[ [
N L1 E
3,01
AL \ S
Fljuem Variador F;‘é‘ D Variador
CEM li—~ I~ Cem H‘ ] N
Sduperflcie Superficie
e tierra ' ) e tierra
;[ (quite ] I d(q‘uile
Distancia de cableado . 1a pintura) Distancia do cableado Ia pintura)
lo mas corta posible lo mas corta posible

Abrazadera de tierra Cable trenzado apantallado Abrazadera
de proteccion para el motor apantallado a tierra
del cable del cable

Cable trenzado
apantallado para el motor
Pantalla de tierra en

el motor Pantalla de tierra

en el motor

Cableado conforme los estandares de CEM de unidades monofasicas y trifasicas
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3 Instalacidn eléctrica

€ Cableado del circuito principal y de control

B Cableado de la entrada del circuito principal
Tenga en cuenta las siguientes precauciones para la entrada del circuito principal.
 Utilice sdlo disyuntores que se hayan disefiado especificamente para variadores.
 Si utiliza un disyuntor de fallo de conexién a tierra, asegurese de que puede
detectar la corriente de c.c. y de alta frecuencia.
e Si se utiliza un interruptor de entrada, asegurese de que el interruptor no se
acciona mas de una vez cada 30 minutos.
 Utilice una reactancia de c.c. o de c.a. para la entrada del variador:
Para suprimir la corriente arménica.
Para mejorar el factor de potencia en el lado de la fuente de alimentacion.
Al utilizar un interruptor de condensador de avance.
Con un transistor de alimentacion de gran capacidad (mas de 600 kVA).

B Cableado de la salida del circuito principal

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para el cableado del circuito de salida.

* No conecte otra carga que no sea un motor trifasico a la salida del variador.

* Nunca conecte una fuente de potencia a la salida del variador.

* Nunca cortocircuite o conecte a tierra los terminales de salida.

* No utilice condensadores de correccién de fase.

« Si utiliza un contactor entre el variador y el motor, nunca se debe accionar cuando el
variador saque tension a la salida. El funcionamiento mientras hay una salida de
tensién puede producir corrientes de pico grandes, con lo que se interrumpe la
deteccion de sobrecorriente o se dana el variador.

B Conexion de tierra

Adopte las siguientes precauciones durante la conexion a tierra del variador.

* Nunca comparta el cable de tierra con otros dispositivos como equipos de soldadura, etc.

* Utilice siempre un cable de tierra que cumpla los estandares técnicos sobre equi-
pamiento eléctrico. Mantenga los cables de tierra lo mas cortos posible. El variador
provoca corriente de fuga. Por lo tanto, si la distancia entre el electrodo de tierra y el
terminal de tierra es demasiado larga, el potencial en el terminal de tierra del varia-
dor se volvera inestable.

¢ Cuando utilice varios variadores, no forme lazos en el cable de tierra.

B Precauciones para el cableado del circuito de control

Tenga en cuenta las siguientes precauciones para el cableado de los circuitos de control.

* Separe el cableado del circuito de control del cableado del circuito principal y otras li-
neas de alta tension.

* Separe el cableado para los terminales del circuito de control MA, MB, MC
(salida de contacto) del cableado a otros terminales del circuito de control.

12 I67E-ES  Guia rapida de referencia del V1000



3 Instalacion eléctrica

* Para la fuente de alimentacion externa utilice una fuente de alimentacion segun
el estandar UL de clase 2.

 Utilice cable de par trenzado o cable de par trenzado apantallado para los circuitos
de control para prevenir fallos en el funcionamiento.

entre la pantalla y tierra.
 El apantallado del cable se debe conectar a tierra en ambos extremos del cable.

Conecte la pantalla de los cables a tierra con la mayor superficie de contacto posible

B Terminales del circuito principal

Terminal

Tipo

Funcién

R/L1, S/L2, T/L3

Entrada de alimentacion
del circuito principal.

Conecta la potencia de linea al variador.
Los variadores con alimentacion de entrada monofasica
de 200 V sélo utilizan terminales R/L1y S/L2 (T/L3 no se utiliza).

U/T1, V/T2, W/T3

Salida del variador

Se conecta al motor.

Para conectar una resistencia de frenado o unidad

B1, B2 Resistenci fren . :

’ esistencia de frenado de resistencia de frenado.

+1 42 Conexion de la reactan- | Puenteado de fabrica. Quite la conexion al instalar una reac-
? cia de c.c. tancia de c.c.

+1, — Entrada de alimentacion Para conectar una fuente de alimentacion de c.c.

de c.c.

(2 terminales)

Terminal de tierra

Para clase 200 V: conexién a tierra con 100 2 como maximo
Para clase 400 V: conexion a tierra con 10 Q como maximo

B Terminales del circuito principal
En la figura siguiente se muestra la disposicion de los circuitos de control.
El variador dispone de terminales sin tornillos.

Q
q

i

g
] S

R+|R-{S+|S-|IG

90@®e
A2|+V|AC

o
P1|P2|PC|A1
[

AM|AC|MP
1

1(@@®@®

S2|83(84

00000
s5[s6]sC|HC]H1]H2]RP)

@

Hay tres interruptores'—DIP, S1 a S3, que se encuentran en la placa de terminales

de control

SWi1

Conmuta la entrada analdgica A2 entre entrada de tensién y de corriente.

SwW2

Activa o desactiva la resistencia interna de terminacién de linea del puerto de comunicaciones RS422/485.

SW.

w

Se utiliza para seleccionar el modo PNP/SOURCE o NPN/SINK (por defecto) de las entradas digita-
les (PNP requiere una fuente de alimentacién de 24 Vc.c. externa).
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3 Instalacidn eléctrica

B Terminales del circuito de control

Tipo N° | Nombre del terminal (sefal) [Funcion (nivel de sefal), configuracion por defecto
Entradas de fotoacoplador, 24 Vc.c., 8 mA
Entradas | S1 Nota: El variador esta preconfigurado en modo NPN
digitales A | Entrada digital multifuncional 1 a 6 | (SINK). Cuando utilice el modo PNP (SOURCE), selec-
multifun- | S6 cione el interruptor DIP S3 en “SOURCE” y use una
cionales fuente de alimentacion de 24 Vc.c. (+10%) externa.
SC |[Comun de entrada multifuncional| Comun de secuencia
Frecuencia de respuesta: 0,5 a 32 kHz, ciclo de tra-
Entradas | RP |Entrada de tren de pulsos bajo: 30 a 70%, alto: 3,5 a 13,2 V, bajo: 0,0a 0,8 V,
analégi- impedancia de entrada: 3 kQ)
cas/ +V Fuente de ahmgn.tamon para +10,5 V (corriente max. permitida 20 mA)
pulsos la entrada analdgica
multifun- | A1 |Entrada analégica multifuncional 1[0 a +10 Vc.c. (20 kQ) resolucién 1/1.000
cionales | A2 [Entrada analdgica multifuncional 2 | 0/4 a 20 mA (250 Q) resolucién: 1/500 (sélo A2)
AC | Comln de referencia de frecuencia|0 V
Comun de entrada de desco- " .
Entradas HC nexién de seguridad +24 V (10 mA permitido max.)
de desco- H1 Entrada de desconexion de seguri- | Una o ambas abiertas: Salida de variador desactivada
nexion de dad 1 (el tiempo desde apertura de entrada hasta desco-
seguridad Ho Entrada de desconexion de seguri- | nexion de salida de variador es menor de 1 ms)
dad 2 Ambas cerradas: Operacién normal
Salida MA |N.A. (fallo) Salida digital tipo relé
relé multi-| MB |Salida N.C. (fallo) 30Vc.c.,10mAalA
funcional [ MC |Comdun de salida digital 250 Vc.a.,10mAa1A
Salida de| P1 |Salida de fotoacoplador 1
folt%aco- P2 |Salida de fotoacoplador 2 Salida digital tipo fotoacoplador
pracor . , 48 Vc.c.,, 0a50 mA
multifun- | PC | Comun de salida de fotoacoplador
cional
Salida de| MP |Salida de tren de pulsos 32 kHz (max.)
monitori- | AM |Salida de monitorizacién analdgica] 0 a 10 Vc.c. (2 mA o menos), resolucién: 1/1.000 (10 bits)
zacion AC |Comun de monitorizacion oV
MEMO- R+ |Entrada de comunicaciones (+)
BUS/ R— |Entrada de comunicaciones (-) | Comunicaciones MEMOBUS/Modbus:
comuni- | S+ |Salida de comunicaciones (+) RS-485 o RS-422, 115,2 kBps (max.)
caciones | S— [Salida de comunicaciones (-)

NOTA Los terminales HC, H1 y H2 se utilizan para la funciéon de desconexion
de seguridad, que interrumpe la tension de salida en menos de 1 ms si
al menos una de las entradas H1 o H2 esta abierta. Se ha disefiado segun
el estandar EN954-1, categoria de seguridad 3 y EN61580, SIL2. Se puede
utilizar para realizar una parada de seguridad segtn lo definido en EN60204-1.
No quite el puente de cable entre HC, H1 o H2 a menos que se utilice la
funcién de desconexién de seguridad.
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4 Funcionamiento del teclado

4

Funcionamiento del teclado

€ Operador LED y teclas

El operador LED se utiliza para programar el varia-
dor, para iniciarlo y pararlo, asi como para mostrar
informacioén de fallos. Los LEDs indican el estado

del variador.

B Teclas y funciones

Visualizacion

Nombre

Funcion

Area de visuali-
zacion de datos

Muestra la referencia de frecuencia, el nimero de parametro, etc.

Tecla ESC

Vuelve a la pantalla anterior.

Tecla RESET

Mueve el cursor hacia la derecha.
Resetea un fallo.

Tecla RUN

Inicia el variador en el modo LOCAL. EI LED de RUN

¢ estd encendido mientras el variador acciona el motor.

* parpadea durante la deceleracion hasta la parada o cuando la referen-
cia de frecuencia es 0.

¢ parpadea rapidamente cuando el variador esta desactivado por ED,
el variador se ha parado por una ED de parada rapida o un comando
RUN estaba activo durante el encendido.

Tecla de flecha
arriba

Permite desplazarse hacia arriba para seleccionar nimeros de parametro,
seleccionar valores, etc.

Tecla de flecha
abajo

Permite desplazarse hacia abajo para seleccionar niumeros de parametro,
seleccionar valores, etc.

@Top Tecla STOP Detiene el variador.
Tecla ENTER Selecciona modos, parametros y se utiliza para almacenar configuraciones.
.. |Alterna el control del variador entre operador (LOCAL) y los terminales
‘R—‘é I%C)Sge seleccion del circuito de control (REMOTO). El LED estd encendido mientras
el variador estd modo LOCAL (operacion desde el teclado).
Parpadea: El variador esta en estado de alarma.
ALM Luz del LED ALM Encendida: El variador esta en estado de fallo y se ha parado la salida.
Encendida: La direccién de rotacién del motor es inversa.
REV Luz del LED REV Apagada: La direccién de rotacion del motor es directa.
DRV Encendida: El variador esta preparado para accionar el motor.
Luz del LED DRV|Apagada: El variador estd en modo de verificacion, configuracion, ajuste
de parametros o autotuning.
Encendida: La frecuencia de salida se muestra en la pantalla de datos.
FOUT e

Luz LED FOUT

Apagada: En la pantalla de datos se muestra otra informacién distinta
de la frecuencia de salida.
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4 Funcionamiento del teclado

€ Estructura de menus y modos

En la siguiente ilustracion se explica la estructura de menus del teclado del operador.

Descripcion de operacion de teclas
: ]
-

ésc

! @
@

Los visualizadores de monitor-
izacion se utilizan para leer datos
del variador, como el estado

de los terminales, frecuencia

de salida, informacion de alarmas,
etc.

En el menu de verificacion

se enumeran todos los parame-
tros que no son iguales a la
configuracién por defecto.

El modo de configuracion

se puede utilizar para configurar
una lista minima de parametros
necesarios para ejecutar

la aplicacion.

En el modo de ajuste
de parametros se pueden
configurar todos los parametros
del variador.
Con el autotuning se miden los
datos del motor para obtener
el rendimiento éptimo de la
combinacion de variador/motor.

s — — HET
| |

£ 000 pewl
Conectar alimentacion (DRV parpadea)
- {1
S —
5® EE = A
T — Seleccion directa Seleccion inversa
5 ©
5o 41
o ®
23 55
) g Frecuencia de salida
n o [ |
S s
o
g 3 Corriente de salida
4 5 Al
o g [ 00
c Tension de salida
o]
— —)
Display de monitorizacion H A
v o
it —_—
—
[ -y —
—
—
- II T —
s 3
B S
Se — —)
T | 5- [l .- md
: % Modo de configuracion ; ?
s 9 H
s || U = —
> Q
X9
c — —
25 A — [l —
- g Modo de ajuste de parametros § 4
w = v :
w
i = —
—
K — I
Autotuning HE
] v
oy —
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5 Puesta en marcha

€ Procedimiento de configuracion del variador

En la ilustracion siguiente se muestra el procedimiento de configuracion basico.
Cada paso se explica con mas detalle en las paginas siguientes.

( INICIO )
AV

[ Instalar y cablear el variador segtn lo explicado. ]
AV

[ Conectar la alimentacion. ]
A

[ Si es necesario, inicializar el variador mediante el parametro A1-01. ]
AV

[ Configurar el modo de control. ]
AV

[ Realizar el autotuning o configurar los datos del motor manualmente.]

vV
Configurar/comprobar los parametros basicos:
*b1-01, b1-02 para la referencia de frecuencia y la fuente del
comando RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx para configurar las E/S
* Valores de referencia de frecuencia
* C1-xx, C2-xx para tiempos de aceleracion/deceleracion y curvas S

Poner en marcha el motor sin carga, comprobar el funcionamiento
y verificar si el controlador superior (por ejemplo, PLC) hace que
el variador funcione del modo deseado.

Conectar la carga, poner en marcha el motor y comprobar
el funcionamiento

AV
Optimizacion y configuracion de los parametros de aplicacion
(por ejemplo, PID, ...) si es necesario.

AV
[ Comprobacion final del funcionamiento y verificacion de la configuracion ]

v

( El variador esta preparado para ejecutar la aplicacion )
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4 Encendido

Antes de conectar la alimentacion,

* Asegurese de que todos los cables estan conectados correctamente.

* Asegurese de que no hay tornillos, extremos de cable sueltos o herramientas
en el variador.

* Después de conectar la alimentacion, debe aparecer el visualizador de modo
de variador y no se debe mostrar ningun fallo o alarma.

€ Seleccion de modo de control (A1-02)

Hay disponibles tres modos de control. Seleccione el modo de control que mejor
se adapte a las aplicaciones que controlara el variador.

Modo de control | Parametro Aplicaciones principales

Aplicaciones generales de velocidad variable, en concreto resulta util
A1-02=0 para el funcionamiento de varios motores desde un solo variador.
(por defecto)|* Al reemplazar un variador cuya configuracién de parametros

se desconoce.

Aplicaciones generales de velocidad variable

A1-02 =2 |« Aplicaciones que requieran una elevada precision y alto control

Control V/f

Control vectorial lazo
abierto (OLV)

de velocidad
Control vectorial Al-02=5 |° Aplicaciones de par de carga reducido que empleen motores
lazo abierto PM - de imanes permanentes (SPM, IMP) y ahorro de energia.

4 Autotuning (T1-00)

Con el autotuning se configuran automaticamente los parametros del variador rela-
tivos a para los datos de motor. Se admiten tres modos distintos.

Modo de ajuste | Parametro | Modo de control Descripcion

Se realiza al configurar el variador para operar

Autotuning en control vectorial lazo abierto. EI motor debe poder
iy T1-01=0 oLv . ) ; :

dindmico girar sin carga durante el proceso de ajuste con el fin

de lograr una alta precision.

Se realiza en control V/f si el cable del motor es largo

o si se ha cambiado el cable.

Ajuste de resis-

, ; T1-01 =2 | OLYV, control V/f
tencia de terminal

Autotuning  dina- Se realiza cuando se utiliza ahorro de energia o bus-

mico para ahorro | T1-01=3 Control V/f queda de velocidad. El motor debe poder girar sin

de energia carga con el fin de lograr una alta precisién de ajuste.
A\ PRECAUCION

Nunca toque el motor hasta que el autotuning haya finalizado. Aunque es posible que el
motor no gire en el autotuning, se sigue suministrando tensién al motor durante el proceso de
ajuste.
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5 Puesta en marcha

Para realizar el autotuning, acceda al menu correspondiente y lleve a cabo los
pasos que se muestran en la figura siguiente. El nimero de los datos de placa que
se deben introducir depende del tipo de autotuning seleccionado. En este ejemplo
se muestra el autotuning dinamico.

Visualizacion del  Acceda al modo de Seleccione el
modo autotuning método de ajuste
de variador ENEA ..y,
=) :

...> ...> .--> Un 1l pRg=s
ALV ]=]2 ] (A ]

Configure todos los Aparece el dlsplay Durante el ajuste Después de un ajuste
datos de la placa de inicio de ajuste parpadea el LED correcto, se muestra “End”
DRV

Si no puede llevar a cabo el autotuning por algun motivo (imposibilidad de funciona-
miento en vacio, etc.), configure la frecuencia maxima y la tensién en los parametros
E1-00 e introduzca manualmente los datos del motor en los parametros E2-0101.

NOTA Durante el autotuning deben estar cerradas las entradas de desconexion
de seguridad.
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€ Fuente de referencia y comando de marcha

El variador tiene los modos LOCAL y REMOTO. El LED en la tecla LO/RE indica
el estado del variador.

Estado Descripcion LED LO/RE

El comando RUN/STOP (marcha/paro) y la referencia de frecuencia se introdu-
LOCAL
cen desde el teclado del operador.

Se utilizan la fuente del comando de marcha RUN introducida en el parametro
b1-02 y la fuente de referencia de frecuencia introducida en el pardmetro b1-02.
Si el variador se utiliza en modo REMOTO, asegurese de que las fuentes correctas
para la referencia de frecuencia y el comando de marcha RUN se configuran en los
parametros b1-01/02 y de que el variador se encuentra en modo REMOTO.

Encendido

REMOTO Apagado

€ Configuracion de E/S

B Entradas digitales multifuncionales (H1-00)

La funcion de cada entrada digital se puede asignar en los parametros H1-O0O.
Las funciones configuradas por defecto se pueden ver en el diagrama de conexio-
nes de la pagina 9.

B Salidas digitales multifuncionales (H2-00)

La funcion de cada salida digital se puede asignar en los parametros H2-0O0O. Las fun-
ciones configuradas por defecto se pueden ver en el diagrama de conexiones de la
pagina 9. El valor de configuracion de estos parametros consta de 3 digitos, donde el
digito central y derecho establecen la funcién y el digito izquierdo establece las caracte-
risticas de salida (0: salida como se ha seleccionado; 1: salida inversa).

®  Entradas analégicas multifuncionales (H3-010)

La funcién de cada entrada analdgica se puede asignar en los parametros H3-O0.

La configuracion predeterminada de ambas entradas es “Referencia de frecuencia”.

La entrada A1 se establece como una entrada de 0 a 10 V y A2 como una entrada de 4

a 20 mA. La suma de ambos valores de entrada constituye la referencia de frecuencia.
NOTA Si el nivel de sefial de entrada de la entrada A2 se cambia entre tension

y corriente, asegurese de que el interruptor DIP S1 se encuentra en la posicion
correcta y de que el parametro H3-09 esta configurado correctamente.

B Salida de monitorizaciéon (H4-0O0)

Utilice los parametros H4-OO para configurar el valor de salida de la salida
de monitorizacidn analdgica y para ajustar los niveles de tension de salida. La con-
figuracidén del valor de monitorizacién por defecto es “Frecuencia de salida”.
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€ Referencia de frecuencia y tiempos de aceleracion/deceleracién

B Configuracion de la referencia de frecuencia (b1-01)
Configure el parametro b1-01 segun la referencia de frecuencia utilizada.
b1-01] Fuente de referencia Entrada de referencia de frecuencia

Configure las referencias de frecuencia en los pardametros d1-00 y utilice
las entradas digitales para cambiar entre los distintos valores de referencia.

0 | Teclado del operador

1 |Entrada analdgica Aplique la sefal de referencia de frecuencia al terminal A1 o A2.
2 [Comunicaciones serie | Comunicaciones serie mediante el puerto RS422/485
3 | Tarjeta opcional Tarjeta opcional de comunicaciones
Configure la referencia de frecuencia en el terminal RP mediante una sefal
4 | Entrada de pulsos

de tren de pulsos.

B Tiempos de aceleracion/deceleracion y curvas S

Existente cuatro juegos de tiempos de aceleracion y deceleracion que se pueden
seleccionar en los parametros C1-00. Los tiempos de aceleracién/deceleracion
activados por defecto son C1-01/02. Ajuste estos tiempos en los valores adecuados
que necesite la aplicacion. Si es necesario, se pueden activar curvas S en los para-
metros C2-00 para lograr un inicio y final de aceleracién/deceleracién mas suaves.

€ Prueba de funcionamiento

Realice los siguientes pasos para poner en marcha la maquina después de haber
establecido todos los valores de los parametros.
1. Ponga en marcha el motor sin carga y compruebe si todas las entradas, salidas
y secuencias funcionan tal como se desea.
2. Conecte la carga al motor.
3. Ponga en marcha el motor con carga y asegurese de que no hay vibraciones,
brusquedades o bloqueo del motor.
Después de haber llevado a cabo los pasos anteriores, el variador debe estar pre-
parado para ejecutar la aplicacion y realizar las funciones basicas. Para configura-
ciones especiales, como control PID, etc., consulte el manual de instrucciones.
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6

Tabla de parametros

En esta tabla de parametros se mues-
tran los parametros mas importantes. La
configuracion por defecto aparece en
negrita. Consulte el manual de instruc-
ciones para obtener una lista completa
de los parametros.

Par. | Nombre ]|

Descripcion

Parametros de inicializacion

Selecciona los parametros a los
Seleccion |due se puedel apceder mediante
A1-01 | de nivel el op’erador dlg]tal.
de acceso 0: Solo operacion
1: Parametros de usuario
2: Nivel de acceso avanzado
Selecciona el método de control
Seleccion del variador.
A1-02|del método | & Control VI
de control 2: Vectorial lazo abierto (OLV)
5: Vectorial lazo abierto PM (PM)
Nota: no inicializado con A1-03.
Restablece todos los parametros
a su valor por defecto (vuelve
a cero tras la inicializacion).
0: Sin inicializacion
1110: Inicializacién del usuario
A1-03 Inicializar | (el usuario primero debe esta-
parametros |blecer los valores de parametros
de usuario y, a continuacion,
almacenarlos mediante el para-
metro 02-03)
2220: Inicializacién a 2 hilos
3330: Inicializacién a 3 hilos
Seleccién del modo de operacion
0: Operador, valores d1-00
Seleccién |1: Entrada analdgica A1 o A2
bi-01 |9€ referen-|2: Comunicaciones serie,
cia de fre- RS-422/485
cuencia 3: Tarjeta opcional
4: Entrada de pulsos (terminal RP)|
Seleccién |0: Operador: teclas RUN y STOP
del 1: Terminales: entradas digitales|
b1-02 |comando |2: Comunicaciones serie:
marcha RS-422/485
RUN 3: Tarjeta opcional conectada
22

Par. | Nombre Descripcion
Selecciona el método de parada
cuando se retira la sefial RUN.
0: Rampa a parada

Seleccion 1 Marcha Ilbre a pa@da
. 2: Freno de inyeccion de c.c.
b1-03 |del método
de parada a parada
3: Marcha libre con temporizador
(se omiten los nuevos
comandos RUN recibidos antes
de que finalice el temporizador)
Seleccion . .
0: Marcha inversa activada
b1-04 |de opera- |4 4o ha inversa prohibida
cion inversa
Seleccién |Cambia el orden de fase de salida.
b1-14 |de orden |0: Estandar
de fase 1: Cambiar orden de fase
Freno de inyeccién de c.c.
Frecuencia Establece la frecuencia a la que
de inicio se inicia el freno de inyeccion de
c.c. cuando se selecciona
b2-01 gg :r:ezgcién Rampa a parada (b1-03 = 0).
de cS(/: Si b2-01 < E1-09, la inyeccion de
o freno de c.c. empieza en E1-09.
Configura la corriente de freno
Corriente de inyeccion dec.c. como un
de freno porcenta]e_ de la corriente nomi-
b2-02 de invecaion nal del variador.
A En OLV la corriente de excita-
dec.c. L . :
cion de c.c. esta determinada
por E2-03.
Tiempo de
_freno gk,e Establece el tiempo de freno de
inyecciéon | o
de c.o/ inyeccion de c.c. al arrancar en
b2-03 | =" unidades de 0,01 segundos. Se
tiempo de )
...~ |desactiva cuando se establece
excitacion
en 0,00 segundos.
de c.c. al
arrancar
Tiempo de Establece el tiempo de freno de
freno de inyeccioén de c.c. a la parada. Se
b2-04 |inyeccion | Y ECC! c.alap :
decc ala desactiva cuando se establece
o en 0,00 segundos.
parada
Aceleracién/deceleracion
Tiempo de |Configura el tiempo de acelera-
C1-01 |acelera- cion 1 de 0 Hz a la frecuencia de
cién 1 salida maxima.
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Par. | Nombre Descripcion Par. | Nombre Descripcién
Tiempo de |Configura el tiempo de decelera- 1: 2,0 kHz)
C1-02|decelera- |cion 2 de la frecuencia de salida 2: 5,0 kHz
cion 1 maxima a 0 Hz. Seleccion |3: 8,0 kHz
— de frecuen-|4: 10,0 kHz
Par. TNombr: Descripcion C6-02 cia de por- |5: 12,5 kHz
C1-03 a::eerlre;?gcs:ié:l/ Configura los tiempos de acele- tadora 6: 15,0 kHz
a | ecelera- racién/deceleracion 2 a 4 7 a A: Balanceo PWM1 a 4
C1-08| isnoa4 |(se establecen como C1-01/02) F: Definido por el usuario
Referencias de frecuencia

C2-01|Curva S 1 |Curva S al inicio de la aceleracién. 41-01 Referencia

C2-02|Curva S 2 |Curva S al final de la aceleracion. a  |de frecuen- | CONfigure las referencias

C2-03|Curva S 3 |Curva S al inicio de la deceleracion| |q1-16|cia 1a 16 |9¢ Multivelocidad 12 16

C2-04|Curva S 4 |Curva S al final de la deceleracion. Velocidad

Compensacion de deslizamiento d1-17|de la ope- |Velocidad de la operacién jog
Ganancia |* Aumente el valor si la veloci- racion jog
de com- dad es menor que la referen- Curva V/f
g . cia de frecuencia. Confiqura-
C3-01 ger&sacl!on * Disminuya el valor si la veloci- cién :?:Ia
meien(iz 1z | dades mayor que la referencia| |E1-01 tension de Tension de entrada
de frecuencia.
entrada
Tiempo de - ) Lo :
retardo de |* Disminuya la configuracion si Frecuencia -
la compen-| 1@ compensacién de desliza- | |E1-04|de salida |Para las caracteristicas de V/f
C3-02 Sacién%e miento es demasiado lenta. méaxima lineales, configure los mismos
desli ¢ Aumente la configuracion si la Tension | valores para E1-07 y E1-09. En
esliza- velocidad no es estable. E1-05|de salida |€ste caso la configuracion para
miento A
Compensacion de par maxima E1-08 no se tendra en cuenta.
Asegurese de que las cuatro fre-
Ganancia |* Aumente esta configuracion E1-06|7T8CUeN-  |cuencias estan configuradas
de com- si la respuesta de par es lenta. ciabase |seqgin estas reglas; de lo contra-
C4-01 pensacion |° Disminuya esta configuracion Frecuencia |10, se producira un fallo OPE10:
de par si se producen oscilaciones E1-07!de salida
de velocidad/par. media E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
; * Aumente esta configuracion —
Tiempo Tensién de salida
de re?ardo si se producen oscilaciones E1-08 'cl;ensmlv_z (E105)
C4-02de Ia com. | de velocidad/par. e salida | ¢
""" |» Disminuya la configuracién media .
pensacion | ;|5 respuesta de par Frecuencia
de par es demasiado lenta. E1-09|de salida

Modo de régimen de trabajo y frecuencia de portadora minima (E1-08)
Seleccion |0: Régimen de trabajo alto (HD) Tension
de régi- Aplicaciones de par constante| |E1-10|de salida | .10 |-

C6-01/men de tra-|1: Régimen de trabajo normal minima ; — 1
bajo alto/ | (ND) Aplicaciones de par Tension O cnasso st
normal variable E1-13 base

Datos de motor
Corriente  |Corriente nominal del motor.
E2-01|nominal Dato necesario para
del motor el autotuning.
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Par. | Nombre Descripcion Par. | Nombre Descripcion
Desliza- Deslizamiento nominal del 0: 0a+10V (la entrada negativa
E2-02 miento motor en hercios (Hz). Seleccion se convierte en 0)
nominal del | Configurado automaticamente H3-09|de nivel 1: 0a+10V (entrada bipolar)
motor por el autotuning dindmico. de sefial A2|2: 4 a 20 mA (entrada de 9 bits)
. Corriente de magnetizacién 3:0a20mA
Corriente . —
E2-03|en vacio |S amperios. - Seleccion ! . .
del motor Configurado automaticamente H3-10|de funcién |Asigna una funcién al terminal A2.
por el autotuning dinamico. A2
Polos Numero de polos del motor. Dato . Establece el valor de entrada
E2-04 de motor |necesario para el autotuning. H3-11 E;nanma en % con la entrada analdgica
Resistencia | Define 1a resistencia fase a fase a 10V/20 mA.
E2-05 linea a linea del motor en ohmios. Establece el valor de entrada en
del motor Configurado automaticamente H3-12|Bias A2 % con la entrada analégica a
por el autotuning. 0V/OmA/4mA.
Define la caida de tensién Configuracién de las salidas analdgicas (SA)
debido a la inductancia de fuga . Introducir un valor igual a los valo-
Inductan- ] 5 9
£2-06cia de fuga | 9€! MOtOr como un porcentaje || ge'ecc".’t” .| res de monitorizacién U1-0101.
de la tension nominal del motor. -OT|de monior| &0 516 Introduzea “103” para
del motor AM |Elemp ps
Configurado automaticamente zacion U1-03.
por el autotuning. G . |Establece la tensién de salida
Configuracion de las entradas digitales (ED) H4-02 A’\a/lnanma AM igual al 100% del valor
H1-01|Seleccién . L de monitorizacion.
~._ |Selecciona la funcion de los ter- _ ,
a |defuncion | o a1 a S6. Establece la tensién de salida
H1-06/ED:S1 a S6 H4-02|Bias AM  |AM igual al 0% del valor
Al final de la tabla se puede encontrar una lista de de monitorizacion.
las funciones principales. Configuracién de la entrada de pulsos
Configuracién de las salidas digitales (SD) (entrada de referencia de frecuencia)
H2-01 Funcion Configura la funcién de la salida Escala de Configura el nimero de pulsos
SD: MA/MB |relé MA-MB-MC. H6-02 entrada RP (en Hz) que es igual al 100% del
Ho-02|Funcion Configura la funcién de la salida valor de entrada.
SD: P1 de fo.t oacoplador-F”1. . (?: gi?r(;lga Establece el valor de entrada
H2-03 Fur?cmn Configura la funcién de la salida H6-03 G o e en % con la entrada de pulsos
SD: P2 de fotoacoplador P2. | con la frecuencia H6-02.
Las principales funciones se enumeran al final de la tabla. pulsos
Configuracién de las entradas analégicas (EA) Srlftrsagi 4o | Establece el valor de entrada
Seleccion |0: 0a+10 V (la entrada negativa| |H6-04 tren de pul-|€" % con la frecuencia
H3-01|de nivel de se convierte en 0) 50s PU de entrada de pulsos de 0 Hz.
sefial A1 [1: 0a+10V (entrada bipolar) _ , ;
Seleccion - - - Configuracion de la salida de pulsos
H3-02|de funcion |ASigna una funcién al terminal Seleccién | Introducir un valor igual a los valores
Al Al. H6-06|de monitori- |de monitorizaciéon UO-O10. Ejem-
H3-03 Ganancia |Establece el valor de entrada en % zacion MP_|plo: |r?troduzca ?02 para U1-02.
US| A1 con la entrada analdgica a 10 V. Escala de |Configura el nimero de pulsos
H6-07|monitoriza- | de salida cuando la monitoriza-
. Establece el valor de entrada en L - o
H3-04|Bias A1 % con la entrada analégica a 0 V. ciéon MP  |ci6n es 100% (en Hz).
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Par. [ Nombre ] Descripcién Par. | Nombre | Descripcién
Proteccion de sobrecarga del motor Autotuning
Establece la proteccion Seleccién |0: Autotuning dindmico
Seleccion de sobrecarga del motor T1-01 del modo |2: Sdlo resistencia terminal
de protec- 0: Desactivada de autotu- |3: Autotuning dindmico
L1-01 ciér? de 1: Motor refrigerado por ning para ahorro de energia (V/)
sobrecarga | . ventilador estandar T1-02|Potencia | Configura la potencia nominal
del motor | & MOtto'Ir rgfngferadg por nominal  |del motor (kW).
3 \I\I/Ie:dloa\(/stleocr':oﬁ;zla a T1.03| Tensién — [Configura fa tensién nominal del
- nominal motor (V).
Tiempo de |-\, | ti d t Corriente |Configura la corriente nominal
proteccion | -5 adeces |empodel protec— T1-04) ominal  |del motor (A)
11-02de sobre- |C10N de fo rltflcargaI e To or = e b : f- o
carga del en minutos. Normaimente no es | |,_q|Frecuencia |Configura la frecuencia base de
motor necesario ningin cambio. base motor (Hz).
Prevencion de bloqueo T1-06 m)l?osr de g;nrf;]%ltj(:? el namero de polos
0 Desactivado: el motor se Velocidad |Configura la velocidad base del
acelera con la aceleracion T1-07 base motor (rpm)
activada y se puede bloquear i pm). ,
Seleccion con una carga demasiado e Pérdida de entrehierro para
de preven- pesada o un tiempo de Perd|dfa de |determinar el cogﬂmente de
L3.01|cion de blo- | aceleracion demasiado corto. T1-11|entrehierro |ahorro de energia.
queo 1: Propésito general: mantiene del motor |Si no se conoce, déjelo en el
durante la aceleracion cuando la valor por defecto.
aceleraciéon corriente esta por encima de Monitor] Descripcion
! L3-02. ) ” U1-01 [Referencia de frecuencia (Hz)
2 'rgfr'"gftrl‘;; age'?,;?;'g” enel UT-02 |Frecuencia de salida (Hz)
NiveTd PO P! . U1-08 |Corriente de salida (A)
el de ) ) U1-05 |Velocidad del motor (Hz)
prevencién |Establece el nivel de corriente 1 Ref . — TRERL
L3-02 |de bloqueo |para la prevencién de bloqueo U1-06 |Re ergnma de tension de salida (Vc.a.)
durante durante la aceleracion. U1-07 |Tensién de bus de c.c. (Ve.c.)
aceleracion U1-08 |Potencia de salida (kW)
Seleccion | 0: Desactivada: deceleracion U1-0g |Referencia de par (% del par nominal
a6 broven- como esta configurada. del motor)
ciérF*l) de Se puede producir sobretension Estado de los terminales de entrada
L3-04 bloqueo ov. . U1-10 =0000000
durante 1: Propésito general: la decele- L 1: Entrada digital 1
decsleracion  1acion se retiene si aumenta 1%?]?222'(1?;“2?‘2“’“0)
la tensién del bus de c.c. : ! n
(terminal S2 activado)
Seleccion |0: Desactivada: se puede producir u1-10 1: Entrada digital 3
de preven- |  bloqueo del motor (terminal S3 activado)
L0 (%6nde | osobrecarga e T,
bloqueo 1: Tiempo de deceleracion 1: 1: Entrada digital 5
durante reduce la velocidad usando '(terminaﬂ S5 activado)
marcha C1-02. 1:gntrqdaldsi italtﬁ o)
B | erminal activado
vael. c:'ie P Establece el nivel de corriente
vencion de | . tuar |
L3-06/blogueo en el que empieza a actuar la
durante prevencién de bloqueo durante
la marcha.
marcha
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6 Tabla de parametros

Monitor Descripcion Monitor Descripcion
Estado de los terminales de salida U2-15 Referencia de velocidad de arranque
U1-11 =000 suave en fallo anterior
1: Salida relé U2-16 |Corriente del eje q del motor en fallo anterior
(terminal MA-MC cerrado U2-17 [Corriente del eje d del motor en fallo anterior
ut-1 MB-MC abierto) Histérico de fallos
1 Sal\da colector a_bieno 1 U3-01 - i -
(terminal P1) activada Indica el fallo mas reciente que ha ocu-
1: Salida colector abierto 2 a rrido hasta el cuarto mas reciente.
(terminal P2) activada U3-04
U3-05 |Tiempo de operacién acumulado en el
Estado del variador a |fallo mas reciente hasta el cuarto mas
ut-12= 00000000L U3-08 |reciente.
LW‘ Durante marcha U3-09 a|Indica el quinto fallo mas reciente que ha
1 Durante velocidad cero U3-14 |ocurrido hasta el décimo mas reciente.
{: Durante marcha mvers,a (REV) U3-15 Tiempo de operacién acumulado en el
uU1-12 ! Eé"éﬂff entrada de sefial de reset Ué-zoa quinto fallo més reciente hasta el décimo
1: Durante velocidad alcanzada mas reciente.
1: Variador preparado * Los siguientes fallos no se guardan en el registro
1: Durante deteccion de alarma de errores: CPFO00, 01, 02, 03, UV1y UV2.
1: Durante deteccion de fallo seEIS(/:gll;n Descripcién
U1-13 |Nivel de entrada del terminal A1 Seleccidn de funcién para entradas digitales
U1-14 [Nivel de entrada del terminal A2 3 Referencia de multivelocidad 1
Salida de arranque suave (referencia 4 Referencia de multivelocidad 2
U1-16 |de frecuencia después de las rampas 5 Referencia de multivelocidad 3
de aceleracion/deceleracion) Comando de frecuencia de operacién
U1-18 |Parametro del fallo OPE 6 jog (prioridad mas alta que la referencia
U1-24 |Frecuencia de la entrada de pulsos de multivelocidad)
Seguimiento de fallos 7 Seleccién de tiempo de aceleracién/
U2-01 [Fallo actual deceleracion 1
U2-02 |Fallo anterior E No se utiliza (configurado cuando
U2-03 |Referencia de frecuencia en fallo anterior un terminal no se usa)
U2-04 |Frecuencia de salida en fallo anterior 14 Eaellset d? fallo (rezetjl est? e(;‘aON)
U2-05 |Corriente de salida en fallo anterior 0 exierno, moco de entraca: con-
U2-06 |Velocidad del motor en fallo anterior 20a2F. tacto N.A../contacto N.C., modo de”
U2-07 [Tension de salida en fallo anterior deteccion: normal/durante operacion
— . Seleccién de funcion para salidas digitales
U2-08 [Tensién del bus de c.c. en fallo anterior -
U2-09 [Potencia de salida en fallo anterior 0 Durante marcha (ON: el comando RUN
h ; estd a ON o hay salida de tension)
U2-10 |Referencia de par en fallo anterior 1 Velocidad cero
U2-11 |Estado de los terminales de entrada 5 Velocidad alcanzada
en fallo anterior 6 Variador preparado
U2-12 |Estado de los terminales de salida en fallo E Fallo
anterior _
U2-13 |Estado del variador en fallo anterior F No se utiliza . _
U214 Tiempo de operacion acumulativo en fallo 10 Fallo leve (alarma) (ON: alarma visualizada)
anterior
26 I67E-ES  Guia rapida de referencia del V1000



7 Deteccioén y correccion de errores

7 Deteccién y correccion de errores

€ Fallos y alarmas generales

Los fallos y alarmas indican problemas en el variador o en la maquina.
Una alarma se indica mediante un cddigo en el display del operador y el led ALM
parpadeante. La salida del variador no se desconecta necesariamente.
Un fallo se indica mediante un cdédigo en el display del operador y el led ALM
encendido. La salida del variador siempre se desconecta inmediatamente
y el motor marcha libre hasta detenerse.
Para quitar una alarma o resetear un fallo, indague la causa, eliminela y resetee
el variador pulsando la tecla Reset en el operador o encendiendo y apagando
la fuente de alimentacion.

NOTA Este listado enumera Gnicamente las alarmas y fallos mas importantes.

Consulte el manual de instrucciones para obtener una lista completa.

Visualizador
LED ALM|FLT Causa
Baseblock o La funcién de baseblock se asigna a una de las entradas digitales y la entrada
L5 se desconecta. El variador no acepta comandos de marcha RUN.
Fallo Se ha alcanzado el limite de par en la deceleracion durante mas de 3 segundos
de control en control vectorial lazo abierto
Q | » Lainercia de la carga es demasiado grande.
I'E ¢ El limite de par es demasiado bajo.
- * Los pardmetros de motor son erréneos.
Fallo
del circuito
chtle,_cgnilrol Q | Hay un problema en el circuito de control del variador.
LirruC a

T OC a0
e

Fallo externo
de opcion O | O |El controlador superior ha activado un fallo externo a través de una tarjeta opcional.

[y

[

Fallo externo o Se han introducido un comando de marcha directa y otro de marcha inversa simul-
,4__'/_' taneamente durante mas de 500 ms. Esta alarma detiene el motor en marcha.
Fallos

externos * Se ha activado un fallo externo por un dispositivo externo mediante una de las
EE !, o |0 entradas digitales S1 a S6.

; * Las entradas digitales estan configuradas incorrectamente.

I

. La corriente de fugas a tierra ha superado el 50% de la corriente nominal
Fallo de tierra

o de salida del variador.
s * El cable o el aislamiento del motor esté roto.
* Excesiva capacitancia parasita en la salida del variador.

Desconexion . ] ] .
de seguridad | Ambas entradas de desconexion de seguridad estan abiertas. La salida del
e variador se ha desactivado de forma segura y el motor no se puede arrancar.

oo
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7 Deteccion y correccion de errores

-

Visualizador o) m FLT Causa
Fallo d La salida del variador se desactiva cuando solo esta abierta una de las entradas
allo de de desconexién de seguridad (normalmente ambas sefiales de entrada H1 'y H2
desconexion o deben estar abiertas).
de seguridad « Un canal estéa averiado internamente y no se desconecta, aunque se quite la
HE LE sefial externa.
- * Solo un canal esta desactivado por el controlador superior.
Pérdida
de fase * El cable de salida esta desconectado o el bobinado del motor esta dafado.
de salida Q |+ Cables flojos en la salida del variador.
. * El motor es demasiado pequefio (menos del 5% de la corriente del variador).
[
¢ Cortocircuito o fallo de tierra en la salida del variador
Sobrecorriente ¢ La carga es demasiado pesada.
,- Q |+ Los tiempos de aceleracion/deceleracion son demasiado cortos.
oL * Configuracién errénea de datos de motor o curva V/.
¢ Se ha activado un contactor magnético en la salida.
Sobretempera-
tura del ¢ La temperatura circundante es demasiado alta.
disipador o | o |* Elventilador de refrigeracion se ha parado.
térmico » El disipador térmico esta sucio.
aH o bien * Elflujo de aire al disipador térmico esta bloqueado.
J__IH II
Sobrecarga ¢ La carga del motor es demasiado pesada.
del motor ol El motor opera a baja velocidad con una carga pesada.
" * Los tiempos de ciclo de aceleracién/deceleracion son demasiado cortos.
o ¢ Se ha configurado una corriente nominal de motor incorrecta.
Sobrecarga * La carga es demasiado pesada.
del variador Q | La capacidad del variador es demasiado pequefa.
al 2 * Par demasiado alto a velocidad baja.
La tension del bus de c.c. ha subido demasiado.
Sobretension * Eltiempo de deceleracién es demasiado corto.
de c.c. o | o | * Laprevencion de blogueo esta desactivada.
* Chopper de freno/resistencia rotos.
ou * Control de motor inestable en OLV.
¢ Tension de entrada demasiado alta.
Pérdida
de fase * Caida de tension de entrada o desequilibrio de fases.
de entrada O |+ Se ha perdido una fase de entrada.
or ¢ Cables flojos en la entrada del variador.
=
Fallo
de transistor
de frenado Q | El transistor de freno interno esta defectuoso.

Reset de fallo

durante
la marcha Qo Se recibié un reset de fallo cuando estaba activo un comando RUN.
T
oL
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7 Deteccioén y correccidon de errores

Visualizador || w|FLT Causa
Baja tension La tension del bus de c.c. esta por debajo del nivel de deteccién de tension baja
dec.c. o | o |L2:09). ) B )
PP * Fallo de la fuente de alimentacion o se ha perdido una fase de entrada.
(L * La tension de alimentacion es demasiado débil.
Tension baja
del controlador QO |La tension de alimentacion del controlador del variador es demasiado baja.
ol
Fallo del
circuito de
carga de c.c. Q |El circuito de carga del bus de c.c. esta averiado.
1 ]
(1]

€ Errores de programacion del operador

Un error de programacion del operador (OPE) ocurre cuando se configura un parametro
inaplicable o una configuracién individual de parametro no es apropiada. Cuando
se muestre un error OPE, pulse el boton ENTER para visualizar U1-18 (constante
de fallo OPE). Se visualizara el parametro que esta causando el error OPE.

Visualizador
operador LED

Causa

Medida de correccién

oPEO1

N
orcoo

La capacidad del variador y el valor seleccio-
nado en 02-04 no coinciden.

Corrija el valor seleccionado en 02-04.

oPEO02

O
ortlc

Los parédmetros estan fuera del rango

de ajuste permitido.

Configure los parametros en los valores ade-
cuados.

oPEO3

oChna
ortld

Se ha asignado una configuracion contradic-
toria a las entradas de contacto multifuncio-
nales H1-01 a H1-06.

¢ La misma funcién esta asignada a dos
entradas (se excluye “Fallo externo”

y “No usada”)

Las funciones de entrada que requieren
la configuracién de otras funciones

de entrada se han dejado aparte.

Se han configurado funciones de entrada
que no esta permitido usar simultanea-
mente.

Corrija las configuraciones incorrectas.
Consulte el manual de instrucciones para
obtener informacién detallada.

oPEO05

ocCcnrnc
afElS

La fuente del comando de marcha RUN
(b1-02) o la fuente de referencia de fre-
cuencia (b1-01) se ha configurado en

3 pero no hay instalada ninguna tarjeta
opcional.

La fuente de referencia de frecuencia se
ha configurado en entrada de pulsos pero

H6-01 no es 0.

* Instale la tarjeta opcional necesaria.
Corrija los valores establecidos en b1-01
y b1-02.
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7 Deteccion y correccion de errores

Visualizador

operador LED Causa Medida de correccion
La configuracién de las entradas analégicas
multifuncionales H3-02 y H3-10 y las funcio-
nes PID estan en conflicto.
oPEO7 ¢ H3-02 y H3-10 se han configurado con » Corrija las configuraciones incorrectas.
acnn el mismo valor (se excluyen las configura-|* Consulte el manual de instrucciones para
orco ciones “0”y “F”) obtener informacién detallada.
* Las funciones PID se han asignado
a ambas entradas analdgicas y la entrada
de pulsos al mismo tiempo.
oPEO8 Se ha c_o.nflgurado una funcién que no sel, Corrija las configuraciones incorrectas.
puede utilizar en el modo de control seleccio-| | <00 oo o Ge instrucciones para
aPEng nado (puede aparecer después del cambio obtener informacién detallada
~ === |de modo de control) )
oPE10 ¢ Compruebe la configuracion de la curva V/f.

oC 1n

N
OrCcog

La configuracién de la curva V/f es incorrecta.

¢ Consulte el manual de instrucciones para
obtener informacion detallada.

€ Errores de autotuning

Visualizacion
operador LED

Causa

Medida de correccién

Fallo de datos del motor

Er-01 Los datos del motor no son validos (por|Vuelva a introducir los datos y repita
L--11 |ejemplo, la frecuencia base y la velocidad| el autotuning.
- B base no se ajustan).
Er-02 Fallo leve ¢ Compruebe el cableado.
- Ao * El cableado esta defectuoso. * Compruebe la carga. Lleve siempre a cabo
CrToC * La carga es demasiado pesada. el autotuning sin acoplar la carga al motor.
Er-03 Se ha pulsado el botén STOP durante . ’
E--03 el autotuning y se ha cancelado. Repita el autotuning.
Fallo de resistencia
Er-04 * Datos de entrada erréneos.
- o ¢ El autotuning ha excedido el intervalo
crTo de tiempo indicado.
* Valores calculados fuera de rango.
Error de corriente en vacio * Compruebe los datos de entrada.
Er-05 ¢ Se han introducido datos incorrectos. e Compruebe el cableado.
E--Nhg ¢ El autotuning ha tardado demasiado. ¢ Vuelva a introducir los datos y repita
B T * Valores calculados fuera de rango. el autotuning.
Error de deslizamiento nominal
Er-08 * Entrada de datos erréneos.
_ Ao ¢ El autotuning ha excedido el intervalo de
crTug tiempo indicado.
* Valores calculados fuera de rango.
| Error de aceleracién . "
,_Er O,ga El motor no ha acelerado durante el tiempo : ggﬁ;ﬁggz ﬁ)lst'ﬁrr;}?eos%z :’a):?lgailg;on 81031
crTod de aceleracion especificado. Y )
Er-11 Fallo de velocidad del motor. .

La referencia de par era demasiado alta.

Incremente el tiempo de aceleracién (C1-01).
* Si es posible, desconecte la carga.
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Visualizacion . iz
operador LED Causa Medida de correccién

Compruebe el cableado.

Error de deteccion de corriente P .
Asegurese de que los valores nominales

¢ Se han perdido una o todas las fases.

Er-12 * La corriente es demasiado baja o excede del variador se ajustan a los del motor. .
C__ 13 los valores nominales del variador. * Compruebe la carga. (! autotuning dina-
Cf [ « Los sensores de corriente estan . mico se debe haber realizado sin la carga

conectada.)
defectuosos. e Sustituya el variador.
Alarma de corriente nominal ) .
« La referencia de par ha excedido el 20% * Compruebe la configuracion de la curva V/.

End1 durante el autotuning * Realice el autotuning sin la carga

_ - g . conectada.

| * . . .

Crgo tﬁc"}r‘;{g%’;esfﬁ /ngglfacgfﬁleﬁg ﬁg:iﬁg{ . Compruepe los datos introducidos y repita
del motor. el autotuning.

Alarma de saturacion del nucleo de hierro|
End2 del motor Compruebe los datos de entrada.

” . . mpri | | | motor.
5 * Valores de saturacion del nicleo calcula- | ggalﬁ;:‘;?guio?uar?i:ag?nc:: ca? g
CaocC dos fuera de rango. 9 9

* Se han introducido datos incorrectos. conectada.

End3 - - -
- e Alarma de corriente nominal Compruebe los datos introducidos y repita
Cagd el ajuste.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) fornisce componenti da utilizzare in
un'ampia varieta di applicazioni industriali. La scelta e I'applicazione di prodotti OYMC
spetta ai progettisti delle apparecchiature o all'utente finale. OYMC non si assume
alcuna responsabilita per il modo in cui i prodotti vengono incorporati nella struttura
finale del sistema. Per nessun motivo, i prodotti OYMC devono essere incorporati in pro-
dotti o progettazioni non rivolte all'esclusivo controllo della sicurezza. Senza eccezioni,
tutti i controlli devono essere progettati in modo da rilevare gli errori in modo dinamico
e arrestarsi in modo sicuro in qualsiasi circostanza. Tutti i prodotti progettati per incorpo-
rare un componente prodotto da OYMC devono essere forniti all'utente finale con le
avvertenze e le istruzioni appropriate per I'uso e il funzionamento sicuro di tale compo-
nente. Tutte le avvertenze fornite da OYMC devono essere distribuite immediatamente
all'utente finale. OYMC offre una garanzia espressa solo relativamente alla qualita dei
propri prodotti in conformita agli standard e alle specifiche pubblicati nel manuale. NON
VIENE RICONOSCIUTA ALTRA GARANZIA, ESPRESSA O IMPLICITA. OYMC non si
assume alcuna responsabilita per danni a persone, danni a proprieta, perdite o richieste
di indennizzo dovuti a un errato uso dei prodotti.

€ Avvertenze generali

A\ AVVERTENZA

¢ Leggere attentamente le informazioni contenute nel presente manuale prima di
installare, mettere in funzione o utilizzare tale inverter.

¢ E necessario seguire tutte le avvertenze e le istruzioni.

« Tutti i lavori devono essere eseguiti da personale qualificato.

¢ L'inverter deve essere installata in base ai codici del manuale e locali.

¢ Attenersi ai messaggi di sicurezza riportati nel manuale.

L'utente & responsabile di eventuali danni a persone o apparecchiature derivanti dalla
non osservanza delle avvertenze contenute nel presente manuale.

A\ AVVERTENZA

Indica una situazione di pericolo che, se non evitata, pud essere causa di lesioni gravi o mortali.

In questo manuale vengono utilizzate le seguenti convenzioni per indicare i mes
saggi sulla sicurezza.

A\ ATTENZIONE

Indica una situazione di pericolo che, se non evitata, pud essere causa di lesioni
minori o lievi.

Indica un messaggio relativo a danni a proprieta.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

€ Avvertenze sulla sicurezza

A\ AVVERTENZA
Pericolo di scosse elettriche

* Non tentare di modificare o alterare I'inverter utilizzando modalita diverse da
quelle descritte nel presente manuale.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

OYMC non & responsabile per modifiche apportate al prodotto dall'utente. Il prodotto
non deve essere modificato.

* Non toccare i terminali fino al completo scaricamento dei condensatori.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.
Prima di cablare i terminali, scollegare I'apparecchiatura. Il condensatore interno
rimane carico anche dopo che & stata staccata I'alimentazione. La spia LED di carica
si spegne quando la tensione bus in continua scende al di sotto dei 50 Vc.c. Per
evitare scosse elettriche, aspettare almeno cinque minuti dallo spegnimento delle spie
e misurare il livello della tensione bus in continua per confermare il livello di sicurezza.

* Non consentire a personale non qualificato di utilizzare I'apparecchiatura.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

La manutenzione, l'ispezione e la sostituzione dei componenti deve essere eseguita
solo da personale autorizzato specializzato nell'installazione, la regolazione e la
manutenzione dell'inverter c.a.

» Evitare di rimuovere i coperchi o toccare le schede di circuiti mentre ¢ attiva
I'alimentazione.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

¢ Accertarsi di collegare sempre il terminale di messa a terra sul lato del motore.

Una messa a terra non corretta dell'apparecchiatura potrebbe causare lesioni gravi
o mortali in caso di contatto con l'involucro del motore.

* Non eseguire lavori sull'inverter mentre si indossano capi di vestiario
svolazzanti, gioielli o0 senza una protezione per gli occhi.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.
Rimuovere tutti gli oggetti metallici, quali orologi e anelli, fissare i capi di vestiario
svolazzanti e indossare una protezione per gli occhi prima di iniziare a lavorare
sull'inverter.

* Non accorciare mai i circuiti di uscita dell’inverter.

Non accorciare i circuiti di uscita dellinverter. La mancata osservanza di tale
precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali.

Pericolo di movimenti improvvisi

* Allontanarsi dal motore durante I'autotuning rotante. Il motore potrebbe avviarsi
improvvisamente.
Durante l'avvio automatico delle apparecchiature, la macchina potrebbe iniziare
a muoversi all'improvviso causando lesioni gravi o mortali.
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Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

A\ AVVERTENZA

¢ Il sistema potrebbe avviarsi inaspettatamente in seguito al collegamento
dell'alimentazione, causando lesioni gravi o mortali.
Allontanare tutto il personale dall'area dell'inverter, del motore e della macchina prima
di collegare I'alimentazione. Fissare i coperchi, i dispositivi di accoppiamento, le chiavi
dell'albero e i carichi delle macchine prima di collegare I'alimentazione all'inverter.

Pericolo di incendi

* Non utilizzare un generatore di tensione non adatto.
La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali
dovute a un incendio.
Verificare che la tensione nominale dellinverter corrisponda alla tensione
dell'alimentazione in entrata prima di collegare I'alimentazione.

¢ Non utilizzare materiali combustibili errati.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni gravi o mortali
dovute a un incendio.

Collegare l'inverter a materiali metallici o altri materiali non combustibili.

* Non collegare la linea di alimentazione c.a. ai terminali di uscita U, V e W.

* Verificare che le linee di alimentazione siano collegate ai terminali di ingresso del
circuito principale R/L1, S/L2, T/L3 (o R/L1 e S/L2 per I'alimentazione monofase).
Non collegare la linea di alimentazione c.a. ai terminali del motore di uscita
dellinverter. La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni
gravi o mortali in seguito a un incendio, provocato da danni all'inverter dovuti
all'applicazione di tensione di linea sui terminali di uscita.

¢ Stringere tutte le viti del terminale in base alla coppia di serraggio specificata.

Collegamenti elettrici lenti potrebbero provocare lesioni gravi o mortali causate da un
incendio dovuto a surriscaldamento di collegamenti elettrici.

A\ ATTENZIONE

Pericolo di rotture

* Non trasportare l'inverte per il coperchio frontale.

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare lesioni non gravi dovute
alla caduta del corpo principale dell’inverter.

Pericolo di bruciature

* Non toccare il dissipatore o la resistenza di frenatura fino al termine del periodo
di raffreddamento per bassa alimentazione.

I67E-IT  Guida rapida V1000



1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

AVVISO

Pericolo per le apparecchiature

¢ Osservare procedure appropriate per le scariche elettrostatiche (ESD) durante la
gestione dell’inverter e delle schede di circuiti.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni ESD ai circuiti dell'inverter.

* Non collegare o scollegare mai il motore dall'inverter mentre quest'ultima emette
tensione.

Una messa in sequenza errata delle apparecchiature potrebbe danneggiare l'inverter.

¢ Non effettuare test di resistenza alla tensione su nessun componente dell’inverter.
In caso contrario potrebbero verificarsi danni ai dispositivi sensibili all'interno dell'inverter.

* Non utilizzare apparecchiature danneggiate.
In caso contrario potrebbero verificarsi ulteriori danni alle apparecchiature.
Non collegare o far funzionare nessun dispositivo con danni visibili o parti mancanti.

* Installare una protezione adeguata da cortocircuito per i circuiti secondari per
ogni codice applicabile.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'inverter.

L'inverter & adatto per impieghi in circuiti con correnti inferiori a 100.000 ampere
simmetrici come valore efficace e con alimentazioni non superiori a 240 Vc.a. (classe
200 V) e 480 Vc.a. (classe 400 V).

* Non utilizzare cavi non schermati per il cablaggio di controllo.

In caso contrario, potrebbe verificarsi un'interferenza elettrica dovuta a prestazioni del
sistema scarse. Utilizzare cavi schermati a doppini intrecciati e collegare la
schermatura al terminale di messa a terra dell'inverter.

* Non consentire a personale non qualificato di utilizzare il prodotto.
In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'inverter o al circuito di frenatura.

Consultare attentamente il manuale di istruzioni relativo alle opzioni di frenatura quando
si collega un'opzione di frenatura all'inverter.

* Non modificare i circuiti dell’inverter,

La mancata osservanza di tale precauzione potrebbe causare danni allinverter
e annullera la garanzia.

OYMC non é responsabile per modifiche apportate al prodotto dall'utente. Il prodotto
non deve essere modificato.

¢ Verificare tutti i cablagﬁi per assicurarsi che tutte le connessioni siano corrette
dopo l'installazione dell’inverter e il collegamento ad altri dispositivi.

In caso contrario potrebbero verificarsi danni all'unita.

* Non collegare filtri di soppressione interferenze LC o RC, condensatori
o strumenti di protezione da sovratensione non approvati all'uscita dell’inverter.
L'uso di filtri non approvati potrebbe provocare danni alle apparecchiature dell’inverter
o del motore.
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1 Istruzioni sulla sicurezza e avvertenze generali

€ Precauzioni per la conformita alla Direttiva per le basse
tensioni CE

Questo inverter € stato testato in base agli standard europei EN61800-5-1 ed
€ risultata pienamente conforme alla Direttiva per le basse tensioni. E necessario
soddisfare le seguenti condizioni per il rispetto della conformita quando l'inverter
viene utilizzato in combinazione con altri dispositivi.

Non utilizzare gli inverter in aree con un inquinamento superiore al livello di gravita 2
e alla categoria di sovratensione 3 in conformita alla Direttiva IEC664.

Collegare a terra il punto neutro dell'alimentazione principale per gli inverter di
classe 400 V.

€ Precauzioni per la conformita agli standard UL/cUL

Questo inverter & testato in base allo standard UL UL508C ed & conforme ai requi-
siti UL. E necessario soddisfare le seguenti condizioni per rispettare la conformita
quando si utilizza tale inverter con altri dispositivi.

Non installare l'inverter in un'area con un inquinamento superiore al livello di gravita 2
(standard UL).

Utilizzare fili in rame conformi allo standard UL (nominale a 75°) e connettori ad
anello chiuso o connettori ad anello certificati CSA. Per informazioni dettagliate, fare
riferimento al manuale di istruzioni.

Cablare i fili a bassa tensione con conduttori per circuiti NEC classe 1. Fare riferi-
mento ai codici locali o ai codici di stato nazionali per il cablaggio. Utilizzare un
sistema di alimentazione classe 2 (normative UL) per il terminale del circuito di con-
trollo. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di istruzioni.

Tale inverter & stato sottoposto al test di cortocircuito UL che certifica che quando si
verifica un cortocircuito nell'alimentazione il flusso di corrente non scende al di sotto
di 30.000 A max. a 240 V per gli inverter di classe 200 V e 480 V per gli inverter di
400 V.

La protezione da sovraccarico del motore interno dell’inverter &€ conforme agli stan-
dard UL e a NEC e CEC. E possibile eseguire la configurazione utilizzando i para-
metri L1-01/02. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di istruzioni.

€ Precauzioni per l'uso della funzione Disattivazione
di sicurezza

La funzione Disattivazione di sicurezza dell'inverter & progettata in conformita
a EN954-1, categoria di sicurezza 3 e EN61508, SIL2 e pud essere utilizzata per
eseguire un arresto di sicurezza, come definito da EN60204-1, categoria di arresto 0
(arresto non controllato per rimozione dell'alimentazione). Per informazioni dettaglia-
te sull'applicazione di tale funzione, fare riferimento al manuale di istruzioni.
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2 Installazione meccanica

2 Installazione meccanica

€ Allaricezione

Eseguire i seguenti task una volta ricevuta l'inverter:

« Verificare che l'inverter non sia danneggiata. Se l'inverter appare danneggiata al
momento della ricezione, contattare il proprio fornitore.

¢ Verificare che il modello ricevuto sia quello corretto controllando le informazioni
sulla targhetta. In caso contrario, contattare il proprio fornitore.

4 Ambiente di installazione

Per una durata ottimale delle prestazioni dell'inverter, installare l'inverter in un am-
biente che soddisfi le condizioni riportate di seguito.

Ambiente

Condizioni

Area di installazione

All'interno

—10°C ... +40°C (tipo NEMA 1)
—10°C ... +50°C (tipo a telaio aperto)

Temperatura Quando si utilizza un pannello di protezione, installare una ventola di

ambiente raffreddamento o un condizionatore nell'area per assicurarsi che la
temperatura dell'aria all'interno del pannello non superi i livelli
specificati.
Non consentire lo sviluppo di ghiaccio sull'inverter.

Umidita 95% RH o inferiore e senza condensa

Temperatura di o o

stoccaggio 20°C ... +60°C

installare l'inverter in un‘area priva di:
* polvere e olio
* trucioli metallici, olio, acqua e altre sostanze estranee

¢ materiali radioattivi
Area circostante ¢ materiali combustibili (ad esempio, legno)
e liquidi e gas nocivi
* vibrazioni eccessive
e cloruro
¢ |uce solare diretta
Altitudine 1.000 m o inferiore
Vibrazioni 10...20Hz a 9,8 m/s2, 20 ... 55 Hz a 5,9 m/s2
OifEmEmETE Installare l'inverter in posizione verticale in modo da mantenere al

massimo gli effetti di raffreddamento.
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2 Installazione meccanica

€ Posizione corretta di installazione

Installare sempre l'inverter in posizione verti-  somm 30 mm
cale. Lasciare spazio intorno all'inverter per
consentire un raffreddamento appropriato
come indicato nella figura a destra.
Nota: E possibile installare piu unita
auna distanza inferiore rispetto
a quella mostrata nella figura, utiliz-
zando il montaggio “affiancato”. Per 1 K :ﬂ
informazioni dettagliate, fare riferi- Loo -

Tal
==
=

mento al manuale di istruzioni. aia 4
4 Dimensioni
Modello Dimensioni (mm) Peso
VZA* [Fig] L [ A | P | L1 | A1[A2[A3[A4[P1[ d | (kg)
BOP1 68 |128| 76 | 56 |118]| 5 | - | - |65|M4| 0,6
BOP2 68 |128| 76 | 56 [118] 5 | - | - |65|M4| 07
A BOP4 68 | 128|118 | 56 [118] 5 | - | - [385/Ma| 1,0
_ BOP7 108 | 128 [137,5| 96 118 5 | - | - [ 58 [M4| 15
e B1P5 108 128|154 | 96 [118] 5 | - | - |58 |[M4| 15
E - B2P2 140 | 128|163 | 128118 5 | - | - |65 [M4| 2,1
B4P0O A in fase di sviluppo
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5| - | - [65|M4] 06
20P2 68 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - [65|M4| 06
20P4 68 [128|108 | 56 (118 5 | - | - [385/M4| 09
20P7 68 | 128|128 | 56 [118] 5 | - | - |385 M4 | 1,1
— 21P5 108|128 129 | 96 (118 5 | - | - |58 |[M4| 13
22P2 108 | 128 [137,5| 96 (118 5 | - | - | 58 |[M4| 14
24P0 140|128 | 143 [128 (118 5 | - | - [ 65 |M4| 21
25P5 140 | 254 | 140 [122248] 6 |13 |62] 55 |[M5| 338
27P5 g | 140[254 [ 140 [122/248| 6 [ 1362|556 |M5| 38
2011 180 | 290 | 163 | 160 |284| 8 |15|6,2| 75 |[M5| 55
2015 220 (358 | 187 [ 192[336] 7 |15]72] 78 [M5| 9,2
40P2 108 |128| 81 | 96 [118] 5 | - | - |10 [mM4| 0,8
B 40P4 108|128 99 | 96 [118] 5 | - | - |28 M4 | 1,0
P20/ 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 14
Tipo Nema 1 41P5 A 108|128 154 96 [118] 5 | - | - |58 |mM4| 15
42P2 108|128 154 | 96 118 5 | - | - | 58 |[M4| 15
43P0 108|128 154 | 96 118 5 | - | - | 58 [M4| 15
44P0 140 | 128 | 143 [128 (118 5 | - | - [ 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [122248] 6 [13| 6 | 55 |[M5| 338
47P5 g | 140[254 [ 140 [122/248| 6 [136:2| 55 |M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [160(284| 8 [15| 6 | 55 |[M5| 52
4015 180 | 290 | 163 [160(284| 8 [15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 Installazione elettrica

La figura seguente mostra il cablaggio dei circuiti principale e di controllo.

Reattanza c.c. Rele Resistenza
In caso di (opzionale) termico di frenatura
alimentazione S (opzionale)
monofase, utilizzare 7 g e
RIL1 ¢ S/L2 | Colleggento ¢ H
+2 +1 - B1 B2

Fusibili
u— RIL1
© — Filtro siL2 V1000
LB —=— I3
Interruttore PP
principale kﬂrﬂrgﬁ)avann/

Marcia indietro/
Arresto

Errore esterno

dopo errore
Multivelocita 1

=
=
:@: Terra
=]
IEEES
IEE

/
l
i
i
l
i
l
i
i
|
1| Ripristino
i
i
i
|
i
i
1| Muttivelocita 2.
1 E—
v

MA| | Uscita arelé multifunzione
L da250 Vc.a/30 Ve.c. (10 mA ... 1A)

........ - /
/ !
i
1 —
24V } MBJ Errore 1 (impostazione predefinita)
i e i
|

Ingressi digitali
multifunzione

i
i
|
|
|
(impostazione | w !
- DIP N 4
v oo [T e R
predefinita) 1 switch S3 O
! |sc ’ 1 N
i ' v o — Durante la marcia \
! 1 ov } 1 Uscita fotoaccoppiata
) . . ! . | multifunzione
D forminale dimessaa | 'Ffeagg;';ga'me"m ! da48Vcc, 50 mAmax.
erra schermato 3 I (impostazione
P ttdatedutatutae? =~ Ingresso a treno dimpulsi \ Comune uscita | predefinita)
i (32 kHz max.) ’ N
} ingresso analogico da ( Uscita a treno di impulsi \\
! +10,5 Ve.c., 20 mA max. i (32 kHz max.) |
/ '
' Ingresso analogico multfunzione 1 | (Frequenza di uscita) i
! 0...10V (20kQ) ! | Uscite di
| Ingresso analogico multifunzione 2 1 AM Uscita analogica ! monitoraggio
| 1 0...10V (20kQ) o } 0. +10 Vi 9 2 mA) | (impostazione
AC1 0. 20 ma (250 ©) U ac o HOVeS RMA) G o tita)
| (Frequenza di uscita) '
\

Ingressi analogici/a impulsi multifunzione
(impostazione predefinita: frequenza di
riferimento

Ingressi Comun. Memobus
Disattivazione in — RS-485/422
sicurezza 115 kbps max.

Simboli:

T Utilizzare cavi a doppini intrecciati ® Indica un terminale del circuito principale

It Utilizzare cavi a doppini intrecciati schermati o Indica un terminale del circuito di controllo
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3 Installazione elettrica

€ Specifiche per il cablaggio

m  Circuito principale
Utilizzare i fusibili e i filtri di linea riportati nella tabella seguente durante il cablaggio
del circuito principale. Verificare che i valori di coppia di serraggio specificati non
siano stati superati.

) Al Dimensioni terminale del
Modello Tipo di filtro EMC Fusibile n?oat\c’)?e circuito principale

VZA* principale consigl R/L1, S/L2, TIL3,

Rasmi Schaffner (Ferraz) [mm?] : , VIT2, B1, B2| GND

WIT3, —, +1, +2

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 A1000-FIV1010-RE A1000-FIV1010-SE TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 Vid Ma Ma
B2P2 A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
B4PO in fase di sviluppo
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
50P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
25PD A1000-FIV2020-RE A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 Via Ma Ma
24P0 A1000-FIV2030-RE A1000-FIV2030-SE TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 A6T70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE A1000-FIV2050-SE AGT100"> 10 VA M V5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) ABT200<1> 25 v8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 VA M VA4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
20P2 A1000-FIV3010-RE A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 Va Ma Ma
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 A1000-FIV3020-RE A1000-FIV3020-SE TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 A6T50<1> 4 M4 M4 M5
47P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0<1> 6 VA VA M5
4011 A6T70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | A1000-FIV30SO-RE i ABT80<1> 10 M5 M5 | M6

<1> Per rispettare la conformita a UL & necessario utilizzare un tipo di fusibile differente. Per informazioni dettagliate, fare
riferimento al manuale di istruzioni.

Valori coppia di serraggio

Stringere i terminali del circuito principale utilizzando i valori di coppia riportati nella
tabella seguente.

Dimensione terminale

M3.5

M4

M5

M6

M8

Coppia di serraggio [Nm]

08...1,0

1,2..

1,5

20..25

4,0...50

9,0..11,0

10
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3 Installazione elettrica

[ ]
La

Circuito di comando
scheda del terminale di controllo & dotata di terminali senza viti. Utilizzare sem-

pre cavi che rispettino le specifiche riportate di seguito. Per un cablaggio sicuro, si
consiglia di utilizzare fili rigidi o flessibili con boccole. La lunghezza dello strippaggio
in caso di impiego di una boccola deve essere di 8 mm.

¢

Tipo di cavo Dimensioni filo mm2 (AWG)
Rigido 0,2...1,5mm?2
Flessibile 0,2... 1,0 mm?2
Flessibile con boccola 0,25 ... 0,5 mm?

Installazione filtro EMC

Tale unita ¢ stata testata in base agli standard europei EN61800-3. Per rispettare la con-
formita agli standard EMC, cablare il circuito principale come descritto di seguito.

1.

a A~ 0N

Installare un filtro antidisturbo EMC adatto sul lato di ingresso. Consultare
I'elenco precedente oppure fare riferimento al manuale di istruzioni per informa-
zioni dettagliate.

. Posizionare l'unita e il filtro antidisturbo nello stesso quadro.
. Utilizzare un cavo con schermatura intrecciata per il cablaggio dell’inverter e del

motore.

. Rimuovere qualsiasi traccia di vernice o sporco dai collegamenti a terra per

un'impedenza di terra minima.

. Installare una reattanza c.a. sulle unita inferiori a 1 kW per la conformita

a EN61000-3-2. Per informazioni dettagliate, fare riferimento al manuale di
istruzioni oppure contattare il proprio fornitore.

N
L1

L2
Morsetto del PE Morsetto del L3 | L1 PE

cavo cavo

Pannello o parete di montaggio Pannello o parete di montaggio

Piastra di metallo Piastra di metallo
[0 supertce messa a terra (0] superficie di messa a terra
(eliminare qualsiasi traccia di

(eliminare qualsiasi traccia di

/ vernice) "/ vemice)

| A7 IC_es

‘ M H Ears)

Filtro Unita Filtro
EMC =) RO T e evc L HHf | RTTSTT e

Superficie di Superficie di

J messa a terra messa a terra
/ I (eliminare % (eliminare
- qualsiasi traccia qualsiasi traccia
La distanza del cablaggio g B di vernice) La distanza del cablaggio a 1 di vernice)

Unita

deve essere ridotta al minimo deve essere ridotta al minimo

Morsetto messa a terra Cavo motore con Morsetto messa a terra Cavo motore con
schermatura cavo schermatura intrecciata schermatura cavo schermatura intrecciata
Messa a terra
schermatura
_L_sul lato del motore M

Messa a terra
schermatura
= sul lato del motore

Cablaggio conforme agli standard EMC di moduli monofase e trifase
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€ Cablaggio dei circuiti di controllo e principale

B Cablaggio dell'ingresso del circuito principale

Tenere in considerazione le seguenti precauzioni per l'ingresso del circuito principale.

» Utilizzare solo interruttori progettati specificatamente per le unita.

e Se si utilizza un interruttore di errore di messa a terra, verificare che possa rileva-
re sia la corrente c.c. che la corrente ad alta frequenza.

* Se si utilizza un selettore di ingresso, verificare che tale selettore non venga atti-
vato piu di una volta ogni 30 minuti.

* Utilizzare una reattanza c.c. o c.a. sul lato di ingresso dell’inverter:

* Per eliminare la corrente armonica.

¢ Per aumentare il fattore di potenza sul lato dell'alimentazione.

¢ Quando si utilizza un selettore per condensatori di rifasatura.

» Con un transistor di alimentazione ad alta capacita (oltre i 600 kVA).

B Cablaggio dell'uscita del circuito principale

Tenere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio del circuito di uscita.

* Collegare alle uscite delle unita solo motori con carico trifase.

* Evitare di collegare una fonte di alimentazione alle uscite delle unita.

* Evitare i cortocircuiti o la messa a terra dei terminali di uscita.

* Non utilizzare condensatori di rifasatura.

¢ Se si utilizza un contattore tra l'unita e il motore, assicurarsi che non sia mai in
funzione mentre l'unita rilascia una tensione. Il funzionamento durante I'emissio-
ne della tensione puo causare correnti di picco elevate, con conseguente scatto
del rilevamento della corrente, oppure danneggiare I'unita.

B Collegamento a terra

Osservare le seguenti precauzioni durante la messa a terra dell’inverter.

* Evitare che il cavo di terra venga condiviso con altri dispositivi, quali saldatrici e cosi via.

* Utilizzare sempre un cavo di terra conforme agli standard tecnici delle apparecchia-
ture elettriche. Accorciare il piu possibile i cavi di messa a terra. La corrente di di-
spersione & causata dall'unita. Pertanto, il potenziale sull'unita di terra dell'inverter
diventera instabile se vi & troppa distanza tra I'elettrodo e il terminale di terra.

* Quando si utilizza pit di un'unita, € necessario evitare che il cavo di terra formi un circuito.

B Precauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo

Prendere in considerazione le seguenti precauzioni per il cablaggio dei circuiti di controllo.

» Separare il cablaggio del circuito di controllo dal cablaggio del circuito principale
e altre linee ad alta potenza.

» Separare il cablaggio per i terminali dei circuiti di controllo MA, MB, MC
(uscita a contatto) dal cablaggio degli altri terminali dei circuiti di controllo.
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3 Installazione elettrica

¢ Per l'alimentazione di controllo esterna, utilizzare un sistema di alimentazione
classe 2 conforme agli standard UL.

¢ Utilizzare cavi schermati a doppini intrecciati oppure cavi a doppini intrecciati per
i circuiti di controllo, in grado di prevenire errori di funzionamento.

¢ Collegare a terra le schermature del cavo utilizzando un'area di contatto molto ampia.

* Collegare a terra le schermature in corrispondenza di entrambe le estremita del cavo.

B Terminali circuito principale

Terminali

Tipo

Funzione

R/L1, S/L2, T/L3

Ingresso alimenta-
tore circuito princi-
pale

Collega la linea di alimentazione all'unita.

Le unita con un'alimentazione di ingresso monofase a 200 V
utilizzano solo terminali R/L1 e S/L2 (il terminale T/L3 non viene
utilizzato).

U/T1, V/T2, W/T3

Uscita unita

Effettua il collegamento al motore.

Resistenza di fre-

Per il collegamento a una resistenza di frenatura o al modulo resi-

51, 222 natura stenza di frenatura.
1 4D Collegamento reat-| Collegamento effettuato alla consegna. Rimuovere il collega-
’ tanza c.c. mento per installare un diffusore c.c.
Ingresso alimenta- ; Sl ;
+1, Zione G.c. Per il collegamento a un‘alimentazione c.c.
Terminale di Per la classe 200 V: messa a terra con 100 Q o meno
(2 terminali) messa a terra Per la classe 400 V: messa a terra con 10 Q 0 meno

B Terminali circuito principale
La figura seguente mostra la disposizione dei terminali dei circuiti di controllo.
L'unita & dotata di terminali senza viti.

S
C

i

o
P1|P2|PC|A1

el ERn
iﬂ DDD:DDD
] S

R+|R-{S+|S-|IG

QOOIOO
A2|+V|CA(AM

0 || @

QOO
$1(82|S3|S4

00000 @
s5[s6]sc|Hc[H1]H2]RP)

Peeeeee N

Il ©
Sono presenti tre DIP switch, S1 ... S8, posizionati sulla morsettiera.

SW1 | Commuta l'ingresso analogico A2 tra la tensione e l'ingresso della corrente.

SW2 | Attiva o disattiva la resistenza di terminazione della porta di comun. RS422/485 interna.

SW3 UtiIizzgto per selezipnare Ia'modalité PNP/NPN (impostazione predefinita) per gli ingressi digitali
(PNP richiede un‘alimentazione a 24 Vc.c. esterna).

I67E-IT
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3 Installazione elettrica

B Terminali del circuito di controllo

Funzione (livello del segnale), impostazione

Tipo N° Nome terminale (segnale) predefinita
Ingressi fotoaccoppiati, 24 Vc.c., 8 mA
Ingressi S1 R . . Nota: l'unita viene preimpostata sulla modalita NPN.
digiali |... | oressidigtal muftifunzione Quando si utilizza la modalita PNP, impostare il DIP
multifun- |S6 switch S3 su “SOURCE” e utilizzare un'alimentazione
zione esterna a 24 Vc.c. (£10%).
SC | Comune ingresso multifunzione | Comune sequenza
Frequenza di risposta: 0,5 ... 32 kHz;
RP |Ingresso a treno di impulsi Servizio: 30 ... 70%; Elevato: 3,5 ... 13,2 V;
Ingressi Basso: 0,0 ... 0,8 V, impedenza di ingresso: 3 kQ2)
analogici/ i ali i -
a impglsi +V g?gcr)esso di alimentazione analo +10,5 V (corrente massima consentita 20 mA)
Itifun- - pra—
Z‘;‘n‘;““ A1 |Ingresso analogico multifunzione 1/0 ... +10 Vc.c. (20 k) risoluzione 1/1.000
A2 Ingresso analogico multifunzione 2| 0/4 ... 20 mA (250 Q) risoluzione: 1/500 (solo A2)
CA | Comune frequenza di riferimento |0 V
Comune Ingresso Disattivazione "
et HC di sicurezza +24 V (max 10 mA consentiti)
Disattiva- | ,, |Ingresso Disattivazione di Uno o entrambi aperti: Uscita unita disattivata (il tempo
zione di sicurezza 1 che trascorre dall'apertura dell'ingresso alla disattiva-
sicurezza Ingresso Disattivazione di zione dell'uscita dell'inverter & inferiore a 1 ms).
H2 sicurezza 2 Entrambi chiusi: Funzionamento normale
Usc;ta MA_|NA ?erm’e) Uscita a relé digitale
a "‘Tﬁ MB | Uscita NC (errore) 30Vee. 10mA ... 1A
multifun- i
Zione MC | Comune uscite digitali 250Vca,10mA ... 1A
Uscita P1 Uscita fotoaccoppiata 1
PHC P2 | Uscita fotoaccoppiata 2 Uscita fotoaccoppiata digitale
multifun- - - 48 Vc.c.,0... 50 mA
zione PC | Comune uscita fotoaccoppiata
. |MP | Uscita a treno di impulsi 32 kHz (max.)
rlﬁ)c:'i(t%fjl AM | Uscita monitoraggio analogico 0. 10 Ve.c. (2 mA o inferiore);
raggio 99 g Risoluzione: 1/1.000 (10 bit)
CA | Comune monitoraggio oV
MEMO- R+ |Ingresso di comunicazione (+)
BUS/ R- |Ingresso di comunicazione (-) MEMOBUS/Comunicazione Modbus:
Comuni- [S+ |Uscita di comunicazione (+) RS-485 0 RS-422, 115,2 kbps (max)
cazione g Tyscita di comunicazione (-)

AVVISO | terminali HC, H1, H2 vengono utilizzati per la funzione Disattivazione di
sicurezza che interrompe la tensione di uscita in meno di 1 ms se
€ aperto almeno uno degli ingressi H1 o H2. Tale funzione é progettata in
conformita a EN954-1, categoria di sicurezza 3 e EN61508, SIL2 e puo
essere utilizzata per eseguire un arresto di sicurezza, come definito da
EN60204-1, categoria di arresto 0. Non rimuovere il collegamento dei
cavi tra HC, H1 o H2 a meno che non venga utilizzata la funzione
Disattivazione di sicurezza.
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4 Funzionamento tastierino

4 Funzionamento tastierino

€ Tasti e console di programmazione LED

La console di programmazione LED viene utilizzata
per programmare l'unita, avviarla/arrestarla
e visualizzare le informazioni sugli errori. | LED

indicano lo stato dell'inverter.

B Tasti e funzioni

oF
' TOP.

(o~ @5

Nome Funzione
Area display dati |Visualizza la frequenza di riferimento, il numero del parametro e cosi via.
Esc Tasto ESC Riporta al menu precedente.
s Tasto RESET Sposta il cursore verso destra.
RESET, Consente il ripristino dopo un errore.

Tasto RUN

Avvia l'unita in modalita LOCAL. Il LED RUN

* ¢ attivo quando il motore dell’'inverter & in funzione;

* lampeggia durante |'arresto per decelerazione o quando la frequenza
di riferimento & O;

* lampeggia rapidamente quando l'unita viene disattivata tramite DI,
quando l'unita & stata arrestata utilizzando un DI di arresto rapido
o se all'avvio era attivato un comando di marcia.

Tasto Freccia su

Consente di spostarsi verso l'alto per selezionare i numeri dei parametri,
i valori di impostazione e cosi via.

Tasto Freccia giu

Consente di spostarsi verso il basso per selezionare i numeri dei para-
metri, i valori di impostazione e cosi via.

Tasto STOP

Arresta l'unita.

Tasto ENTER

Consente di selezionare le modalita e i parametri e viene utilizzato per
memorizzare le impostazioni.

Tasto Selezione
LO/RE

Consente di effettuare il controllo dellinverter tra la console di programma-
zione (LOCAL) e i terminali dei circuiti di controllo (REMOTE). Il LED
¢ attivo quando l'unita € in modalita LOCAL (funzionamento da tastierino).

Lampeggiante: I'unita si trova in uno stato di allarme.

ALM Spia LED ALM Accesa: l'unita si trova in uno stato di errore e l'uscita viene arrestata.
; Accesa: la direzione di rotazione del motore € all'indietro.
REV Spia LED REV Spenta: la direzione di rotazione del motore & in avanti.
DRV Accesa: l'unita € pronta per I'azionamento del motore.
Spia LED DRV | Spenta: l'unita si trova nella modalita di verifica, configurazione, imposta-
zione del parametro o autotuning.
FOUT Accesa: La frequenza di uscita viene visualizzata sulla schermata dei dati.

Spia LED FOUT

Spenta: Sulla schermata dei dati viene visualizzata qualsiasi cosa ad
eccezione della frequenza di riferimento.

I67E-IT  Guida rapida V1000
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4 Funzionamento tastierino

& Struttura del menu e modalita

La seguente illustrazione spiega la struttura del menu del tastierino della console di

programmazione.

:l

.

—

41
—

Selezione marcia avanti

-
-

Frequenza di uscita

Corrente di uscita

\a

e di uscita

I LED DRV e acceso.
Un comando di marcia avviera il motore.

Tensiol

Display di monitoraggio

\a

=

Menu Verifica

i

Modalita Configurazione

Modalita Impostaziol
parametro

I LED DRV e spento
Non & possibile avviare il motore.

Attivare |'alimentazione (DRV lampeggia)

Selezione marcia indietro

nuunununnn

>
>

)

Descrizione del funzionamento dei tasti

-

ENTER

-
|
t

X

>
>

>
>

>
>

>

>

>

>

>
>

M | display di monitoraggio vengono
utilizzati per leggere i dati
dell'inverter, quali lo stato dei
terminali, la frequenza di uscita, le
informazioni sugli errori e cosi via.

Nel menu Verifica sono riportati
tutti i parametri che diversi
dell'impostazione predefinita.

E possibile utilizzare la modalita
Configurazione per configurare
un elenco minimo di parametri
necessari per I'esecuzione
dell'applicazione.

Nella modalita Impostazione
parametro & possibile impostare
tutti i parametri dell'inverter.

L'autotuning calcola i dati del
motore per ottenere la massime
prestazioni dalla combinazione
unita/motore.

- 5 -
ey — O — R
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5 Avvio

5 Avvio

€ Procedura di configurazione dell’inverter

L'illustrazione seguente mostra la procedura di configurazione di base. Ogni step
viene spiegato in maniera dettagliata nelle pagine seguenti.

( INIZIO D
v

[ Installare e cablare |'unita come spiegato. ]

[ Attivare I'alimentazione. ]

[ Se necessario, inizializzare |'unita utilizzando il parametro A1-01. ]

( Impostare la modalita di controllo. )

(..

[ Eseguire I'autotuning oppure impostare i dati del motore manualmente. ]
N
Impostare/verificare i parametri di base:
*b1-01, b1-02 per la frequenza di riferimento e la sorgente
di comando RUN
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx per la configurazione degli I/O
* Valori della frequenza di riferimento
* C1-xx, C2-xx per i tempi di accelerazione/decelerazione
elecurvea S

Avviare il motore senza carico, controllare il funzionamento

e verificare se i comandi dell'inverter di controllo superiore
(ad esempio, PID) dell'inverter funzionano come desiderato.

AV

[ Collegare il carico, avviare il motore e verificare il funzionamento. ]
N

Regolare e impostare i parametri dell'applicazione
(ad esempio, PID), se necessario.
N
Effettuare un controllo finale del funzionamento e verificare le
impostazioni.

AV

( L'unita & pronta a eseguire I'applicazione D
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5 Avvio

€ Accensione

Prima di attivare I'alimentazione:

* Verificare che tutti i cavi siano collegati correttamente.

 \erificare che sull'unita non siano state lasciate viti, estremita di fili sciolti o strumenti.

e Una volta attivata l'alimentazione, dovrebbe essere visualizzata la modalita
dellinverter e non dovrebbero apparire errori o allarmi.

€ Selezione modalita di controllo (A1-02)

Sono disponibili tre modalita di controllo. Selezionare la modalita di controllo piu
adatta alle applicazioni che verranno controllate dall'unita.

Modalita di .
controllo Parametro Applicazioni principali
A1-02=0 |° Applicazioni generiche a velocita variabili, particolarmente utili per
Controllo V/f (impostazione controllare piu r_notprl da lunal su)golq un_lta. . .
- * Durante la sostituzione di un'unita di cui non si conoscono le imposta-
predefinita) N -
zioni dei parametri.
Controllo vettoriale * Applicazioni generiche a velocita variabili
ad anello aperto A1-02 =2 | Applicazioni che richiedono un'elevata precisione e un elevato con-
(OLV) trollo della velocita.
Controllo vettoriale A02=5 |° Le applicazioni di coppia-carico diminuite che utilizzano motori
ad anello aperto PM - a magneti permanenti (SPM, IPM) e risparmi di energia.

€ Autotuning (T1-00)

L'autotuning imposta automaticamente i parametri dell'inverter relativi ai dati del
motore. Sono supportate tre diverse modalita

Modalita di Modalita di

sintonizzazione PRUEIREITE controllo PEsEiEene
Da eseguire quando si imposta l'unita per I'attivazione del
Autotuning T1-01=0 oLV controllo vettoriale ad anello aperto. Il motore deve essere
dinamico - in grado di ruotare senza carico durante il processo di
regolazione per raggiungere una precisione elevata.
gzﬁgfé'ﬂg?r;?:;_ T1-01=2 Controllo | Da eseguire nel controllo V/f se il cavo del motore
SenE - V/f, OLV | & lungo o se & stato modificato.
Autotuning Da eseguire quando si utilizza la funzione Risparmio di

" . 01— energia o Ricerca della velocita. Il motore deve essere in
g?aan:rﬁ; Fc)i?:ener ia T1-01=3 |Controlio V/t grado di ruotare senza carico per raggiungere una preci-
P 9 sione di regolazione elevata.

A\ ATTENZIONE

Non toccare mai il motore fino a quando I'autotuning non ¢ stato completato. Sebbene
sia possibile che il motore non giri durante l'autotuning, la tensione continua a essere
applicata al motore durante il processo di regolazione.
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5 Avvio

Per l'autotuning, accedere al menu Autotuning ed eseguire gli step illustrati nella
figura seguente. Il numero di dati sulla targa deve essere inserito in base al tipo di
autotuning selezionato. In questo esempio, viene illustrato I'autotuning dinamico.

Display modalita ~ Immettere la modalita di Selezionare il metodo

dell'inverter autotuning di regolazione

®
N ..... EA o EA L,
> > > > .
) .

.
> m > m -> > I >
Impostare tutti i dati ~ Viene visualizzato Durante la Una volta eseguita la regolazione,
della targa il display di avvio regolazione il LED  viene visualizzata la voce “End”
della regolazione DRV lampeggia

Qualora per qualche ragione (funzionamento in assenza di carico non consentito
e cosi via) non fosse possibile eseguire I'autotuning, impostare la tensione e la fre-
quenza massime nei parametri E1-000 e immettere manualmente i dati del motore
nei parametri E2-010.

AVVISO Gli ingressi Disattivazione di sicurezza devono essere chiusi durante
l'autotuning.
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5 Avvio

€ Sorgente di riferimento e del comando RUN

L'unita dispone di una modalita LOCAL e una REMOTE. Il LED del tasto LO/RE
indica lo stato dellinverter.

Stato Descrizione LED LO/RE

LOCAL Il comando di marcia/arresto e la frequenza di riferimento vengono immessi tra-
mite il tastierino della console di programmazione.

REMOTE Vengono utilizzate la sorgente del comando di marcia immessa nel parametro

b1-02 e la sorgente della frequenza di riferimento immessa nel parametro b1-02.
Se l'unita € stata attivata nella modalita REMOTE, verificare che nei parametri b1-01/02
siano impostate le sorgenti corrette per la frequenza di riferimento e il comando di mar-
cia e che l'unita sia in modalita REMOTE.

Accesa

Spenta

€ Configurazione degli I/0

B Ingressi digitali multifunzione (H1-0O0)

E possibile assegnare la funzione di ciascun ingresso digitale nei parametri H1-OO.
E possibile osservare le funzioni di impostazione predefinite nello schema dei colle-
gamenti a pagina 9.

B Uscite digitali multifunzione (H2-0O0)

E possibile assegnare la funzione di ciascuna uscita digitale nei parametric H2-010.
E possibile osservare le funzioni di impostazione predefinite nello schema dei colle-
gamenti a pagina 9. Il valore di impostazione di tali parametri & composto da 3 cifre,
di cui la cifra di mezzo e quella di destra impostano la funzione, mentre quella di
sinistra imposta le caratteristiche di uscita (0: uscita come da selezione; 1: uscita
inversa).

B Ingressi analogici multifunzione (H3-0O0)

E possibile assegnare la funzione di ciascun ingresso analogico nei parametri
H3-0O0. L'impostazione predefinita per entrambi gli ingressi & “Frequenza di riferi-
mento”. L'ingresso A1 € impostato per un ingresso 0 ... 10 V e I'A2 per un ingresso
4 ... 20 mA. La somma di entrambi i valori di ingresso costituisce la frequenza di
riferimento.

AVVISO Se il livello del segnale di ingresso dell'ingresso A2 viene commutato tra
la tensione e la corrente, verificare che il DIP switch S1 sia posizionato
correttamente e che il parametro H3-09 sia configurato correttamente.

m  Uscita di monitoraggio (H4-0100)

Utilizzare i parametri H4-OO per impostare il valore di uscita dell'uscita di monito-
raggio analogica e per regolare i livelli della tensione di uscita. L'impostazione del
valore di monitoraggio € “Frequenza di uscita”.
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5 Avvio

€ Frequenza di riferimento e tempi di accelerazione/
decelerazione

B Configurazione frequenza di riferimento (b1-01)
Impostare il parametro b1-01 in base alla frequenza di riferimento utilizzata.

Sorgente di
[ riferimento

Tastierino console |Impostare le frequenze di riferimento nei parametri d1-00 e gli ingressi
di programmazione | digitali utilizzati per la commutazione tra valori di riferimento differenti.

Ingresso analogico | Applicare il segnale della frequenza di riferimento al terminale A1 o A2.
Comun. seriale Comunicazioni seriali tramite 'uso della porta RS422/485.
Scheda opzionale |Scheda opzionale di comunicazione.

Impostare la frequenza di riferimento per il terminale RP utilizzando un
segnale a treno di impulsi.

Ingresso frequenza di riferimento

o

A (WIN =

Ingresso impulsivo

B Tempi di accelerazione/decelerazione e le curve a S
Sono disponibili quattro serie di tempi di accelerazione e decelerazione che possono
essere impostati nei parametri C1-00. | tempi di accelerazione/decelerazione attivati
predefiniti sono C1-01/02. Regolare tali tempi sui valori appropriati richiesti dall'appli-
cazione. Se necessario, € possibile attivare le curve a S nei parametri C2-00 per un
awvio e un arresto della accelerazione/decelerazione piu soft.

€ Marcia di prova

Effettuare i seguenti step per avviare la macchina dopo aver impostato tutti i para-
metri.
1. Avviare il motore senza carico e verificare se tutti gli, ingressi, le uscite e le
sequenza funzionano come desiderato.
2. Collegare il carico al motore.
3. Awviare il motore con carico e verificare che non vi siano vibrazioni, oscillazioni
o che non si verifichi uno stallo del motore.
Una volta eseguiti gli step riportati sopra, 'unita & pronta ad avviare I'applicazione
e a eseguire le funzioni di base. Per configurazioni speciali, quali il controllo PID
e cosi via, fare riferimento al manuale di istruzioni.
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6 Tabella dei parametri

6

Tabella dei parametri

Nella seguente tabella _de_i\p.arametri SONO [ Par. | Nome Descrizione
riportati tutti i parametri piu importanti. Le Consente di selezionare il
impostazioni predefinite sono in grassetto. metodo di arresto quando viene
Per un elenco completo dei parametri, fare rimosso il comando Run.
e . h L 0: Arresto a rampa
riferimento al manuale di istruzioni. Selezione | 1: Arresto per inerzia
Par. | Nome | Descrizione b1-03 meto?o di |2 ﬁir;e;?éﬁgir;renatura ad
arresto .C.
Parametri di inizializzazione 3: Arresto per inerzia con
Consente di selezionare i para- temporizzatore (un nuovo comando
metri a cui € possibile accedere Run viene ignorato se ricevuto
Selezione |tramite la console di programma- prima dello scadere del tempo).
A1-01 [livello di zione. ) Selezione
accesso ? gg!,g:#gﬂ?g:gmo b1-04 funzitona- (1) Marc_ia ing_iettro.all:;)i!titata
2: Livello di accesso avanzato ;T'I'I?igc?ietro - Marcia indietro Inibita
Consente di selezionare il
; metodo di controllo dellinverter. Selezione Commuta l'ordine delle fasi di
Selezione |,. h uscita.
- |0: Controllo V/f b1-14 |ordine delle
A1-02 |metodo di |, ; 0: Standard
controllo 2: Vettore ad anelio aperto (OLV) fasi 1: Commuta ordine delle fasi
5: Vettore ad anello chiuso PM (PM) :
Nota: Non inizializzato con A1-03. Frenatura ad iniezione c.c.
Ripristina tutti i parametri sui Imposta la frequenza alla quale
valori predefiniti (ritorna a 0 dopo gf‘;?,ldﬁ,nza viene avviata la frenatura ad inie-
linizializzazione). b2-01 |frenatura zione c.c. quando viene selezio-
o Non inizializzare a iniezione nato il parametro Arresto a rampa
Inizializza- |1110: Inizializzazione utente c.c (b1-03 = 0). Se b2-01< E1-09, la
A1-03 |zione (I'utente deve prima impostare e frenatura a iniezione c.c. a E1-09.
i parametri |i valori dei parametri utente -
e quindi memorizzarli utilizzando Imposta la corrente di frenatura
il parametro 02-03) Corrente  |a iniezione c.c. come percentuale
2220- |nizializzazione a 2 fili b2-02 d|.fr9ngtura della corrente nominale
3330: Inizializzazione a 3 fil ainiezione |dellinverter. o
- S c.c. In OLV la corrente di eccitazione
Selezione modalita di funzionamento c.c. viene determinata da E2-03.
0: Console di programmazione - Tempo ;
Selezione | Valori d1-00 frenatura  |IMPOSta il tempo della frenatura
. ; i a iniezione c.c. all'avvio in unita
frequenza |1: Ingresso analogico A1 o A2 ainiez.c.c/ | - “Miaatt
b1-01 | 1% . . b2-03 " di 0,01 secondi. Disattivato
di riferi- 2: Comun. seriale - RS-422/485 tempo di quando impostato su 0,00
mento 3: Scheda opzionale eccitazione | Lo ’
4: Ingresso a impulsi (terminale RP) c.c. alfawio
0: Console di programmagzione - ;I'empo di Imposta il tempo di frenatura
Selezione Tasti RUN e STOP p2-04 |frenatura ad %InI?tZIO?e c.c. agl arrestot X
b1-02 |comando di|1: Terminali - Ingressi digitali '”I:F’Z' C"t" |s(a)1 Olga 0 q”%’.‘ 0 Impostato
marcia 2: Comun. seriale - RS-422/485 afarresio  |su 9,09 secondi.
3: Scheda opzionale collegata Accelerazione/decelerazione
. |Imposta il tempo di accelerazione
C1-01 Tempo di 1 da 0 alla frequenza di uscita
accel. 1 :
massima.
Imposta il tempo di decelerazione
C1-02 Tzrgqerio1d| 2 dalla frequenza di uscita mas-
sima a 0.
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6 Tabella dei parametri

Par. | Nome Descrizione Par.‘ Nome ‘ Descrizione

C1-03| Tempi di Frequenze di riferimento

Impostano i tempi di accel./decel.
acoel/decel. |5 4 (impostati come C1-01/02) | |d1-01 |Frequenza

C1-08|2 di riferi- Impostare le multivelocita di riferi-|
oo . . |mento mento 1 ... 16
C2-01/Curvaas 1 gg;vea a S all'avvio dell'accelera- | (d1-16|1 g
, l _4-|Velocita di U
C2-02|Curvaa S 2 S;ng%ea S all'arresto dell'accele- | |d1-17 jog Velocita di jog
: Curva caratteristica V/f
Curva a S all'avvio della decele-
C2-03|Curvaa S 3| zsione. Ingresso:
Curva a S all'arresto della dece- E1-01|IMPOSt  Ipanione di ingresso
C2-04|Curvaa S 4 | : zione ten-
erazione. sione

Compensazione allo scorrimento

E1-04 Frequenza di

Guadagno |* Aumentarlo se la velocita uscitamax. | Per una curva caratteristica V/f

di compen- | ¢ inferiore alla frequenza di rife- lineare, impostare gli stessi valori
C3-01|sazione rimento. E1-05| Tensione di \per E1-07 e E1-09. In questo
dello scorri- | « Diminuirlo se la velocita & supe- uscita max. |caso, non viene considerata
mento fiore alla frequenza di riferimento. l'impostazione per E1-08.
—— - E1-06 Frequenza |Verificare che le quattro fre-
i * Diminuire l'impostazione “YOldi base quenze siano impostate nel
Ritardo quando lo compensazione dello rispetto di tali regole per evitare
€3-02|Compensa- | ¢qqrrimento & troppo bassa. Frequenza |che si verifichi un errore OPE10:
zione dello | 0 tare limpostazione E1-07|di uscita  |E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
scorrimento |~/ ) pos! ) media
in caso di velocita instabile. Tensione di uscita
Compensazione di coppia E1-08 gieaggge ‘(:33
* Aumentare tale impostazione media
Guadagno guando la risposta della coppia Frequenza
Ca-01|di compen- | & lenta. , , E1-09 |di uscita
sazione | Aumentare questa impostazione minima (E1-08)
della coppia| in caso di oscillazioni della velo- Tonsi
. ; ensione
cita/coppia. E1-10|di uscita €10 |-
* Aumentare tale impostazione in min. T T Eioe oy
Ritardo caso di oscillazioni della velocita/ Tensione Frequenza di uscita
GC4-02 COMpensa- | coppia. B1-13| 4 base
zione di * Diminuire tale impostazione
coppia quando la risposta della coppia Dati motore
& troppo lenta. Corrente
Modalita di carico di lavoro e frequenza portante E2-01 gglmnlmr:ftl:?re dﬂf:;?ﬁ%ﬁ%&?;t;amente
Selezione : :
’ h 0: Carico di lavoro pesante (HD) : "
carico di Applicazioni a coppia costante| Scorrimento Scorrimento nominale del motore
C6-01|lavoro nor- |4. Garieo dilavoro normale (ND) | |E2-02|nominale | hertz (Hz). i
male/ ’ PR h A motore Impostato automaticamente
pesante Applicazioni a coppia variabile dall'autotuning dinamico.
1: 2,0 kHz Corrente Magnetizzazione della corrente
2:5,0 kHz X in Ampere.
Selezi 3: 8,0 kHz E2-03 %‘{é’,‘;’ Impostato automaticamente
C6-02 freeqeuzelz?'gg 4:10,0 kHz dall'autotuning dinamico.
- 5: 12,5 kHz - -
portante 6 15,0 kiz £2-04 | Poli motore | Siato actomticamente callation-
7 ... A: oscillazione PWM1 ... 4

F: utente definito ning.
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Par. Nome Descrizione Par. Nome Descrizione
! Imposta la resistenza da fase Imposta la tensione di uscita AM
E2-05 Ili?nees;s;el?nzeaa a fase del motore in Ohm. H4-02 g'\u/ladagno del terminale pari al 100% del
motore Impostato automaticamente valore di monitoraggio.
dall'autotuning. - - -
— Polarizza- |!Mposta la tensione di uscita AM
Imposta la caduta di tensione dovuta | |H4-02 Zzione AM del terminale pari al valore di
Induttanza di | allinduttanza di dispersione del monitoraggio di 0%.
E2-06 |dispersione |motore come percentuale della ten- - . . — —
del motore  |sione nominale del motore. Impostato Impostazione ingresso a impulsi (ingresso freq. di rif.)
automaticamente dall'autotuning. Funzione . o .
o P — discala Imposta il numero di impulsi
Impostazioni ingressi digitali H6-02| jojingresso | (N HZ) equivalente al 100% del
H1-01|Selezi RP 9 valore di ingresso.
fuen;élgge Consente di selezionare la fun-
H1-06/DI S1 ... S6 Zione dei terminali 51 ... S6. %uraed:s%no Imposta il valore di ingresso in %
| - — H6-03 a ?reno di sullingresso a impulsi con fre-
Alla fine della tabella, & possibile trovare un elenco impulsi quenza H6-02.
delle funzioni principali.
— PP Polarizza-
impostazionijuscitejdigifali zione Imposta il valore di ingresso in %
Ho-01|Funzione _ [Impostare la funzione per luscita| H6-04|ingresso |sulla frequenza di ingresso
~' DO MA/MB |a rele MA-MB-MC. a trerlw_ di |aimpulsia 0 Hz.
impulsi
H2-02 Funzione |Imposta la funzione per l'uscita . - - -
“V21po P1 fotoaccoppiata P1. Impostazione uscita a impulsi
Funzione |Imposta la funzione per l'uscita Sel Immettere un valore pari ai valori di
H2-03 i He-06|>¢" . t uO-00. Ad
DO P2 fotoaccoppiata P2. monitoraggio . Ad esempio,
PP monitor MP immettere “102” per U1-02.
Le funzioni principali sono riportate alla fine della tabella. - - - - -
- - - Funzione di |Imposta il numero di uscite
Impostazione ingresso analogico H6-07|scala moni- |a impulsi quando il monitoraggio
toraggio MP |corrisponde al 100% (in Hz).

0:0... +10 V (I'ingresso neg.

Protezione da sovraccarico del motore

L1-01

Sel. prot. da
sovracca-
rico motore

Imposta la protezione da sovrac-

carico del motore.

0: Disabilitata

1: Motore con raffreddamento
a ventola standard

2: Motore con raffreddamento
a compressione standard

3: Motore vettoriale

Durata prot.

Imposta la durata della prote-
zione da sovraccarico del motore

L1-02 ggriscti)vrac- in minuti. Generalmente, non
motore € necessario apportare modifi-
che.
Blocco di protezione
0: Disattivato - Il motore accelera fino
alla velocita di accelerazione attiva
Selezione e andare in stallo on un carico
preven- troppo pesante o un tempo di
L3-01 |Zione stallo |  accelerazione trorpo breve.
durante 1: Impieghi generali — Manteni-
accelera- mento dell'accelerazione quando
zione la corrente & inferiore a L3-02.

2: Intelligente — Accelerazione nel
minor tempo possibile.

Sel. livello :
H3-01 & azzerato)
segnale A1 1: 0 ... +10 V (ingresso bipolare)
Sel. fun- Assegnare una funzione al termi-
H3-02|Zione A1 nale

" ; Imposta il valore di ingresso in %
H3-03|A1 Gain | ool fingresso analogico a 10 V.
H3-04|Polarizza- |Imposta il valore di ingresso in %

zione A1 per l'ingresso analogico a 0 V.
0:0... +10 V (lingresso neg.
Selezione € azzerato)
H3-09|livello 1:0 ... +10 V (ingresso bipolare)
segnale A2 (2: 4 ... 20 mA (ingresso a 9 bit)
3:0-20mA
H3-10/Sel. fun- Assegnare una funzione al termi-
zione A2 nale A2.

_ ; Imposta il valore di ingresso in %
H3-11|A2 Gain per lingresso analogico a 10 /20 mA.
H3-12|Polarizza- | Imposta il valore di ingresso in % per

zione A2 lingresso analogico a 0 V/0 mA/4 mA
Impostazione ingresso analogico
Selezione |Immettere un valore pari ai valori di
H4-01|monitorag- |monitoraggio U1-00C]. Ad esempio,
gio AM immettere “103” per U1-03.
24
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6 Tabella dei parametri

Par. Nome Descrizione Monitor Descrizione
Livello pre- U1-07 |Tensione bus in continua (Vc.c.)
venzione Imposta il livello di corrente per la " -
L3-02|dastallo |prevenzione da stallo durante U1-08 |Potenza di uscita (kW)
durante I'accelerazione. U1-09 |Coppia di riferimento (% della coppia nomi-
accel. nale del motore)
. 0: Disabilitato - Decelerazione come Stato terminali di ingresso
Selezione impostazione. Potrebbe verificarsi _ ¢
gi"gxg”' una sovratensione (OV). u1-10 = OOOOOOOH | siaitale 1
H i i i- - - Ingresso aigitale
L3-04 da stallo 1: Ilmp'?gh' gfbnerall I;a detce (tgrminale 1 abilitato)
durante erazione viene map enuta 1: Ingresso digitale 2
decel. se aumenta la tensione bus (terminale S2 abilitato)
in continua. Ui-10 1: Ingresso digitale 3
Selezione  |0: Disattivato — Potrebbe verificarsi 1 I(;err:::cl)lZi ijﬂtato)
L3.05 g;e;te;;gone umnO ts(§>r\gaccanco o uno stallo del : (tgrmin ale 94 abiltato)
. S di - Ri 1: Ingresso digitale 5
durante la 1: Temp_o‘dl c_lgcel. 1 - Ridurre la (ngrminale 5 abilliato)
marcia velocita utilizzando C1-02. 1: Ingresso digitale 6
Livello pre- (terminale S6 abilitato)
venzione da |Imposta il livello di corrente a cui - " -
L3-06 |stallo si attiva la prevenzione da stallo Stato terminale di uscita
durante la |durante la marcia. U1-11 = 000
marcia )
- 1: Uscita a relé
Autotuning (terminale MA-MC chiuso)
Selezione |0: Autotuning rotante ui-n1 MB-MC aperto)
T1-01 |modalita 2: Solo resistenza di terminazione 1: Uscita Open Collector 1
autotunin 3: Autotuning rotante per rispar- (terminale P1) abilitata
9 mio di energia .
- ——1: Uscita Open Collector 2
T1-02 Potenza Imposta la potenza nominale del (terminale P2) abilitata
nominale |motore (kW). —
Tonsi I a2 torsi o del Stato unita
. ensione mposta la tensione nominale de _
T1-03 |y ominale | motore (V). U1-12=00000000
LW. Durante la marcia
T1-04 |Corrente Imposta la corrente nominale del 1: Durante velocita zero
nominale motore (A). 1:D
: Durante REV
i 1: Durante [’ del I
TI0S G Base | mbtore () || U2
- - — 1: Durante il raggiungimento velocit
T1-06 | Poli motore |Imposta il numero di poli del motore. 1_U:‘an:n:gg‘u"g‘menovema
T1-07 Velocita di |Imposta la velocita di base del 1: Durante rilevamento allarmi
base motore (giri/min).
Perdita di ferro per la determina- 1: Durante rilevamento errori
Perdita zione del coefficiente di risparmio - - -
T1-11 |ferrosa dell'energia. U1-13 |Livello ingresso terminale A1
motore Se sconosciuta, utilizzare I'impo- U1-14 |Livello di ingresso terminale A2
stazione predefinita.
U1-16 |Uscita soft starter
Monitor Descrizione (freq. dopo rampe di accel./decel.)
U1-01 |Frequenza di riferimento (Hz) U1-18 |Parametro errore OPE
U1-02 |Frequenza di uscita (Hz) U1-24 |Frequenza ingresso a impulsi
U1-03 |Corrente di uscita (A) Traccia degli errori
U1-05 |Velocita motore (Hz) U2-01 |Errore corrente
U1-06 |Tensione di uscita di riferimento (Vc.a.) U2-02 |Errore precedente
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6 Tabella dei parametri

Monitor

Descrizione

U2-03

Frequenza di riferimento su errore precedente

Sel.
DI/DO

Descrizione

U2-04

Frequenza di uscita su errore precedente

Selezioni funzioni relative agli ingressi digitali

U2-05

Corrente di uscita su errore precedente

U2-06

Velocita motore su errore precedente

u2-07

Tensione di uscita su errore precedente

U2-08

Tensione bus in continua su errore precedente

uU2-09

Potenza di uscita su errore precedente

uU2-10

Coppia di riferimento su errore precedente

u2-11

Stato terminale di ingresso su errore precedente

u2-12

Stato terminale di uscita su errore precedente

U2-13

Stato funzionamento unita su errore precedente

u2-14

Tempo di funzionamento cumulativo su errore
precedente

u2-15

Velocita di riferimento soft starter su errore
precedente

uU2-16

Corrente asse g motore su errore precedente

u2-17

Corrente asse d motore su errore precedente

Storico errori

U3-01

U3-04

Elenca I'errore piu recente verificatosi fra
i quattro errori piu recenti.

U3-05

U3-08

Tempo di funzionamento accumulato
sull'errore piu recente verificatosi fra
i quattro errori piu recenti.

3 Multivelocita riferimento 1
4 Multivelocita riferimento 2
5 Multivelocita riferimento 3
6 Comando frequenza di jog (con priorita
sulla multivelocita di riferimento)
7 Selezione del tempo di accelerazione/
decelerazione 1
E Non utilizzato (impostare quando un termi-
nale non viene utilizzato)
14 Ripristino dopo errore (ripristino quando & ON),
20 Modalita ingresso errore esterno: Contatto
2F NO/contatto NC; Modalita di rilevamento:
| normale/durante il funzionamento.
Selezioni funzioni uscite digitali
0 Durante la marcia (ON: il comando di marcia
¢ attivato o € presente una tensione in uscita)
1 Velocita zero
2 Raggiungimento velocita
6 Unita pronta
A Errore
F Non usato
10 Errore non grave (Allarme) (ON: visualizza-

zione allarme)

U3-09...
Us-14

Elenca il quinto errore piu recente verifica-
tosi fra i dieci errori piu recenti.

Us-15...
U3-20

Tempo di funzionamento accumulato sul
quinto errore piu recente verificatosi fra
i dieci errori piu recenti.

* | seguenti errori non vengono registrati nel log degli
errori: CPF00, 01, 02, 03, UV1 e UV2.

26
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7 Soluzione dei problemi

7 Soluzione dei problemi

€ Errori e allarmi generali

Gli errori e gli allarmi indicano problemi nell'unita o nella macchina.

Un allarme viene indicato da un codice sul display e dal LED ALM lampeggiante.
L'uscita dell'inverter non viene necessariamente disattivata.

Un errore viene indicato da un codice sul display e dal LED ALM acceso. L'uscita
dell'inverter viene sempre disattivata immediatamente e il motore si arresta per inerzia.

Per rimuovere un allarme o effettuare un ripristino dopo errore, rintracciare la causa,
rimuoverla e ripristinare l'unita premendo il tasto Reset sulla console di programma-
zione o riavviando il sistema.

AVVISO Nella tabella seguente sono riportati solo gli allarmi e gli errori piu importanti.
Per un elenco completo, fare riferimento al manuale di istruzioni.

Display
a LED ALM| FLT Causa
Blocco delle

basi o La funzione di blocco delle basi del software viene assegnata a uno degli ingressi
Lt e l'ingresso viene disattivato. L'unita non accetta i comandi di marcia.
oo

Errore di Durante il controllo vettoriale ad anello aperto si & raggiunto il limite di coppia

controllo durante la decelerazione per piu di 3 secondi.

Q |+ L'inerzia del carico € eccessiva.

C * |l limite di coppia & troppo basso.

L * | parametri del motore sono errati.
Errore circuito
di controllo
COCna Q |Si & verificato un errore nel circuito di controllo dell'inverter.

Errore esterno | X AT . .
opzionale o | o |Estatorilevato un errore esterno dall'unita di controllo superiore tramite una
- scheda opzionale.

)

Errore esterno o Sono stati immessi contemporaneamente un comando di marcia avanti e uno di

fy= marcia indietro per 500 ms. Tale allarme arresta il funzionamento di un motore.

Er,r_o’[i e’sterni * Un errore esterno € stato generato da un dispositivo esterno tramite uno degli
croi ... O | O | ingressidigitali S1 ... S6.
L ;_‘5 * Gli ingressi digitali sono impostati in modo errato.

. La corrente di dispersione di terra ha superato il 50% della corrente di uscita nomi-|
Errore di terra o |nale dellinverter.
,’_, = ¢ Vi & una rottura nell'isolamento del cavo o del motore.
» Capacita parassita eccessiva sull'uscita dell'inverter.

Disattivazione
di sicurezza o Entrambi gli ingressi Disattivazione di sicurezza sono aperti. L'uscita dell’inverter
L viene disattivata in modo sicuro e il motore non pud essere avviato.
oo
Errore Disatti- L'uscita dell'inverter viene disattivata mentre & aperto uno solo degli ingressi Disattivazione di
vazione di sicurezza (generalmente, devono essere aperti entrambi i segnali di ingresso H1 e H2).
sicurezza o * Un canale si & interrotto internamente e non viene disattivato, anche se viene
_ rimosso il segnale esterno.
HELF « L'unita di controllo superiore disattiva solo un canale.
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Display
a LED ALM | FLT Causa
Perdita fase di . o N , .
uscita « Il cavo di uscita & scollegato oppure & guasto I'avvolgimento del motore.
Q |« Fili sciolti sull'uscita dell'inverter.
s « [l motore & troppo piccolo (inferiore al 5% della corrente dell'inverter).
« Errore di terra o cortocircuito sul lato di uscita dell’inverter.
Sovracorrente * |l carico & eccessivo.
_ Q |« | tempi di accelerazione/decelerazione sono troppo brevi.
aLl * Impostazioni caratteristiche V/f o dati motore errate.
N « E stato installato un contattore magnetico sull'uscita.
Surtnsggld_a—  La temperatura circostante & troppo alta.
mento dissipa- o | o |*Laventola di raffreddamento si e bloccata.
tore di calore « Il dissipatore & sporco.. o
oM oppure oH | « |l flusso di aria sul dissipatore € limitato.
Sovraccarico « || carico del motore € eccessivo.
motore ol Il motore sta funzionando a una velocita bassa con un carico pesante.
L « | tempi di ciclo di accelerazione/decelerazione sono troppo brevi.
oL « E stata impostata una corrente nominale del motore errata.
Sovraccarico « |l carico & eccessivo.
unita O | La capacita dellinverter & insufficiente.
ol 2 * Coppia troppo elevata a bassa velocita.
La tensione bus in continua ha registrato un incremento eccessivo.
Sovraten- * [l tempo di decelerazione & troppo breve.
sione c.c. olol* La prevenzione da stallo € disattivata.
« L'interruttore ciclo di frenatura/resistenza di frenatura é rotto.
(a7} * Controllo del motore instabile in OLV.
* Tensione di ingresso troppo alta.
Pefd'ta fase di  Squilibrio di fase o caduta tensione di ingresso.
Ingresso Q |* Una delle fasi di ingresso & andata perduta.
o « Fili sciolti sull'ingresso dell'inverter.
Errore transi-
stor di frena-
tura QO |l transistor di frenatura interno & rotto.
~r
Ripristino dopo
errore durante o E stato inviato un comando di ripristino dopo errore mentre era attivo un comando
la marcia. RUN.
~ /'_l'l‘l/_-
Sottotensi La tensione del bus in continua & scesa al di sotto del livello rilevamento della
otiotensione sottotensione (L2-05).
c.c. O | O |Sie verificato un errore nell'alimentazione oppure & andata perduta una fase
ol di ingresso.
- * L'alimentazione & troppo debole.
Sottotensione
unita di controllo O |La tensione di alimentazione dell'inverter di controllo & troppo bassa.
Lud
Errore circuito
di carica c.c. Q |ll circuito di carica per il bus in continua & rotto.
Uud
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€ Errori di programmazione console

Un errore di programmazione console (OPE) si verifica quando viene impostato un
parametro inapplicabile oppure I'impostazione di un parametro singolo & inappro-
priata. Quando viene visualizzato un errore OPE, premere il tasto ENTER per
visualizzare U1-18 (Costante errore OPE). Questo monitor visualizzera il parametro
che causa I'errore OPE.

Display
console di . "
programma- Causa Azione correttiva
zione LED
oPEO1 s ” ; ;
Il valore e la capacita dell'inverter impostati : N e
oOCf 1 |in02-04 non corrispondono. Correggere il valore impostato in 02-04.
oPEO2
| parametri impostati non rientrano nell'inter- ; - ; -
SPERD vallo di impostazione consentito. Impostare i parametri sui valori appropriati.
Un'impostazione contraddittoria viene asse-
gnata agli ingressi di contatto multifunzione
H1-01 ... H1-06.
* Viene assegnata la stessa funzione a due
oPEO3 g‘g&%snsh(tﬁ;gzﬁg!,;'de Errore esterno « Correggere tutte le impostazioni errate.
oPEDS * Funzioni di ingresso che richiedono I'impo- ¢ zeerr:g%mrr?;rlg:lg?:?grﬁ;?o;?re riferi-
- stazione di altre funzioni di ingresso sono
state impostate da sole.
* Sono state impostate funzioni di ingresso
che non & possibile utilizzare contempora-
neamente.
* La sorgente di comando di marcia (b1-02)
o la sorgente frequenza di riferimento
oPE05 (b1|'01) © |mhpc()jstata su 3 I”“i‘ non"w * Installare la scheda opzionale richiesta.
ococ ¢ alcuna scheda opzionale installata. * Correggere i valori impostati in b1-01 e b1-02
arcud * La sorgente frequenza di riferimento :
€ impostata sull'ingresso a impulsi ma
H6-01 non & impostata su 0.
Le impostazioni per gli ingressi analogici
multifunzione H3-02 e H3-10 e le funzioni
oPEO7 PID sono in conflitto. . ’ * Correggere tutte le impostazioni errate.
e H?|>-02 e H3-10 sono impostati sullo stesso |, per informazioni dettagliate, fare riferi-
Py valore (cio esclude le impostazioni “0” e “F”). mento al manuale di istruzioni
- 0T * Sono state assegnate funzioni PID sia agli ’
ingressi analogici che all'ingresso
a impulsi contemporaneamente.
oPEO8 E stata impostata una funzione che non puo » Correggere tutte le impostazioni errate.
essere utilizzata nella modalita di controllo | | Per informazioni dettagliate, fare riferi-
SBEnD selezionata (potrebbe comparire dopo la mento al manuale di |sgtru2|on|
UL UL I modifica della modalita di controllo).
PE10  Controllare le impostazioni della curva
0 L'impostazione della curva caratteristica V/f | caratteristica V/i.
o ‘ul //7 € errata. * Per informazioni dettagliate, fare riferi-

mento al manuale di istruzioni.
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€ Errori autotuning

Display
console di : :
programma- Causa Azione correttiva
zione LED
Er-01 Errore dati motore
- | dati del motore di ingresso non sono validi | Immettere nuovamente i dati e ripetere
L--1  |(ad esempio, la frequenza di base e la velo- |I'autotuning.
- cita di base non sono adeguate).
Er-02 Errore minore  Controllare il cablaggio.
c P * |l cablaggio € errato. « Verificare il carico. Eseguire sempre l'autotu-
Cr ol * |l carico & eccessivo. ning con il carico disaccoppiato dal motore.
Er-03 E ; '
stato premuto il pulsante STOP e l'autotu- : , f
L--n3 ning é stato annullato. Ripetere l'autotuning.
Errore resistenza
Er-04 * Dati di ingresso errati.
c A * L'autotuning ha superato il frame temporale
Cr oo specificato.
« | valori calcolati non rientrano nell'intervallo.
Er-05 Errore di corrente a vuoto « Verificare i dati d’ingresso.
r * Sono stati immessi dati errati. « Controllare il cablaggio.
E--nhg « L'autotuning ha richiesto troppo tempo. * Immettere nuovamente i dati e ripetere
- - « | valori calcolati non rientrano nelliintervallo.| ['autotuning.
Errore di scorrimento nominale
Er-08  Dati di ingresso errati.
i Ao * L'autotuning ha superato il frame temporale
Cr-ug specificato.
« | valori calcolati non rientrano nell'intervallo.

Er-O? A :IErr:]OOrt%gé ?\g%ela%fezlgrr;eal tempo di accelera- |. Aumentare il tempo di accelerazione C1-01.
E--09 |Zione specificato. * Verificare i limiti di coppia L7-01 e L7-02.
_Ert Errore velocita del motore. « Aumentare il tempo di accelerazione (C1-01).
E-- ! |Lacoppia diriferimento era troppo alta. * Se possibile, scollegare il carico.

- Controllare il cablaggio.
Errore di rilevamento corrente oot h ; - ”

Er-12 * Una o tutte Ige fasi sono andate perdute. ° ;eaﬁgcgéeegngtil ;fllrggtgggunah dellinverter
R * La corrente & tr.oppgl alta oppure supera « Verificare il carico (I'autotuning deve essere
Lro . II ;Zﬁsrg?iogiqgoagrl edn?g 'Qgﬁgei‘] asti stato eseguito senza carico collegato).

9 ) * Sostituire I'inverter.
Allarme corrente nominale . g:tg;tr\c;}lfare limpostazione della curva caratteri-

End1 * La coppia di riferimento supera il 20% o : ;

-, durante 'autotuning. . iilzizgr;igge l'autotuning senza che sia collegato
cooo * La corrente a vuoto calcolata & superiore |,y o6 o s o o ;

all'80% della corrente nominale del motore. \Iler|f|car9 i dati di ingresso e ripetere

l'autotuning.
Allarme saturazione nucleo in ferro motore « Verificare i dati d’ingresso.

_End2_ « | valori di saturazione del nucleo calcolati | Controllare il cablaggio del motore.
Eqd” non rientrano nell'intervallo. » Eseguire l'autotuning senza che sia collegato
- * Sono stati immessi dati errati. il carico.

End3 i i dati di i ; .
o - Allarme corrente nominale Verificare i dati di ingresso e ripetere la regola
Co_ zione.
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1 MpaBuna 6e30MaCHOCTU U OCHOBHbIE NpeAynpexaeHus

1 MpaBuna 6e3onacHoCcTU
M OCHOBHbIe NpeaynpexaneHns

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) npegnaraeT 4pesBbl4aiHO LUMPOKMIA
CMEKTP KOMMOHEHTOB [AfA  MCMOMb30BaHNA B  MPOMbILUNEHHOCTU.  Pa3pabotumk
060pyaoBaHNs U KOHEYHBIN NOMb30BaTENb BbIOUPaET 1 npumeHseT npogykumnto OYMC
Ha cBoe ycmoTpeHue. Komnanns OYMC He 6epeT Ha cebst OTBETCTBEHHOCTb 3a TO, Kakum
06pa3om ee NpoayKLUUsi MPUMEHSIETCS B KOHeYHoM cucTeme. Hukakme nagenua OYMC Hn
Npyv Kakux YCMOBUAX HE AOIMKHbl BXOAWTb B COCTaB Kakvux-MMOO YCTPOWCTB W
KOHCTPYKUMA B KayecTBe €OMHCTBEHHOTO WM OCHOBHOMO cpefdctsa obecrieveHvs
GesonacHocTn. Bce yctponctBa  ympaeneHuss  6e3  UCKIIOYEHUs  AOSDKHBbI
KOHCTPYMpOBaTLCA B pacyeTe Ha AvHamu4eckoe obHapyXeHue OTKa3oB M nepexos
B 6e3onacHoe COCTosHME B Criydae oTkasa npu nobbix obctosATenscTBax. Bece npoaykTsl,
B COCTaB KOTOPbIX BXOAAT KOMMOHEHTbI npomssoactea OYMC, AomkHbI NOCTaBNATLCS
KOHEYHOMY MONb30BaTESt0 C COOTBETCTBYIOLLWMM NMPEAYNPEXAEHNSMA N UHCTPYKLUMSMM
no Hagnexawen wn OGesonacHOM 3JKCMnyaTaumu [aHHbIX  KOMMOHEHTOB. Bce
npegynpexaenns, npegycmotpeHHble OYMC, gomkHbl GbiTe CBOEBPEMEHHO AOBEAEH!
[0 KoHeyHoro notpebutens. Komnanma OYMC npepocTtaBnser npsMyto rapaHTuiio
TOMbKO B  OTHOLUEHMM COOTBETCTBMSA KadecTBa €e NpodykuMn CcraHgapTam
1 xapaktepuctukam, npusegeHHbiM B pykosogcTee. HUKAKNX UNHBIX TAPAHTUN,
NPAMbBIX NI NOOPA3YMEBAEMBbIX, HE NPEAOCTABITAETCA. Komnanms OYMC
HEe HeceT OTBETCTBEHHOCTVM 3a TpaBMbl, MartepuanbHbii yliepd, yObITkM U uHble
obcToATeNnbCTBa,  BO3HMKLLME  BCMEACTBME  HEMPaBWIbHOTO — UCMONb30BaHUS — ee
NpoayKLnK.

€ OcHoBHbIe npegynpexaeHus

A\ BHUMAHUE

* [pouuTaiite U U3yunTe HacTosiLLee PyKOBOACTBO, NMpexae YeM NpUCTynaTb K MOHTaxy,
3KCMnyaTaummM unu o6enyXXMBaH1Io AaHHOTO NPUBOAA.

* Heobxoaumo cobniopath Bce yka3aHUsi, CONpoBoXaaeMble Npeaynpexaatowmmm
HapnucsiMu «BHumaHue» u «MpegynpexaeHnes.

¢ Bce paboTbl AOMKHbI BLINOMHATLCA KBanNnMULMPOBaHHbLIM NepPCOHanom.

* MoHTax npMBoAa AOMKEH ObITh BbINOIHEH COMNACHO HaCTOSILLEMY PYKOBOACTBY
1 C Y4ETOM MECTHbIX HOPM U NpaBun.

¢ OOGpallanTe BHUMaHNE Ha NPMBeAEHHbIE B HAaCTOSLLEM PYKOBOACTBE NpeAynpexaarolme
Hagnucu.
3a BCe cnyyau MomnyyYeHVss TpaBM MepPCcoHaroM Wnu Criydan MoBpeXaeHust oGopynoBaHus,
NPUYMHON KOTOPbIX SBUIOCH HECOGMIOAEHME NPeayNPeXaeH, NPeayCMOTPEHHbIX B HACTOSILLIEM
PYKOBOACTBE, HECET OTBETCTBEHHOCTb OpraHn3aLmsl, SKCryaTvpytoLas obopyaoBaHume.

A\ BHUMAHUE

OBo3Ha4aeT OnacHylo CuUTyaLuio, KoTopasi, ecriv ee He n3bexaTb, MOXET NoBnedb 3a coboi
CepbE3HYH0 TPaBMY WU CMEPTb.
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1 MpaBuna 6e30MacHOCTM U OCHOBHbIe NpeaynpexgeHus

B HacTosiwem pykoBoacTtBe AOnA 0603Ha4eHust Pa3fnnYHbIX TUMNOB OMNACHOCTU
MCNONb3yKTCA criegyroLwme npeaynpexaatowine Haanmcu:

A\ NPEOYNPEXAOEHUE

OBGo3HaYaeT OrnacHylo CUTyauuio, KoTopasl, ecnim ee He usbexarb, MOXKET MPUBECTU K TpaBMme
CpenHew Uv IErkom CTeneHmn TSHKecTU.

OB6o3Ha4aeT BO3MOXHOCTb MOBPEXAEHUS UMYLLECTBA.

MpeaynpexpneHna o6 onacHocTH

A BHAMAHUE

OnacHOCTb NOpaXeHNA INEeKTPUYECKUM TOKOM

He nbiTaitTech Npon3BoanTL MOAUMMKALIMIO UK 3aMeHy NPUBOAA KaKUM-TTMG0 Crnoco6om,
He ONMUCaHHbIM B JaHHOM PYKOBOACTBe.

370 MOXET NoBmneYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UMM CMEPTb.

OYMC He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a KaKMEe-MGO W3MEHEHUsl, BHOCUMbIE Mornb3oBaTeniem
B uagenve. KOHCTPYKLWS 3TOTO M3OEenUsi He A0IMKHa NOABEPraTbCs UBMEHEHUIO.

Hukoraa He kacaiTech KieMM 40 NOSHOW pa3psiAKN KOHAEHCATOPOoB.

370 MOXET NoBreYb 3a cobol cepbeaHyto TPaBMy U CMepTb.

Mpexae Yem NPoM3BOAUTL MOAKIHOMEHMSI K KIeMMaMm, OTKMouMTe oT obopyaoBaHMs Bce Lienu
nuTaHus. [axe nocne OTKIOYEHUSI HaMPSPKEHWSI MWUTaHUS Ha BHYTPEHHEM KOHAeHcaTope
COXpaHsieTCsl aneKkTpuyeckuii 3apsia. CBeToavon MHAOMKaUMM 3apsiaa racHeT npu najeHuu
HanpsPKeHMs! LUMHBI NOCTOSIHHOTO ToKa Himke 50 B=. Bo usbexaHve yaapa anekTpuyeckum TOKOM
NoaoXauTE He MeHee MATU MUHYT MOCrne TOro Kak MoracHyT BCe CBETOAMoabl U M3MmepbTe
HanpsPKEHME LUMHBI MOCTOSIHHOTO TOKa, YTOBb! ybeanTbes B ero 6e3onacHoM ypoBHe.

He nonyckaetcs akcnnyaTtaums o60pyaoBaHMA HeKBanvbyLUMpoBaHHbLIM NepCoHarnom.
OT0 MOXET noBreYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UM CMepTb.

TexHndeckoe OGCMyXVBaHWE, MPOBEPKA W 3aMeHa uYacTell [OIDKHbI BbINOMHSATLCA TOMbKO
KBaNMOULMPOBaHHBIM MEPCOHANIOM, UMEKLLUMM HaBblKM MOHTaXa, Hanafkm M TEXHUYECKOTO
obcnyk1BaHWsi NPMBOAOB NEPEMEHHOTO TOKa.

He cHMMaliTe KpbILeK U He NpUKacanuTech K NraTtam MHBepTopa Npy BKIHOYEHHOM
Hanps>KeHUU NUTaHUA.
370 MOXET NoBreYb 3a cobol cepbeaHyto TPaBMy U CMepTb.

Bceraa 3asemnsiiiTe KnemMMy 3a3eMrieHUs Ha CTOPOHe ABUrarernsi.
HenpaeurbHoe 3a3emrieHre 0GOpyLoBaHWS MOXET MOBredb 3a COBON CepbesHyto TpaBmy Umu
CMepTb MpK KacaHuy Kopryca ABUraterisi.

He npucTynaiite k paboTe ¢ NPUBOAOM, He 3a(PMKCUPOBAB 3TIEMEHTbI OAeXAbI, He CHSB
IOBENUpPHbIe YKpaLleHUs U He 3aliUTUB rnasa.

370 MOXET NoBmneYb 3a cobol cepbeaHyto TpaBMy UMM CMEPTb.

[lo Havyana paboThl C NPUBOLOM CHUMUTE C cebsl Bce MeTannmMyeckve NpeameTsl (Yackl, KonbLa),
3acTerHuTe 1 3anpaBbTe OAEXaY Y HAAEHETE 3aLLUUTHbIE O4KU.
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I'IpaBMna 6e30nacHOCTU U OCHOBHbIe npegynpexgeHua

A\ BHUMAHUE

¢ Hukorga He 3amblkaiiTe BbIXOAHbLIE LiEeNW NnpuBoaa.
He 3amblikaiiTe HaKOPOTKO BbIXOAHbIE LEMW MPMBO&a. OTO MOXET MOBEYL 3@ COBON CepbesHyto
TPaBMy W5iM CMepTb.

OnacHOCTb BHe3arnHoro ABWXeHusA

¢ He croliiTe psaom c gBuratenem npu BbINOMIHEHUU aBTOHACTPOWNKM C BpaLLeHueMm.
[Buratenb MOXeT HEOXKUAAHHO HaYaTb BPALLATLCS.
Mpn aBTOMATMYECKOM NycKe OBOPYAOBAHUS MEXAHW3M MOXET BHE3aMHO NPUIATW B OBUXEHME.
OTO MOXET NoBrneyb 3a COOOM CepbesHyto TpaBMy Ui CMepTb.

¢ Pa6oTa cucTeMbl MOXET HEOXKUAAHHO HaYaTLCA NPU Nogaye NUTaHUS, YTO MOXET
NpUBECTU K CEPLE3HON TPaBMe UM CMEPTHU.
Mepen nopaveii nuTaHus obecnedsTe OTCyTCTBME niogeri BOMWM3W NpuBoda, AsBWratens
N MexaHn3MoB. HaexxHo 3akpenuTe KpbiLKW, MydTbl, LUMOHKX Bana WU Harpysky, Npexae Yem
noaaTtb NUTaHKe Ha NPUBOA.

OnacHocTb noxapa

* He npUMeHsNTE UCTOMHUK NUTaHWSI C HENOAXOASILUMUM HaMPsSHKEHNEM.
OTO MOXKET NPUBECTM K MOMXapy v MOBeYb 3a COBOM CepbeaHyIo TPaBMy UM CMepTb.
Mpexge 4Yem nogatb NUTaHWe, MPOBEpLTe, COOTBETCTBYET [N HOMMHAIILHOE HampshKeHue
MPMBOAA HAMPSHKEHMIO MUTAIOLLEN AMEKTPOCETU.

* He ucnonb3ayiTte HenoaxoasiLume ropoymne marepuaribl.
OTO MOXKET MPUBECTM K MOMXapy v MOBeYb 3a COBOM CepbeaHyto TPaBMy UM CMepTb.
YcTaHaenmBaiiTe NpMBOA Ha OCHOBaHUE 13 MeTarina Uiy Apyroro Heroproyero Marepuarna.

* He nopaBaiTe HanpsXKeHWe ANEKTPOCEeTH NepeMeHHOro Toka Ha BbixoAHble knemmbi U, Vu W.
¢ Mpocneaute, 4TOGLI HaNpskeHWe NUTaHUA CUNTOBON LieNy NofaBarnoch Ha KreMMmbl BBoga
anekrtponutanusa R/L1, S/L2 u T/L3 (R/L1 n S/L2 ana ogHoda3Horo nuTaHus).
He nopaBsaiite HanpshkeHWe 3aneKTPOCETU NMEPEeMEHHOro Toka Ha BbIXOAHbIE KremMMbl NpuBoaa,
npeaHas3HadYeHHble Ans MoAKnoyeHuss apuratens. [py nogade CETEBOTO HanpsPKeHUst Ha
BbIXOAHbIE KNeMMbl NPUBOL MOXET ObiTb MOBPEXKAEH, YTO MOXET MPUBECTU K NMOXapy W NOBMeYb
3a coboi cepbesHyto TpaBMy UM CMepTb.

* 3arsAruBaiTe BCe KNEMMHbIE BUHTbI C YCUITMEM, COOTBETCTBYIOLLIMM YKa3aHHOMY
B PYKOBOACTBe.
OcnabrneHue aMekTPUYECKV X COEOUHEHNI MOXKET NPUBECTY K X NEPErpeBy v NoXapy, YTo MOXET
MoBrneYb 3a COBOI CEPLE3HYIO TPaBMY N CMEPTb.

A\ NPEAYNPEXAEHNE

OnacHocTb NageHusA

* He nepeHocuTe NpUBOA, B35IB €r0 3a NEPEAHHIO0 KPbILLKY.
OTO MOXET NPMBECTUN K TPABME JIETKOM MM CPEAHEN CTEMEHN TSKECTM U3-3a NafeHNs OCHOBHOM
yacTv npusoaa.

OnacHocTb oxora

* He npukacaiTeck cpa3y nocne OTKIO4YeHUs1 MMTaHUs K paguaTopy U TOPMO3HOMY
pesucTopy U AaiTe UM OCTbIThb.
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1 MpaBuna 6e30MacHOCTM U OCHOBHbIe NpeaynpexgeHus

OnacHOCTb NoBpeXaeHUs oﬁopyp,osauml

¢ [puHUMaiTe HeO6X0AMMbIE MePbl 3aLMTLI OT AEKTPOCTaTUYECKMX pa3psaaoB nNpu paborte
C NPMBOAOM U NeYaTHbIMK NnaTaMu.
B npoTMBHOM criyyae BO3MOXHO MOBPEXOEHUE 3NEKTPOHHLIX CXeM MpUBOAA CTaTMYECKUMMU
paspsigamu.

* He nogkntoyanTte aBurartenb K npuBoagy un He OTKIIo4amnTe ero ot npuBoaa, ecriu Ha Bbixoae
npuBoaa MMeeTcs Hanpsi>keHue.
HapyLueHl/le nocnenoBaTefnibHOCTU ynpaeBneHUa MOXKET NPUBECTU K NOBPEXOEHUIO NpuBoAa.

¢ He npoBoguTe UCMbITaHUS Ha ANIEKTPUUECKYH MPOYHOCTb U30MSILIMM ATl KaKOW-NM6o YacTu
npuBoga.
HecoGntoaeHvie aToro TpeboBaHWsi MOXET NMPUBECTY K MOBPEXAEHUIO HyBCTBUTENBHBIX 3EMEHTOB
npusoza.

¢ He akcnnyatupyite HeucnpasHoe o6opyaoBaHMe.
B npoTtviBHOM criyuae yCTpOCTBO MOXET ObiTh eLLie Gornee noBpexaeHo.
He nopacoeauHsiiTe 1 He ucnonbayiTe kakoe-nmbo oGopynosaHve, UMEloLee SIBHbIE MPU3HAKM
NOBPEXAEHNS NN OTCYTCTBYS AeTanel.

¢ [Mpenycmorpute Haanexalyme Mepbl 3aLUThLI OT KOPOTKOro 3aMbIKaHWUSA COCeAHUX Lenen
B COOTBETCTBMU C ASICTBYIOLLMMU HOPMaMM.
HecobntogeHue atoro TpeboBaHys MOXET NPUBECTU K NMOBPEXOEHWIO NpyUBOJa.
[laHHbIM NPYMBOA NOAXOAWT Af1s MPUMEHEHUS B LIENsiX, CMOCOBHBIX CO3AaBaTb CUMMETPUYHBIE TOKM
He Bbilwe 100000 A (cpegHekBagpaTUYHOE 3HAYEHWE) MNP MakCMMarbHOM HanpsbkeHun 240 B~
(ans knacca 200 B) unu npy makcumansHom HanpsbkeHun 480 B~ (gns knacca 400 B).

* He ucnonb3yiiTe HeaKpaHUPOBaHHbIM Kabenb Ans uenen ynpasneHus.
Mpy HecobrtofeHnn aToro TPeGoBaHMA MOTYT BO3HWKHYTL SMEKTPUYECKME NMOMEXM, YTO NpuBedeT
K YXYALEHNI0 paboymx XapaKTepuCTVK cucTeMbl. Vcnonb3yite aKpaHWMpOBaHHYH BWUTYIO Mapy
1 MOAKIIoMaliTe 3KpaH K KnemMme 3a3eMrieHst Ha NpuBoAe.

« He ponyckaiiTe akcnnyaraumio 060pyaoBaHNUA HEKBaNM(ULIMPOBaHHbLIM NEPCOHArIOM.
HapyweHrue aToro npasuna MOXeT MPUBECTU K MOBPEXOEHWIO MPUBOAA WM TOPMO3HOTO
yCTpOiiCcTBA.

BHUMaTensHO MpoyTUTE  PYKOBOACTBO MO  3KCMfyaTauwy  [AOMOMHWUTENBHOMO  YCTPOWCTBA
TOPMOXEHUS Nepes, NOAKIYEHVEM NOCTEAHENO K NPUBOAY.

¢ He BHOCUTE HMKaKUX U3MEHEHUI B ANEKTPUYECKYHO CXeMy NpuBoaa.
OTO MOXET NPMBECTM K MOBPEXKAEHUIO NPUBOAA W yTpaTe MapaHTum.
OYMC He HeceT OTBETCTBEHHOCTU 3a Kakue-nmbo W3MEHeHWsl, BHOCMMbIE MOnb3oBaTenem
B n3genue. KoHcTpykums atoro npnbopa He AoMmKHa NoABepraTbCsl USMEHEHMIO.

* MMocne ycTaHOBKM NpVBOAA M NOAKMIOYEHUs1 BCeX APYrMX YCTPOWCTB NpoBepkTe
NpPaBUNbHOCTb BCEX IMEKTPUYECKUX COEANHEHUN.
HecobntoaeHre atoro TpeboBaHUsi MOXKET NPUBECTYU K NMOBPEXAEHUIO NPUBOAA.

¢ He noaknoyaiite Kk BbIXxoay UHBEpTOpa Kakue-nu6o uHble LC- unu RC-punstpbl
noAaBneHusi NoMeX, KOHAEHCaTOPbI UMW YCTPOMCTBA 3aLUMThbl OT NPEBbILLEHUs
HanpskeHWsl, KPOMe PeKOMEeHAO0BaHHbIX.
MpymMeHeHne apyrx unsTPOB MOXKET MPUBECTM K NMOBPEXOEHWIO NPUBOAA UNu ABUraTenst.
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1 MpaBuna 6e30MaCHOCTU U OCHOBHbIE NpeAynpexaeHus

¢ OOGecneuyeHune cooTBeTCTBUA [lUpeKTUBE NO
HU3KOBONbLTHOMY o6opyaoBaHuio (CE)

[aHHbI NpyvBOA MPOLLEN MCMbITAaHWS COrMacHoO ycrnoBusiM EBponelickoro ctaHgapTta
EN61800-5-1 ¥ nonHOCTbO  COOTBETCTBYET [MPEKTMBE MO  HWU3KOBONBLTHOMY
o6opynoBaHuto. Mpy Mcnonb3oBaHUM NpuBOAA COBMECTHO C APYrMMW YCTPOMCTBaMMm
ana obecrnevyeHuss 3TOro0 COOTBETCTBUSI AOIMKHbI ObITb BbIMOMHEHBLI CrieAytoLIme
TpeboBaHusi:

He akcnnyatupyiite npuBog B MeCTax CO CTEMNEHbHD 3arpsa3HeHUst cpefbl Bbille 2
1 KaTeropuen noBbIeHHoro Hanpsixerust 3 no IEC664.

Mpn pabote ¢ npuBogom knacca 400 B 3asemnuTe HelTpanbHbIA MPOBOAHMK
nuTaloLLEen SMeKkTpoceTu.

¢ OGecneyeHune cooTBeTCTBUA TpeGoBaHusm UL/cUL

[aHHbI NpyBOA, MCMbITaH cornacHo ycnosuam ctaHgapta UL508C u cootBeTcTByeT
TpebosaHunam UL. MNpu ncnonb3oBaHWmn npmBoga COBMECTHO C APYTIMU YCTPOVCTBaMM
ans  obecrneveHuss 3TOr0 COOTBETCTBUSI [JOMMKHbI OblTb BbIMOMHEHBLI CrieaytoLime
TpeboBaHusi:

He ycraHaenuBanTe npuBo4 B MECTax CO CTEMEHbIO 3arpsi3HEHUs cpedbl Bbille 2
(ctanpgapt UL).

Vcnonb3yiite cooTBeTCTBYOLWME cTaHaapTam UL MeaHble npoBoaa (paccynTaHHble Ha
75°C) 1 coeguHUTENM KOHCTPYyKUMM «closed-loop» nnbo coeguHWTEnn KonbLEeBOro
TUna, oteBevatoLme Hopmam CSA. NoapoBHyo MHGOpMaLMIO CMOTpUTE B PYKOBOACTBE
Mo 3KCMyaTaLumm.

Hu3koBonbTHas NpoBoOAKa AOIMKHA BbIMOMHATLCS NPOBOAHMKAMM Kracca 1 cornmacHo
NEC. PykoBoacTByinTeCcb npasunamu BbIMOMHEHWUS NPOBOAKW, MPUHATLIMK B Bawen
cTpaHe unu Ha Bawem npegnpustuun. MpUMEHSIEMBIN UCTOYHUK MUTAHWUS BXOAHbIX
Luenen ynpaeneHust pormkeH coorBetcTBoBate Knaccy 2 no UL. TMogpobHyto
MHGOPMaLIMIO CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO SKCMyaTauum.

[aHHbI NpMBOA NPOLLIEN UCTIbITAHNE Ha KOPOTKOE 3aMblkaHMe COrmnacHo TpeboBaHMAM
UL. 3TMM rapaHTUpyeTCcs, YTO MpW KOPOTKOM 3aMblKaHUM B WCTOMHUKE MUTaHUA
npotekaowmn Tok He npesbicnT 30000 A npu HanpsbkeHnn 240 B~ (gna npueogos
knacca 200 B) n 480 B~ (ans npusogos knacca 400 B).

BcTpoeHHas B NpuBoa cucTeMa 3almTbl ABUraTens oT neperpysku cootsetctayet UL
n oteevaeT TpebosaHnam NEC n CEC. KoHdurypupoBaHne MOXHO BbINOSHUTL
cnomowbo  napameTpoB  L1-01/02. TNogpoGHyd  MHGOpMauMio  CMOTpuTe
B PYKOBOZCTBE MO 3KCMyaTaumm.

4 YKasaHuA No UCNoNb30BaHUIO (byHKLI,VIVI 3alLUTHOro OTKITH4YeHuA

Peanusyemas npuBogomM yHKUMSA 3aLLIMTHOMO OTKIMOYEHWS1 COOTBETCTBYET KaTeropmm
6e3onacHocT 3 no EN954-1 n SIL2 no EN61508. OHa MOXeT 1cnonb3oBaTbCcs OSis
3aLLMTHOrO OCTaHOBA COrnmacHo TpeboBaHusiM kaTeropum 6esonacHoro octaHosa 0 no
EN60204-1 (HeynpaBnsiemblii OCTaHOB MNpu MponagaHun nutanus). MogpobHyto
MHGOPMALIMIO O MPUMEHEHUN 3TOW (PYHKLMM CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO 3KCMIlya-
Tauun.
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2 MexaHW4YeCKUA MOHTaX

2 MexaHU4YeCcKnm MOHTaXx

4 [poBepka npu nony4yeHun

Mocne nonyyexus npuBoga HeO6XoAMMO BhIMOMHUTE CreayoLLee:

* lMpoBepbTe NpMBOA4 Ha OTCYTCTBME MOBpexAeHW. Ecny nomnyyeHHbIi npueopg
BbIMNSIAUT NOBPEXAEHHBIM, CBSXKUTECH CO CBOMM MOCTaBLUMKOM.

* MNpoBepbTe COOTBETCTBME MOMYyYEHHON MOAENM 3aKasaHHOW, MPOYUTaB AaHHble Ha
nacrnopTHoi Tabnuyke. Ecnv nonyyeHa He Ta Mopaenb, obpaTnTech k CBOEMY
MOCTaBLLMKY.

€ Ycnosusa 3kcnnyaTauuu

[nsa npogneHus cpoka cnyx6bl NpuBoda ero criegyeT yCTaHaBMuBaTb B YCIOBUSIX,
COOTBETCTBYIOLLWX NEPEYNCIIEHHBIM HKE TPEBGOBaHUAM.

MapameTp YcnoBusa
MecTo ycTaHoBKM BHYTpy¥ nomeLueHus
—10°C ... +40 °C (NEMA, Tun 1)
—10 °C ... +50 °C (Mogerb C OTKPbITbIM LUaCcCH)

Temnepatypa B cnyyae ycTaHOBKY B 3aKpbIThIN LKad HeO6X0ANMO NpeasycMoTpeTb
OKPY>XalOLLEN CPEAbl | geHTUNATOP UMK KOHAMLMOHEP, YTOOLI TeMnepaTtypa BHYTPY LWKada He
BbIXOAWIA 32 AOMNYCTUMbIA AMANasoH.

He ponyckaetcs obpasoBaHue nbaa Ha NpMBOAE.

BnaxHocTb OTHOcUuTenbHas BNaxHocTb He 6onee 95 % (6e3 koHaeHcauun)
Temnepartypa oo .
XpaHeHus 20 °C ... +60 °C

YcTaHaBnvBaiTe NpuBoA B MecTax, IAe OTCYTCTBYHOT:

* MacnsHble napbl 1 Mbifb

* MeTannmnyeckas CTPyXXka U OnuIKu, Macno, BOAa Unn apyrue
NMOCTOPOHHUE MaTepuarnsbl

paanoaKTUBHbIE BELLECTBa

roptoyve matepuansl (Hanpumep, ApeBecuHa)

BpeaHble rasbl 1 XKUAKOCTH

ype3amepHasi BUbpauus

xnopugsl

NPSIMOW CONHEYHbIN CBET

OkpyaroLas 30Ha

e o o o o o

BbicoTa Hag ypoBHeM 1000 M Unv MeHbLLe

Mopst
Bubpaums 10 ... 20 'y npn 9,8 m/c2, 20 ... 55 'y npm 5,9 m/c?

NS BOCTWKEHMSt HAaUMyYLIero oXnaxaeHus pacrnonaraiTe NpuBoL,
OpwenTauua BEPTUKANbHO.
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2 MexaHU4YeCKUN MOHTaX

€ PacnonoxeHue Npu MOHTaXxe U 3a30pbl

Bcerga MOHTMpyNTE NpUBOA B BEPTUKANBHOM 50 30m —
nonoxeHun. [ns ynydweHus oxnaxgeHus [ EOMM Boaayx ¢
ocTaBbTe [JocTtaTtovHoe cBobogHoe e 2 =en]]
NPOCTPaHCTBO BOKPYT Npubopa, kak nokasaHo {id ip
Ha pUCYHKe crpaBa J
MpumeyaHue: MNpn ycTaHOBKE HECKOIb- 1
Knx npubopoB B psag e i
3a30pbl  Mexagy — HUMHK
MOryT ObITb MEHbLUE, Yem Eo m Bosayx t
yKazaHO Ha  PUCYHKe. I
Moapo6Hyto MHdopmaLmio
CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO 3KCMyaTaumu.
4 [aGapuTHble pa3mepbl
\ " g Mogenb Pa3mepsb! (MM)
’ i VZA* [P W H | D [Wi|mi [H2[ra|ra D1 a |oee
BOP1 68 | 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 06
. BOP2 68 | 128 | 76 | 56 |[118| 5 | - | - |65 |M4| 07
A BOP4 68 | 128 | 118 | 56 | 118 5 | - | - [385| M4 | 10
L BOP7 108 | 128 [137,5] 96 [118| 5 | - | - [ 58 |[M4| 15
Pt - B1P5 108 [128 [ 154 | 96 [118| 5 | - | - [58 [M4| 15
waccn B2P2 140 [ 128 | 163 [ 128 [118| 5 | - | - | 65 |M4| 21
B4P0O A Ha craguu paspabotkun
20P1 68 [128] 76 [ 56 [118] 5 | - | - [65|M4| 06
20P2 68 | 128 | 76 | 56 |118| 5 | - | - |65 |M4| 06
20P4 68 | 128 | 108 | 56 | 118 5 | - | - [385| M4 | 09
20P7 68 | 128 | 128 | 56 | 118 | 5 | - | - [385| M4 | 1,1
21P5 108 | 128 [ 129 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 13
= 22P2 108 | 128 [137,5] 96 [118] 5 | - | - [ 58 [M4| 14
E 24P0 140 [ 128 [ 143 [128 [118| 5 | - | - |65 |Ma| 21
25P5 140 | 254 | 140 [ 122 [248| 6 |13 62| 55 | M5 | 38
4 . 27P5 p [ 140254 140 122248 6 [13[62] 55 |M5| 38
2011 180 | 290 | 163 | 160 [284| 8 |15 62| 75 |[M5| 55
2015 220 | 358 | 187 [ 192336 | 7 [15|72| 78 [M5| 9,2
40P2 108 128 | 81 | 96 [118| 5 | - | - [ 10 [M4| 08
=i 40P4 108 [ 128 | 99 [ 96 [118] 5 | - | - [28 M4 | 10
B : 40P7 108 | 128 [137,5] 96 [118| 5 | - | - [ 58 |[M4| 14
20Nema T 1 41P5 A|108[128 | 154 | 96 [118]| 5 | - | - |58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - [ 58 |[M4| 15
43P0 108 | 128 | 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4| 15
44P0 140 [128 | 143 [128 [118| 5 | - | - | 65 |M4| 21
45P5 140 | 254 | 140 [ 122248 | 6 [ 13| 6 | 55 |[M5| 38
47P5 p | 140254 | 140 [ 122248 | 6 [13[62] 55 |M5| 38
4011 180 [ 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15| 6 | 55 |M5| 52
4015 180 | 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15| 6 | 75 |[M5| 55
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3 OneKTpU4eCKUN MOHTaX

3 ANeKTPUYECKUN MOHTaX

Ha npuvBeneHHOM HWXe pUCYHKe Mokas3aHOo MOAKMYEeHMe CUMOBbLIX Lenei U Lenen
ynpaeneHusi.

Apoccens noct. KoHTakT  TOopMO3HOiA
TOKa (onuwA) Tennosoro pesuctop
pene _ (onumea)

[na 1-chasHoin ceTn
nenonbayinte
Knemmbl R/L1

n S/L2

Mpegoxpawmterw N °~ — — |
b — =]
HanpaxeHue '
nvranms 2 Lt = \Al OOO
18— ——
MasHbI PRI —— @ )
BbIKIOYaTENb :@: ,,,,,,,,
| [Hasan/ OKpaHUPOBaHHbIi
! = kabenb
} OcTaHos =
' Brewwan 3asemnenue
| |ownbka
! i
|
1/C6poc owmK | @
1 Mepexsioy.
|fexopocTn 1
1| Mepekntoy.
} CKOpOCTH 2
\ J +24V8mMA o ___ ——
- . N .
/ | MA ! MHOroghyHKUMOHaNbHbIA
1 ME —— PeneiiHblil BbIXOA
MHOrothyHKLMOHaNbHbIE 24V ' Oumora | 250 B~ /30 B= (10 MA...1A)
AVICKPETHble BXOAbI 1 ' (chyHKLMM MO yMONHaHHio)
(cbyHKLMM No DIP-nepexnio- ! )
yMon4aruio) yatenb S3
sc / P1
3! > Pexxm «Xop» ‘,\
| o
ov } 1 MHorochyHKUMOHaNbHbIA
Knemma } } ONTPOHHbIi BbIXOA
3a3emnenva H CornacosaHue 4acToT } +48 B=, makc. 50 MA
aKpaHa i
T i O6uian uens ! (ﬁﬁz:::“g;)
=~ VnnynscHbii Bxon \ OMTPOHHBIX BLIXOLOB J Y
RP,  (vaxe. 32 kTu)
|
v Lomemene e Bevon munyneoroit
| +10,5 B=, mac. 20 wA nocne0BaTensHOCTI |
| @ i (makc. 32 kl'u) }
} guan‘%r%s(%igoﬂ)' (BbixoaHaA yacToTa) I Bbixoabl KOHTpoOnA
! i AM - ! (chyHKLMM MO
| MHorodyHKLMOHanEHbIl AHarnorosblil Bbixoa !
AC! aHanorosbit Bxon 0... +10 B= (2 MA) } YMON4aHuio)
0...10 B (20 KOM unu AC
~ -’V 0/4 ... 20 MA (250 Om) (BbixogHan yacToTa) “
_____ .
MHorogyHKUMOHanNbHbIe ;
VMY NbCHbIE/aHANOroBLIE BXOALI H
. | peacTop
(1o yMONyaHuIo: 3a1aH1e YacToTbl) ! (0 on, 17287
Eoaiaiaiainitty i
" | i
1 .
Bxoabl 3aLLMTHOTO ! L I : - WnTepcheiic Memobus
OTKIOYEHNA i i s+ g —— RS-485/422
! I i makc. 115 k6uT/c
| £ i i
' 0" i1s-] ! '
| L 3 B !
! i (e i
N ! ]
N I J/

O6oaHaueHuA:
T Kabenu ¢ BUTbIMW napamu. © Knemma cunoBoii Lienw.
1 Kabenu ¢ aKpaHUpOBaHHLIMI ©  Knemma Cxembl ynpaBnieHua.

BUTBLIMY Napamu.
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3 OneKTpuU4eCcKMn MOHTaX

¢ [lMopknioueHue INeKTPUYECKUX Lenemn

B CunoBble Luenu
Mpy NoaKNoYeHUN CUNOBBIX Lienen UCTofb3yWTe TONbKO NPEAOXPaHUTENN 1 CETEBbIE
uneTpLl, NepeyvcrieHHble B Tabnuue Hwke. Cnegute 3a Tem, 4tobbl He Obinn
NpeBbILLEHbl YKa3aHHbIE MOMEHTbI 3aTSHKKU.

Tun ounsrpa SMC o Pekom. | Pasmepbl Knemm cunoBbIX Lenen
CereBoNt | | ooy
Mogene npeno- neura- | RIL1,S/L2, TIL3,
VZA* Rasmi Schaffner Xpanutens | "o oo | UM, VIT2, WIT3, | B1,B2| GND
(Ferraz) [MmI] —,+1,42
BOP1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M35
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 15 M3.5 M3.5 | M35
BOP4 TRS20R 15 M3.5 M3.5 | M35
BOP7 TRS35R 25 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 Ma Ma Ma
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0 Ha cragum paspa6otku
20P1 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M35
20P2 TRS5R 15 M3.5 M3.5 | M35
20P4 A1000-FIV20010-RE | A1000-FIV20010-SE TRS10R 5 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 15 M3.5 M3.5 | M35
21P5 TRS25R 25 M4 M4 M4
2P0 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 2 Ma Ma Ma
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 A6T70<"> 6 M4 M4 M5
A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE
27P5 000 060 000 050-5 ABT100<1> 10 M4 M4 M5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
A1000-FIV2100-RE -

2015 000 0 ABT200<1> 25 M8 M5 M6
40P2 TRS2.5R 25 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE | A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 Ma Ma
40P7 TRS10R 25 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 25 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 M4 Ma Ma
43P0 TRS20R 25 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<"> 4 M4 M4 M5
4795 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGTE0" 5 Ma Ma M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4o15 | MV1000-FIVI0SO-RE i ABT80<> 10 M5 M5 [ M6

<1> [ins o6ecneyeHnsi cooTBeTCcTBUS TpebGoBaHuaM UL HeoBGxoanMmo 1cnonb3oBaTh ApYroi T1n
npepoxpanuTens. MNMoapobHyo MHOpPMaLMIo CMOTPUTE B PyKOBOACTBE MO 3KCMyaTaumum.

Benu4yuHbl MOMEeHMOo8 3amsiXXKu
3aTarvBanTe BUHTbLI KIEMM CUITOBOM LIEnu ¢ YKa3aHHbIM MOMEHTOM 3aTAXKN.

M4
12...

M5
20...

M6
40...

M8
9,0...11,0

Pa3mep knemmbi
MowmeHT 3aTsbkku [H-m]

M3,5
08...1,0

15 2,5 5,0
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3 OneKTpU4eCKUN MOHTaX

B Lenu ynpaBneHus

KneMMHUK AN NOAKMIoYEHNs Lenei ynpaeneHust ocHalleH 6e3BMHTOBLIMM 3aXKMMaMK.
O6sizaTensHO  MpUMEHSIATE  MPOBOAA, COOTBETCTBYHOLUME MPUBEOEHHBIM  HIDKE
napameTpam. [ns HaaeXHOCTU NOAKIIUYEHUS] PEKOMEHOYETCS UCMOSb30BaTh XKECTKME
OHOXUIbHbIE NPOBOAA UMM MOKME NPOBOAA C HAKOHEYHMKaMK. [nnHa 3a4mLLaemMoro
oTpes3ka npoBoaa AomkHa COCTaBNsATb 8 MM C y4ETOM ANMWHbI HAKOHEYHWKA.

Tun nposopa CeueHue nposoga
2KeCTKuin OQHOXMIBHbI 0,2...1,5 mm?
Gkuin 0,2...1,0 mm?
MBKUIA C HAKOHEYHMKOM 0,25 ... 0,5 mm?

¢ MoHTtax AMC-cunsTpa

MpuBoa npowen ucnelTaHusa cornacHo EBponenckomy ctaHgapty EN61800-3. OAns

BbINOMNHeHusa TpeboaHuin No AMC npu NOAKMOYEHWN CUNOBBIX Lienen Heobxoammo

cobniogaTb crieqytoLme YCNoBMS yKadaHHbIE HUXKE.
1. YctaHoBUTE Ha BxoAe MHBepTopa cooteeTcTBylowmn IMC-unstp nogasneHvs
nomex. MogpobHyto MHGOPMaUWI0 CMOTPUTE B MNepeyHe Bbille Uin obpartutech
K PYKOBOZACTBY MO 3KCMyaTaumu.

. MpuBoa n dunsTp SMC AomKHbI pa3meLLaTbCs B OQHOM LuKady.

. s nogkntodeHns npuBoga WM ABuratenst HeobxoaMMo UCMonb3oBaTh Kaberb
C 3KpaHWPYHOLLIEN ONMETKON.

. [N CHWXEHMS COMPOTUBIEHNS LIEMU 3a3eMIIEHNS OYUCTUTE OT Kpacku K rpsian
MeCTa NOAKMHYEHNS NPOBOAHMKOB 3a3€MIMEHUSI.

. Ha npuBogax po 1 kBT ycTaHaBnvBamte Apoccefnlb MEePEeMEHHOro Toka And
cooTBetcTBKs Hopmam EN61000-3-2. Bornee noapo6Hyto MHOpMaUmio CMOTpUTE
B PYKOBOZACTBE MO 3KCMryarauum unm obpartntecb K CBOEMY NOCTaBLUMKY.

a h WN

NL1 L2
Baxum FE a3 L1 PE

Kabensa Kabena

MaHens wnw cTena Tarens um crena
Metannuueckan nnactuHa

3ageMNAIOLLaR MOBEPXHOCTH

(0HMweHHaR OT Kpacki)

MeTannuieckan nnactuna
| O+ 3asemnaiowan NOBEPXHOCTL
(ouMuieHHaA OT Kpackw)

I ]
NERLT ‘ £
= L1
4L 40
o) ] I [
oM Mpnson avc H» 11| Mpyson
=H-F I~ ]

3azemnAowan
nosepxHoCTh
(omwenran
oT kpackw)

3asemnAiouian
MOBEPXHOCTL
(0umuierHan
OT Kpackw)

Kabenb kak MOXHO
MEHbLUSI ANMHbI

Kabenb kak MOXHO
MEHbLUISI AIMHbI

Kabenb asuratena
3axwum AnA 3asemneHna Katen pewratena i 3axum ana ¢ " i
3KpaHa Kabena © 9KpaHUpyloUeii OnNeTKoi aKpaHa kabena

onnerkoit
3asemnuTe akpak Ha
cTopoHe AswraTenn

“BagemnuTe okpan Ha
cTopoHe aswrarens

MopkntoyeHne ogHo- U TpexdasHbIX NPUOOPOB ANA COOTBETCTBUA cTaHAapTam OMC
I67E-RU V1000 WHCTpyKLmsi No BbICTpOMy 3amycky 1



3 OneKTpuU4eCcKMn MOHTaX

€ lMoaknioyeHne cUMNOBLIX Lenen U ueneun ynpasneHus

B [logkniouyeHne BXOAHbLIX CUMOBbLIX Lenewn

Mpy nogknoveHMM Uenei BBoOOA 3reKTponuMTaHuMsa Heobxogumo  cobnoparb

criegytoLiye Mepbl NPeAOCTOPOXHOCTY.

* Wcnonbayiite TOMBKO aBTOMaTU4ecKme BbIKIOYaTEN!, cneumansHoO
CKOHCTPYMPOBaHHbIE AJ151 NPUBOAOB.

* [pn “cnonb30BaHWM 3aLWMTHOIO BbIKMOYaTENs, cpabaTbiBalOLLEro OT 3aMblkaHUs Ha
3emnio, ybeauTech, YTO OH pearvpyeT Kak Ha NMOCTOSIHHbIE, TaK Y Ha BbICOKOYACTOTHbIE
TOKM.

+ [pu ncnonb3oBaHUM BXOAHOTO BbIKMtovaTens obecneysre, 4Tobbl OH cpabaTtbiBan He
Yalle ogHoro pa3a B 30 MUHYT.

* Wcnonb3yiiTe Ha BXOOQHOW CTOPOHE MpuBOda [Opocceflb MOCTOSIHHOMO  WIn
NnepemMeHHOro ToKa:

+ [insi nogaBneHust rapMOHUYECKMX TOKOB.

+ [Insa cHWKeHnsA KoaddmLmeHTa MOLLHOCTM Ha CTOPOHE UCTOYHMKA NMUTaHUS.

* Mpu ncnonb3oBaHUK BbIKMOHATENS ha30KOMIMEHCUPYHOLLETO KOHAEHcaTopa.

* Mpw nogkntoyeHun K TpaHcdopmatopy 6onbLuon molHocTy (600 KBA 1 6onee).

B [opgknioyeHne BbIXOAHbLIX CUNOBLIX Lieneun

Mpy NoaKoYEHMN BbIXOAHBLIX CUMOBLIX Lienen HeobxoamMmo cobnogaTe criegyrolime
Mepbl NPEeOOCTOPOXHOCTH.

* He nogkntovaiiTe K Bbixogy NpUBOZAa Kakyto-nnGo MHYKO Harpysky, kpome 3-chasHoro
asuraTtend.

HVIKOF,D,a He nouasame ArEeKTponnTaHne Ha BbiXo4Hble KNnemMMbl MHBEPTOpa.
Hukoraa He 3aMblkaiiTe BbIXOAHbIE KNEMMbl Mexay COBGOM Unn Ha 3eMiio.

He ncnonb3ayite hasokoMneHCHPYIOLLIME KOHAEHCATOPSI.

Ecnun mMexay npueogom 1 asuratenem yctaHaBnmMBaETCA KOHTAKTOP, OH He OOJmKeH
nepekn4aTbCa nNpu Hann4dnMm HanpsaXXeHna Ha Bbixoge npusona. I'IepeKmoqume
KOHTaKTOpa Npu Han 4mnm HanpsbKeHNs Ha BbIXOAe MOXET Bbl3BaTb NOSIBNEHNE OYEHb
GonbLUMX MUKOBbLIX TOKOB, YTO NPMBEAET K cpabaTbiBaHUIO 3aLLMTbI OT NPEBbLILLIEHUS]
TOKa 1N K noBpexageHuto npmeoa.

B [lopgkntoyeHue uenu 3a3emrieHus

Mpn 3asemneHvn npvBoga Heobxogumo  cobniogaTe  criegylowye  Mepbl

NpenoCTOPOXHOCTU.

* [NpoBOAHMK 3a3eMreHUst He [OOMMKEH OAHOBPEMEHHO MWCMONb3oBaTbCA ApYrMu
YCTPOWCTBaMU, Hanpumep, CBapOYHbIMK annaparamu.

* [poBoa 3a3emrneHWss OOMKEH COOTBETCTBOBATb TEXHUYECKUM CTaHdapTam Ha
anekTpuyeckoe obopygosaHue. 3azemnsatowime nposoda AOMKHbI UMeETb
MUHUMarnbHy AnvHy. MprBoa co3gaeT Tok yTeuku. MoaTomy, ecnm pacctosiHmie
Mexay TOYKOW 3a3eMIIEHUS U KNEMMOW 3a3eMIeHNs CIULLKOM BeIrnMKo, noteHunan
Ha knemme 3asemreHns npusoga byder HecTabunbHbIM.

* Mpn ncnonb3oBaHuM Gonee ogHOrO NPUBOAA MPOBOAA 3a3eMIEHWS He LOIDKHbI
06pa30BbIBaTh 3aMKHYTbIN KOHTYP.
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3 OneKTpU4eCKUN MOHTaX

H Mepbl NpegocToOpoOXHOCTU NPU NOAKIHOYEHUN uenen ynpaBneHusa

Mpn nogkntoyeHun Lenew ynpaeneHnst Heobxogumo cobniogatb criegytowme Mepbl

NpeaoCTOPOXHOCTM.

* Lenwn ynpaeneHusi 4OmkHb! 6bITb OTAENEHbI OT CUOBbIX Lienen.

* Llern, nogkniovaemble K knemmam cxembl ynpaenenus MA, MB, MC (penenHbie
BbIX0Ab!), JOIKHbI ObITb OTAENEHBI OT APYrX Lienen ynpasneHus.

* NpUMEHSIEMBIA  BHELLHUA WUCTOMHWK MWTAHUSI CXEMbl YNpaBneHust  OOMKeH
COOTBETCTBOBAThL Kraccy 2 no UL.

» [Ina npepotBpalleHnss cboeB B mpouecce paboTbl BbIMOMHANTE MOHTaX Lenen
ynpaeneHusi BATbIMW Napamu Unu aKkpaHNPOBaHHBIMW KabensaMu ¢ BUTbIMU Napamu.

» 3aszemnss aKkpaHbl Kabernew, OoOMBaMTECH MaKCMMArbHOM NroWagn KOHTaKTa
3KpaHa € 3a3eMnstoLLEen MOBEPXHOCTHIO.

» OKpaHbl JOMKHbBI 3a3eMIIATbCS ¢ 060MX KOHLOB Kabene.

B Knemmbl cUNoBbIX Lenen

Knemma HassaHue HazHaueHue
Cny>x T Anst Nofadm SneKTPonUTaHUs Ha NpUBOA,.
Beop ceTteBoro
R/L1, S/L2, TIL3 Y ogHodasHbIx Npreoaos Ha 200 B HanpsbkeHne NuTaHWs NOAAETCs TOMbKO
HanpsbKeHus
Ha knemmbl R/IL1 1 S/L2 (T/L3 He ucnonbayeTtcs).
U/T1, VIT2, W/T3 | Bbixoa npusoaa MNookntovaeTtcs k asurarerto.
B1. B2 TopmosHon [Inst noaKnto4eHUst AOMNOMHUTENBLHOTO TOPMO3HOTO peavcTopa unn Grioka
! pesuncTop TOPMO3HOTO pesncTopa.
MoaknioyeHne o -
1. +2 apoccans Mpy nocTaBke 3aMKHYTbI NEPeMbINKOIA. Mepen ycTaHoBKo Apoccens
’ MOCTOSIHHOTO TOKa NEPEMbIYKY CriefyeT yaanub.
MOCTOSIHHOTO TOKa P Ky crienyeT yi
Bxon nutanus
+1,— [insi nogayy HanpshKeHNs MUTaHWS NOCTOSIHHOTO TOKa.
MOCTOSIHHOTO TOKa
Knemma [ns knacca 200 B: ConpotveneHnue Leny 3azemnennst 100 OM unv MeHblue
(2 KnemMMbl) 3a3emMrneHns [nga knacca 400 B: ConpotueneHrue Lienm 3asemreHns 10 OM unn MeHbLLe

B Knemmbl uenen ynpasrneHusi

Ha pucyHke Hwxe MokasaHo pacrionoxeHue knemm LUenen ynpasneHus. MMpueog
ocHalLieH Ge3BMHTOBLIMU KNEMMHBIMU 3aXXKUMaMU.

e
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i D
i el
(ooo
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P1|P2|PC|A1|A2|+V|AC|AMIACMP|
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3 OneKTpuU4eCcKMn MOHTaX

Ha knemmHow nnate nmetotcst Tpu DIP-nepeknioyatens (S1 ... S3)

SW1

BbibupaeT Tvn curHana (HanpsbkeHWe/Tok) Anst aHanoroeoro Bxoaa A2.

SW2

MoakntovaeT Unm OTKIMOHYAET COTAcyIoLLYIO Harpy3ky BHyTpeHHero nopta RS422/485.

SW3

Bui6op nonoxutensHoi (PNP)/otpuuatensHon (NPN, no ymonyaHuio) orvkv Ans ANCKPETHLIX BXOA0B
(ans PNP TpebyeTcsi BHELUHWIA UICTOMHUK NUTaHus 24 B=)

B Knemmbl cxembl ynpaBneHusa

Tun Homep| HaumeHoBaHue knemme! (curtan) DyHKUMA (YypoBeHb CUrHana), 3aBoAcKas ycTaBka
OnTpoHHble BXoabI, 24 B=, 8 MA
IMpumeyanme: Mo ymonyaHmio (3aBoacKas ycTaska) BblbpaHa
S1
MHorothyHKLMOHarbHbIE AVCKpETHbIE | oTpuLiaTenbHas norka (NPN). Ecrv ucrionbayetcs
MHorodyHKLMO-HarbHble SG Bxogbl 1...6 nonoxuTenbHas noruka, ycraHosute DIP-nepexniovarens S3
[VICKPETHbIE BXOAbI B nornoxenue «SOURCE» 1 npeaycMoTpyTe BHELLHWI
VCTOMHVK nuTaHms 24 B= (+10 %).
SC gg"'n'lg: BIBOT MHOTOGYHLIOHRTEHbIX OBLUMI BbIBOA ANCKPETHBIX BXOLOB
o Yacrora ynpasnstoLLmx uMnynscos: 0,5 ...32 kI'L;
RP ﬁ(’)‘gﬂ“ ““g;ﬁ::ﬁ:ﬂgm CrBaktoCTb: 30 ... 70 %; YpoBeHb «1»: 3,5 ... 132 B;
e YposeHb «0»: 0,0 ... 0,8 B; BxoaHoe corpotuenerme: 3 kOm
+V | MicTo4HMK NUTaHWs aHanorobix Bxodos | +10,5 B (Makc. gonyctumbiii Tok 20 MA)
MHorobyHKLMO-HanbHble = =
MHorochyHKLMOHarbHbI aHANOroBbIA
aHarorosble/ Al _
JIMYTIbCHbIE BXOAbI Bxog 1 0... +10 B= (20 kOm), paspeLueHvie 1/1000
A2 MHorocyHKLOHarbHbINA aHarorosbii | 0/4 ... 20 MA (250 Om), paspetuenvie 1/500 (Tonbko ans A2)
Bxofd 2
AC OBLuwi BbIBOA BXOAOB 3afaHs 0B
4acToTb!
HC OBLUI BbIBOA BXOAOB 3aLLMTHOM +24B (e Gonee 10 MA)
OTKIIoYEHMs!
Bxoap! 3awumTHoro H1 | Bxon 3alumTHoro oTknoHeH s 1 OpuH urn 06a pasoMKHYTHI: BbIXOZ MPYBOAA OTKIHOHaETCs!
OTKIKOHYEHNS (Bpems MexIy pasmblkaHeM BXOAA W OTKITHOYEHWEM
H2 | Bxog 3aLuMTHOMO OTKIHOHEHUS 2 BbIX0fa NpVBOJA COCTaBMNSET MeHee 1 Mc)
Oba 3amKHYTbI: 0BbluHas pabota
MHoro- MA | HopmarnsHo pasoMKHyTbIN (OLLmbka) [VICKpETHBIV penenHbIn BoIXOA
hyHKLMOHaNBHBINA MB | HopmaribHo 3aMKHyTbIN (OLLmbka) 30B=,10MA ..1A
peneiHbii BbIXO, MC | OBLumin BbiBOR AMCKPETHBIX BoiXonos | 250 B~, 10MA .. 1A
MHoro- P1 | OnTpoHHbI BbIXOg, 1 N B N
CByHLMONEI A BLXOR| P2 O pORHGT! BE0OR 2 ﬂ,I/ICKBeTHbIM BbIXOf C OMTPOHHOI Pa3BsI3KOM
9 ~ ~ 48B=,0...50 MA
C OMTPOHHON Pa3BAKON PC | OBLumit BbIXOM ONTPOHHBIX BbIXOAOB
MP | Bbixog uMnynCHoM nocnea-T 32 k'L (makc.)
BbIxon koHTpOns AM | AHaroroBbIi BbIXOZ KOHTPONS 0 ... 10 B= (He Goree 2 MA); PaspeLuerue: 1/1000 (10 6ur)
AC | O6Lumi BbIBOZ, BbIXOAA KOHTPOMS 0B
R+ | Bxon nHtepdberica ceaam (+)
MEMOBUS/uHTepdheiic R- | Bxog wHTepdbeiica ceaam (-) WHTepceiic MEMOBUS/Modbus:
CBA3N S+ | Bbixon uHTepdbeiica cesam (+) RS-485 nrim RS-422; 115,2 kbuT/c (Makc.)
S- | Boixon nHtepdbelica cesau (-)

3AMEYAHMUE! HC, H1, H2 — amo exodbl 3auyumHo20 omkitoHeHust. [daHHas byHKuusi
OMK/o4aem 8bIXOOHOE HarpsiXeHUe He ro3xe Yyem yepe3 1 Mc nocrne
pasmblkaHus nwbozo u3 exodoe H1 unu H2. OHa omeeyaem
mpebosaHusim kamezopuu 6e3onacHocmu 3 no EN954-1 u SIL2 no
EN61508. u moxem npumeHsimbcs Onisl 8bIMOMTHEHUS 3aUUMHO20
omkntodeHus no cmaHOapmy EN60204-1, kameeopusi 6e3onacHo2o
ocmaroea 0. Ecriu ¢hyHKUUS 3aL4UMHO20 OMKITOHEHUS] He UCOMb3yemcs,
He ydanstime nepembiyku mexdy HC, H1, u H2.

I67E-RU V1000 WHcTpyKumst no BbicTpomy 3amycky
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4 YnpaBneHue c KnaBuartypbl

4

anaBneHMe C KnaBuaTtypbl

4 [ynbT co cBeTOAMOAHOM UHAMKALMEN U KNAaBULLN

lMynsT co CBETOAMOAHOMN MHAMKALMEN UCNOoNb3yeTcst Ans
MPOrpaMM1POBaHNSA NMPUBOAA, NycKka/ocTaHoBa NpKUBoAa
M OTOBpaXeHWs WHGOPMaLMM O HEMCrPaBHOCTSX.
CaeToanopb! MHOULMPYHT COCTOSIHIE NPUBOAA.

2Jviz.]
v ENTER

u KnaBuwmn 1 nx HasHauyeHue

HassaHue HasHaueHue

Ovcnnen ans
oTobpaxeHus OTo6paxaeT 3afaHne 4acToTbl, HoMepa NapaMeTpoB U T.4.
MHpopmaLmm
Knasuwa ESC
(OTMEHA) BoasBpart B npeabiayLlee MeHto.
Knasuwa RESET | MepemeluaeT kypcop Bnpago.

RESET, (CBPOC) Co6pacblBaeT oLLMBKy.

3anyckaet npusog, B pexvime LOCAL (JlokanbHoe ynpaenerue). Ceetogvon Run (Xon)
* CBETUTCS, KOrZia NPVBOA YNpaBrisieT ABuUratenem.
O . S

GRUN Knasuwa RUN :)n:::\gonpm TOPMOXEHW 0 NONHOW OCTAHOBKW UM KOrAa 3aaHne YacToTbl

xom * 4acTO MUraeT, eCriv NPUBOZ, 3aBMOKMPOBaH C AUCKPETHOTO BXOAA, OCTAHOBIEH
KOMaHI0¥ C ANCKPETHOro BX0oAa GbICTPOI OCTAHOBKYW UMW €CIIM B MOMEHT NoAaum
nuTaHWs Gbina akT1BHa KoMaHda «Xogy.

Knasuwia

VBEMUATD YBenuiyeHne Homepa napameTpa, 3a4aBaeMoro 3Ha4eHUs U T.4.
Knasuwa

VMEHBLLATG YMeHbLUEHWe HOMepa NapameTpa, 3a4aBaeMoro 3HaYeHVs! U T.4.

@TOP Knagiwia STOP OcraHaBnvBaeT np1Beog,.

(cTony

] Knasiwa ENTER [ins BbiGopa pexvMoB, NapaMeTpoB W AF1si COXPaHEHNS 3aAaHHbIX 3HAYEHUIA.
ENTER (BBOA)
Mepekrtoyenne mexay ynpaenennem ¢ nynsta (LOCAL — NOKAJTbHOE)
fo Knasuwa Bbibopa | 1 ynpaenexvem Yepes Bxoabl ynpasnexns (REMOTE — JUCTAHLIMOHHOE).
BE LO/RE CaeToavon cBeTUTCS, Koraa npueog, Haxoautest B pexiime LOCAL (JTOKANTbHOE —
ynpasneHve ¢ KnaeuaTypbl).
Mviraet: MpvBOA B COCTOSIHUM «NPeaynpexaeHney.
ALM Caetoavon ALM BrkritoveH noctosiHHo: MprBoa B COCTOSIHUM «OLLMOKa», BbIXOM, NMPUBOAA OTKITHOYEH.
REV Caetomvon REV BxrtoyeH: QSpaTHoe HanpaereHve BpaLLeHUs ABUraTens.
BbikntoueH: MNpsivoe HanpasneHve BpalleHys ABuratenst.
BrkntoueH: Mpu1BOZ roTOB K yNpaBneHuio Asuratenem.
D RV Ceetoavion DRV BbikrtoyeH: Mpusoa HaxopuTes B pexxume «CpaBHeHuey, «HacTporkay,
«HacTpoiika napameTpoB» Unn «ABTOHACTPOMNKa».
EOUT | cseronvon Fout BrkntoueH: Ha avcnnee otobpaxaetcs BbixogHas YacTota.

BoikmtoyeH: Ha aucnnee 0T06pa)KaeTc;| He BbIXOAHas YacToTa, a Apyroi napameTp.

I67E-RU V1000 UHCTpyKLwmsi no BbICTpOMY 3amycky
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4 YnpaBneHue c KnaBuartypbl

€ CTpyKTypa MeHI0 U peXuMbl
CprKTypa MEHIO nyrnbra ynpasneHna nokasaHa Ha crneayrowemM pucyHke.

Onepaumnu ¢ Knasuamm

-
- ER

— gSC
Bbi6op npAmMoro HanpaeneHua BbiGop obpaTHOro HanpaeneHua l .

BbixogHan yacToTa

] {1

BbixoaHoi TOK

{1
|00

BbixoaHoe HanpaAxeHue

{1

3anycKaeTcA.

MHavkaTop DRV ceetutcA.
Mo komanae Run (Xoa) asuratens

OKpaHbl KOHTPONA UCNONb3YITCA ANA
CUNTBIBAHWA TaKUX NapameTpoB
npyBoAa, Kak COCTOAHME BXOL0B/
BbIXOAOB, BbIXOAHAA 4aCTOTAa,
nHopmauma 06 ownbke u T.A4.

OkpaH KoHTponA

it

B meHio «CpaBHeHne» nepeuncneHbl
BCe NnapameTpbl, 3Ha4eHUA KOTOPbIX
OTNIMYAIOTCA OT 3aBOACKNX.

MeHto cpaBHeHuA

i

Pexum HacTpoiiku

aliRl

EEA =

PeXuM HacTpoku napameTpoB é
.
o

Pexwum «HacTpoiika» ncnonbayerca
ana HaCTpOI;IKI/I MUWHUMANbHOro
nepeyHA NapameTpoB, HEOGXOANMBIX
AnA paboTbl.

B pexwume «HacTpoiika napameTpos»
BO3MOXHO 3a/jaHne BCex napameTpoB
npuBoaa.

:
v

DYHKLUMA aBTOHACTPONKM U3MepAeT
napameTpbl ABUratend ana
Em = I

- obecneyeHns oNTUMasnbHON paboTbl
ABToOHacTpoiika

=11

nuunununnn

> > > > > > > >
> > > > > > > >

oo

npwueoAa v asuratena.

PR

2
|

i
1L
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5 3anyck

€ T[poueaypa HacTPOMKU NpMBoAa

Hwxke npuBegeHa 6rnok-cxema OCHOBHOW HacTpovikv. [anee kaxablv war 6ynet onvcaH
©onee nogpobHo.

( CTAPT )

N

BbINONHUTE MexaHU4ecKui n 3I'IeKTpI/I"IeCKMl7| MOHTaX
npuBoAa COrmacHO ONUCaHuK.

v
( [MopaiATe HaNPAXEHMA NUTAHWA. )
W/
Ecnn TpebyeTcA, MHULManMaupyinTe napavMeTpsl NpUBOAaA,
ucnonb3ya napametp A1-01.

V4

( BuiGepuTe METOz perynnpoBaHua. )

BbINONHUTE aBTOHACTPOIIKY UK 3aanTe napameTpbl
[BuraTens Bpy4HyH.

N/
HacTponte/npoBepbTe 6a30Bble NapameTpbl:
* b1-01, b1-02 (cnocob BBOAA 3aAaHNA HACTOTbI M KOMaH/b! «X0a»)
* H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx (HacTpoiika BXO4O0B/BbIXOAOB)
* 3HayeHuA 3aaaHunii 4acToThbl
* C1-xx, C2-xx (MpoAONXNTENbHOCTb Pa3roHa/TOPMOXEHUA
1 S-npocpnnu)

3anycTute Asuratens 6e3 Harpy3ku, NpoBepbTe paboTy
1 y6eauTech B TOM, YTO KOMaH/bl YNPaBAIOLLEro yCTPoicTBa
(MNK 1 T.n.) BLINOMHAIOTCA NPUBOAOM NPABUILHO.

v
[ TloACOeANHNTE Harpy3Ky, 3anycTuTe ABUAraTENs ]
V1 npoBepLTe paboTy cUCTeMb!.
o
[ Ecnn TpebyeTcA, OTPerymMpyiiTe 1 TOYHO HacTpoWTe pabodne ]
napameTpb! (M4 n Tn.).

OKOHYaTenbHO NPOBEPLTE HACTPOEHHbIE MapameTpbl
1 paboTy CUCTEMBI.

( TpVBOA roToB K paboTe )
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5 3anyck

¢ BknrouyeHue nuTaHus

Mpexae Yem BKIHOYUTL MUTAHMWE:

* lMpoBepbTe NPaBUIIBHOCTL 3MNEKTPUYECKUX COEOUHEHWIA.

. y6€/J,I/|Ter B TOM, YTO BHYTPU nNpuBOoAa He OCTaBfEeHbl BWHTbI, WHCTPYMEHTDbI
1 06pesku Nposoaa.

« Mocne BKMOYEHWSI NMUTaHWS OOMMKEH OTOBPasUTLCA PEXUM MpYMBOAA, MPU 3TOM He
[OOIMKHO 0TOBPaXKaTbCst HUKaKNX OLLUMGOK UMW NpeayrnpexaeHuIi.

€ Bbi6op MeTopa perynupoBaHus (A1-02)

Bo3amoxHbl Tp MeToaa perynuposaHns. Beibepute meton perynupoBsaHusi, Hanbonee
nogxoasawmn ans Bawen sagaun.

Meton perynupoBanusi | lMapametp OCHOBHbIe 06n1acT NPUMeHeHUs
A1-02=0 |+ MNpumeHeHNe B 0ObIYHbIX CUCTEMAX C MEPEMEHHON CKOPOCTbIO,
V/-perynupoBaHue: (3aBoackasi | Hanpvmep, KOrAa oAvH NPUBOA, YNpaBnsieT HECKOMbKUMU ABUraTensMmn
ycTaBka) | [pv 3ameHe NpuBoAa, HACTPOWKU NapameTpoB KOTOPOrO HEU3BECTHbI
BekTopHoe perynvpoBaHue * MNpyMeHeHVe B 0BbIYHbIX CUCTEMAX C NEPEMEHHOI CKOPOCTHIO
C Pa3oMKHYTbIM KOHTYPOM A1-02=2 |+ B cuctemax, TpebyoLLMX BbICOKOWA TOHYHOCTU 1 CKOPOCTU
(OLV) perynupoBaHus
BekTopHoe perynmposaHue .
pHOE peryripo * MNpu ncnonb3oBaHWN CUHXPOHHBLIX Asuratenen (SPM, IPM) B cuctemax
C Pa30MKHYTLIM KOHTYPOM _ M
A1-02=5 | C NOHWXEHHbIM BpaLLAIOLLMM MOMEHTOM/Harpy3Kkow, u npu
NS CUHXPOHHBIX
= HeoBX0AMMOCTU SKOHOMUW SHEPTUM.
asurarenei

€ ABToHacTpowka (T1-0010)

Mpu aBTOHACTPOWKE aBTOMAaTWMYECKW 3aaloTCs 3HAYeHUs napameTpoB NpuBoaa,
COOTBETCTBYHOLLME XapaKTepUCTMKaM ABUraTens. BoamMoxHb! TPy peskumMa.

Pexxum Meton

agToHacTpoiikm | N1APAMETR | ooy i poBaHus Onucanme
[MpuMeHsieTcst Npy HacTpoVike NpyBoAa Anst paboThbl B pexume
ABTOHacTpolika BEKTOPHOTO PErynMpoBaHsi C pa3oMKHYTbIM KOHTYpoM. [ns

T1-01=0 oLv -
C BpaLLeHem [IOCTVKEHNS BBICOKON TOHHOCTY HEOBXOAMMO, YTOBbI BO BpeMs

HaCTpOVik1 ABUraTenb MOr BpaLLaTbCst 6e3 Harpysku.

Hacrtpoika
Me»(qgasHoro T1:01=2 OLV, V/f- BebinonHsietcs B cnyyae V/f — perynupoBaHusi, koraa anvHa
perynvpoBaHue | kabens ABuraTens Benvka, a Takke nocrne 3ameHbl kabensi.
COMNpPOTUBNEHNS
ABTOHacTpoVika
p BhbInonHsieTcs Ans pexuMoB aHeprocbepexeHns unu novcka
C BpaLleHem ans _ VIf- M
T1-01=3 CKOPOCTY. 11151 AOCTUXKEHMS BbICOKOW TOYHOCTU HEOBXOAVMO,
pexvma perynuposate 4yToObI ABUraTENb MOT BpallaTbest 6e3 Harpy3ku
3HeprocbepexeHust P rpyst.

He npvikacaiiTech k Asuratento 4o 3aBepLUEHWst aBTOHACTPOMKN. [iBuratesib MOXET He BpaLLaTbCs,
HO HanpshkeHne Ha Hero NoAaeTcs BrioTb A0 OKOHYaHWSI aBTOHACTPOMKM.
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5 3anyck

[1ns BbINONHEHMST aBTOHACTPOMKM BOMOUTE B MEHIO «ABTOHACTPOMKa» W BbINOMHUTE
[OENCTBUS, NMOKa3aHHbIe Ha CrieayroLlem pucyHke. Konnyectso BBOAMMbIX MACMOPTHBLIX
napamMmeTpoB ABuraTensi 3aB1CUT OT BbIOPaHHOTO TUMa aBTOHACTPOViKK. Hike npvBeaeH
npumep Ansi aBTOHACTPOWKM C BpaLLEHVEM.

OKpaH pexuma Bonaute B pexum Bbibepute cnocob
«[puBoa» «ABTOHacTponka» aBTOHACTPONKMU
oy, EN ., &N, EA
> I > > W > W
AV =)

> W - > Wi > > M=) > e

BBe,uwTe BCE ,uaHHble OToGpa)KaeTcn B xone aBToHacTpoiku [locne ycnewHoro
n3 I'IaCI'IOpTHOI;I JKpaH Ha4Yana MuraeT MHamMKaTop BbINO/THEHUA
TabnM4Kn aBTOHACTPOMKMU DRV aBTOHACTPONKMN

oTobpaxkaeTcA «End»
Ecnn no kakMm-nnbo npuvyMHaMm aBTOHACTpOMKa He MOXeT ObiTb BbIMNOMHEHA
(Hanpumep, HeBOo3MOXHa pabota 6e3 Harpysku), 3aganiTe MaKCUMarbHYH 4acToTy
1 HanpspkeHune (napametpbl E1 -00 ) 1 BpyyHyto 3aaiTe XxapakTepucTukv ABuratens
(napameTtpobl E2-000).

3AMEYAHUE! Bo epems e6binonHeHUsi asmoHacmpouUku 6xo0bl 3aujumHo20
OMKITHOYEeHUST OOIMKHbI ObIMb 3aMKHYMbI.
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4 Cnocob6bl BBoAa 3agaHUs 4acToTbl U KOMaHAbl «Xoa»

MpvBodOM MOXHO ynpaenAaTe C nokanmeHoro nynsra (LOCAL) wnm auctaHumMoHHO
(REMOTE). TexyLumin pexum ynpaeneHus ykasbiBaeTcs nHavkatopom knasuwm LO/RE.

Pexxum OnucaHue M"fg;(RaEO P
JIOKANBHBIN | Komaraa Xon/CTon v 3anaHue YacToTbl BBOASTCA C NymkTa ypasneHus. BkrtoueH
OVCTAH- | VicTouHMK KOMaHabl «Xod» onpedensieTcs napametpom b1-02, a ucTouHMK 3apaHust Bhikiouen
LIMOHHBIN | yactotbl — napametpom b1-02.

[na gucTaHUmMoHHOTO ynpaeneHust npuesodom yoeauTecs, 4to napamerpamu b1-01/02
npaBunbHO oOnpeadeneHbl UCTOMHUKM 3afaHus 4acToThl M KOMaHabl «Xoa», U 4TO
npusog nepeseneH B pexum REMOTE (OuctaHumoHHoe).

4 HacTpoika BxoaoB/BbixogoB

B MHorodyHKUMoHanbHble AUCKpeTHbIe Bxoabl (H1-0010)

DYHKUUS KaXOoro U3 AMCKpETHbIX BXOAOB 3apdaeTtcsa napametpamu H1-O0O. OyHkumn,
BblOpaHHbIE MO YMOMYaHMWIO (3aBoAcKast HACTPOWiKa), ykasaHbl Ha CXeMe NOAKITHYEHUS!
nHBEpTOpa Ha cTp. 9.

B MHorodyHKUMoHanbHble AUCKPeTHbIe Bbixoab! (H2-0100)

DyHKUMS KaXKO0ro 13 ANCKPETHBIX BbIXOAOB 3aAaeTcs napameTtpamun H2-0O0. ®yHkumm,
BblOGpaHHbIE MO YMOMYaHWIO (3aBOACKasA HACTPOViKa), ykasaHbl Ha CXeMe MOAKITIoYEHNS
MHBEpTOpa Ha cTp. 9. BBogumoe 3HayeHWe napameTpa COCTOMT K3 Tpex umdp.
CpeaHas n npasas umdpbl 3agaloT QyHKUMIO, a nesBas uudpa onpeaenser Tun
Bbixoga (0: 06bIYHbIN BbIXOA; 1: MHBEPCHBIN BbIXOA).

B MHorodyHKUMOHanbHble aHanoroBbie Bxoabl (H3-000)

DyHKLMS KAXO0ro N3 aHanoroBbIX BXOAOB 3agdaeTcst napameTtpamu H3-O0O. [Ans o6owmx
BXO[OB MO YMOIMYaHWIO YyCTaHoBrneHa dyHKums «3agaHve 4vactoTtbl». Bxog A1
ckoHurypuposaH ansa curdana 0 ... 10 B, a Bxog A2 — ansa curHana 4 ... 20 MA.
KombBuHaums 06orx BXOAHbIX CUrHANoB ONpeaernseT 3agaHne 4acToThbl.

3AMEYAHUE! Beibupass mun cueHana (HanpsibkeHue/mok) Ons exoda A2,
ybedumecs, ymo DIP-nepexnoyamers nepesedeH 8 npasuribHoe
ronoxeHue u Ymo napamemp H3-09 HacmpoeH rpasusibHO.

B Bbixoa koHTponsa (H4-010)

[na Bbibopa BenuuMHbLI, KOHTPONMMPYEMOW Ha aHaroroBOM BbIXOAE, a Takke Ans
HacTPOVIKN YPOBHEN BbLIXOOQHOIO HampsKeHns ucnonb3ytotcs napameTpel H4-OO.
Mo ymonyaHuio (3aBoacKkas HacTpoika) BbIGpaH KOHTPOIb BbIXOAHOW YaCTOThI.
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€ 3agaHue 4acTOTbl U BpeMsi pa3roHa/TOpMoOXeHUs

B HacTtpoiika cnoco6a BBoga 3agaHus Yactotbi (b1-01)
BbibepuTte ¢ nomoLLbto napameTpa b1-01 Tpebyembii MICTOYHMK 3a4aHWS YacToThbl.

b1-01 WUcTouHuk 3apanua Cnoco6 BBoAa 3aAaHUs YacToTbl

3apaHus yacTtoTbl BBoasTcst B napametpbl d1-000. [ns nepekntoyeHmst
npeaycTaHoOBMNEHHbIX 3a[jaHWI UCTONb3YIOTCA AVCKPETHbIE BXOAbI.

o

MynsT ynpaenexus

1 AHanoroBebIvi BXoa CurHan 3agaHus 4acToTbl nogaeTcst Ha knemmy A1 nnu A2.
2 | Nocnepn. uHtepdeiic MocnenoBaTenbHbI MHTEPGENC ¢ Ucnonb3oBaHem nopta RS422/485
3 | fJononnutensHasn nnata [ononHutenbHas nnarta ceasun
. 3apaHue YacToTbl nofaetcst Ha knemmy RP B Buae umnynscHoi
4 MmnynbcHbI BXOa N A y A %

nocnenoBarernibHOCTU.

B [pogomkuTenbHOCTb pa3roHa/TopMoXeHusi u S-npocunm

C nomowbto napametpoB C1-0000 MoxHO 3agaTb YeTbipe KOMOMHaAUMM BpeMeHu
pasroHa/TopMoxeHus. o ymondaHuio ucnonbaytotes 3HaveHuss C1-01/02. Hactponte
3TN 3HAYEHWSI BPEMEHM B COOTBETCTBMM C TpeboBaHusMM peluaemon 3ajayu. [Ons
Oonee nNNaBHOMO Pa3roHa/TOPMOXEHUST MPU NMyCKe/OCTaHOBE C MOMOLLbI0 NapameTpoB
C2-000 moxHo 3agericTeoBaTh S-npochunu.

€ [MpoGHbIN 3anyck

3aBepLUMB HACTPOWKY BCEX MapaMeTpOB, BbIMOMHUTE CrieayloLIMe OENCTBUS, YTOObI
3anycTuTb CUCTEMY.

1. 3anyctute pBuratenb 0e3 HarpyskM WM NpoBepbTe MNPaBUITbHOCTb COCTOSIHUIA
BXOOOB, BbIXOAOB W MpaBUMbHOCTL paboTbl B Lenom (nocnegoBaTtenibHOCTb
onepauui, BbINOSIHEHWE KOMaHA, U T.N.).

2. MNoacoeanHnTe Harpy3Kky K ABUraTento.

3. 3anyctute ABuraten Nog Harpyskod M ybeoutecb B OTCYTCTBUM BuOpaumi,
HepaBHOMEPHOCTW BpaLLEHUS U ONPOKNAbIBAHWS OBUraTensl.

MMocne ycnewHoro BbINOMHEHNS MEPEYUCTIEHHbIX BbIlLE OMnepauuii NpyMBoL FOTOB
K pabote. WHdopmaumio o HacTpolke cneumanbHelx napametpos (MO-perynu-
POBaHMA 1 T.M.) CMOTPUTE B PYKOBOACTBE MO 3KCMIyaTauum.
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6 Tabnuua napameTpoB

6

Ta6bnuua napameTposB

B Tabnuue nepeumncneHsl Hanbonee BaXHbIe [Tapam.| Hassanne Onvicanve
napamMeTpbl. WcxoaHble (3a BO/J,CKVIe) YcTaHaBnvBaeT Crocob OCTaHOBKA NPy
3Ha4YeHna BblOeNeHbl XUPHbIM LIJpI/I(bTOM. CHSATUM CUrHara «Xom». B
MonHbI NepeveHbL nNapameTpoB CMOTpUTE O:I‘:f;"z';i:“e Ao nonxou
B PyKOBO/ACTBE MO SKCnyataunm. Bei6op 1: TopmoxeHwue Bbiberom
Mapam. ] Ha3BaHue ] OnucaHue b1-03 | crnocoba 2: TopMOXeHUe C NOANUTKOW MNOCT.
TlapaMeTpb! MRNLMaNV3aL OCTaHOBKU 'TOKOM [10 OCTaHOBKM 3
i & 3: TopmMOXeHVe BbIGETOM C TalMEPOM
03BONSIET BbIGPATHL NAPaMeTpbl, (0O UCTEHEHMA 33[aHHOTO BpEMeHM
Bbibop ypo- | AOCTYMHble C LdpoBOro nynsra HoBas KoMaHaa «Xom»
A101 |BHAAOCTYNa | ynpasnenus. WrHopvpyeTcsi)
knapame- | 0: Tonbko ynpaBneHve 3
Tpam 1: MapameTpbl nonb3oBaTens b1-04 ogng'?:oro 0:O6paTHbIV XoA pa3peLueH
2: PacumpeHHbIi gocTtyn xoga 1: OBpaTHbIN X0 3anpeLLeH
3agaeT MeToq, perynmpoBaHns Ans
npvBoza. MaveHsieT nopsiaok YepenosaHns das
0: Vi-perynuposative: BeiGop BbIXOLHOTO HANPSHKEHMS.
3;60[; 2: BEKTOPHOE C PASOMKHYTHIM b1-14 | ovepenHocTH ?fﬁTaHAapTHhIM
A1-02 e Onﬂm 5. | KoHTYpOM (oLv) a3 :M3meHeHue nopsiaka YepenoBanns
perymmp 5: OLV Ans CUHXPOHHBIX cpas
BaknA nevrateneli (PM) TOPMOXEHIE C NOANUTKOMN NOCTOSIHHBIM TOKOM
Mpumeyanue: He nHuumanm- B3apaert YacToTy, Npu KOTOPOW
3upyetcs napametpom A1-03! Yacrora Ha4MHaETCA TOPMOXKEHME C NOANUTKON
Bo3BparT BCex NapamMeTpoB Havana MOCT. TOKOM, €CTv BblGpaHo
K 3HAYEHMSIM 110 YMOTYaHMIO b2-01 | TopmMOXEHMs | TOpMOXeHe A0 ocTaHoBK (b1-03 = 0).
(Bo3BpaLLaetcs B 0 rocne ¢ noanuTkoii | Ecnn b2-01< E1-09, TopMoxkeHre
MHALMANM3aLIMN). MOCT. TOKOM | C MOAMMUTKON NOCT. TOKOM HaYMHaEeTCs
He vHMLManVanpoBaTh npu E1-09.
VHiuvani- 1110: VHuumanusaums nonb3osarens 3a7@eT TOK MY TOPMOKEHIM
A1-03 | saups (BHau4arie nonb3oBarerb AOMKeH Tok npn C NOANUTKOW MOCTOSIHHBIM TOKOM
napameTpoB 3afaTb 3Ha4eHNs NapameTpoB TOpMOXEHMH B MPOLIEHTaX OT HOMUHAITEHOTO ToKa
OMb30BATENS M COXPaHUTBL UX b2-02 - | npuBoga.
C noMoLLbo napameTpa 02-03) ﬁg;p':;z;am Mpu OLV NoCTOSHHBIN TOK
2220: NHuumanmsaums . BO30y>K/AEHUS 3aaeTCs NapaMeTpom
(2-npoBogH. cxema) E2-03.
3330: MHnumanusaums Bpemst
(3-npoBogH. cxema) TOPMOKEHIS
Bbibop pexviMa paboTbi ¢ noanuTKon | 3apaeT BpeMsi TOPMOXEHUS
0: Mynst — 3Haderma d1-00 MOCT. TOKOM/ | C MOAMNUTKOM NOCTOSIHHBIM TOKOM
Bbibop 1: AHanorobiit Bxog A1 unu A2 b2-03 |Bpems npu nycke ¢ warom 0,01 cek
b1-01 |YCTOMMKE 5. ocnen. uHTepd. — RS-422/485 BO3Bywnae- | 3HaueHne 0,00 cek 03HauaeT
safanns 3: [ononHuTeneHas nnara HWA NOCT. OTKIHo4EHNE PYHKLIMN.
Hacrorel 4: ImnynbcHbi Bxop (knemma RP) TOKOM Mpn
0: MyneT — knasuwm RUN (Xoa) nycke
Bobop | nSTOP (Cron) Bpews
b1-02 1:Knemmbi — [IckpeTHbIE BXOABI TOPMOXeEHUS!| 3aiaeT BPeMs TOPMOXKEHMS
KOMaHAbl 2:Tocrien, uHTepd. — RS-422/485 b2-04 | MoANUTKON | C NOANUTKON NOCTOSAHHBLIM TOKOM
«Xon» 3: MoaKrioyeHHas Aon. nnara NOCT. TOKOM | Npu octaHoBse. 3Ha4eHue 0,00 cek
npn 03HaYaeT OTKINoYEeHe PyHKLIMN.
ocTaHoBe
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6 Tabnuua napameTpoB

Mapam. ‘ HasBaHue ‘ Onucatnue Mapam.| Hassahue OnucatHue
PaaroH/TopMoxeHve 1:2,0 KMy
3agaeT Bpemsi pasroHa 1 ot 2:5,0 kW
. Bpewmsi - o 3:8,0 Ky
C1-01 aarona q | HY/1EBOV AO MaKcMansHow BbiGop ’
p BbIXOJHO 4aCTOTHI. C6-02 | Hecywer ‘511 1212 KFU.
: K
Bpemsi 3agaeT Bpemsi TOPMOXeHUS 2 OT 4acToTbl 61 5’0 Krﬂ
C1-02 | Topmodxe- MaKCVIManbHOW BbIXOAHOW YacToTbl S
P A 7..A:Paavax LUMM 1 ... 4
Hust 1 [0 Hynsi.
F: 3agaetca nonb3oBatenem
Mapam.| HazsaHue OnucaHue 3afaHusa 4acToThl
Bpewms
C1-03 p Bapaet Bpems pasroHa/TopMoxeHus | |d1-01 ... Sanarne 3apatot ckopoctn 1 ... 16
pasroHa/ > 4 4acToTbl
| TopmoxeHms | £ (3apaetcs Tak ke, kak d1-16 1..16 AN CTYNeH4aToro nepexnioHeHns
C1-08 2 4 C1-01/02)
Yacrtora
C2-01 | S-npochurib 1 | S-npocpurib B Havarne pasroHa. d1-17 | TonykoBoro |YacToTa TONYKOBOrO Xoda
C2-02 | S-npocourb 2 | S-npochmrib B KOHLE pasroHa. xoaa
C2-03 | S-npocpurib 3 | S-Npochuris B Havare TOPMOXKEHMS. V/i-xapaktepucTuka
C2-04 | S-npochunb 4 | S-Npocpnrb B KOHLIE TOPMOXEHNS. 3anaHue
KoMNEHCALWS CKONBKEHIS E1-01 | BXogHoro BxopHoe HanpshxeHue
HanpspKeHus
Koachcpn- * YBenuysTe, €Crvi CKOPOCTb
et vou [IBUraTens HKe, YeM 3afaHune E1.04 | Make. BbIX. HtoBbi V/-xapaktepuctuka Gbina
c3.01 ﬂeHMﬂ )J;.J'Iﬂ 4acToTb yactota NMHEeIiHO, HeoBxoanMO 3adaThb
vommencaym | YMEHBLLMTE, ECIIN CKOPOCTb OfHO ¥ TO e 3HaueHve ans E1-07
[BVraTens BbilLe, YeM 3afaHve E1-05 Makc. Bbix. | 1 E1-09. B aTom cnyyae 3HayeHve
CKOMKEHUA | o ot HanpsbkeHne | E1-08 He ncnonbayetcs.
YToBbl He NpousoLLna oLumbka
* YMeHbLUUTE B Cryyae CIULLKOM ~
Bpems - OPE10, 3agaBaiite YeTbipe
MELJIEHHOW KOMMNEHcaumm E1-06 | OcH. yactota
3a0epXKKn 3HaYeHUs YacToTbl TakvM 0Bpasom,
C3-02 CKOMNBXEHUS.
KOMMeHcaLmm YTOGbI AISt HAX BBINOMHAMNOCH
* YBenuysTe, eCrnn CKOPOCTb He c X
CKOMBXEHUsA E1-07 PEAH. BbIX. | cnepytoLuee ycrnosue:
crabunbHa. yacTora.
KomneHcauysi BpalLatoLLero MomeHTa H E1-04 > E1-06 > E1-07 > E1-09
anp. npu = = =
Koadpchu- * YBenuysTe 3HaueHne, ecnm oTKINK E1-08 Cpe,Cl‘,)H prIX Beixoanoe Hanprxenve
LIMEHT ycu- M0 MOMEHTY Mar. vacr (€1:05)
C4-01 |neHus anst | * YMeEHbLUWUTE 3Ha4YeHue npu ’ (E1-13)
KOMMEHCaLW | BO3HUKHOBEHWM KorebaHuii E1-09 MuH. BbIX.
MOMeHTa CKOpPOCTW/MOMEHTA. Yacrota
Bpewms
3{516 K * YBenuysTe 3HauYeHve npu Hanpsox. npn | eros)
ans rz)MneH BO3HUKHOBEHWW KorebaHwii E1-10 | MuH. BbIX.
C4-02 caLm spa- CKOPOCTW/MOMEHTA. vacrore €0 |-
* YMeHbLUMTE 3HaYeHue, ecnu Hanpshx. now !
Liatouero OTKIWK MO MOMEHTY Man E1-13 PsDK. Ml (E1-09) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
MOMeHTa - OCH. YyacTote BuixoaHan vacTota
Pexum Harpy3ku 1 HecyLlas Yactota XapaKTepucTukv asurarens
BbiGo 0:MoBbilweHHas Harpy3ka (HD) HomuHanb- H
P MOCTOSHHB I BpaLLakOLLMIA E2-01 | vt ToK lacTpavBaeTCs aBTOMATUHECKk!
4 | 0BbiuHO/ B NPOLIECCE aBTOHACTPOVIKNA.
C6-0 HOBBILLGH- MOMEHT nBuvratens
HOW Harpysku 1:26"'%” Harpyska (ND) N HomuHanb- | HoMuHarnbHoe ckonbxeHve
lepeMeHHbIii BpaLLaoLLmi MOMEHT £2.02 | MO8 pevrarens 8 Fepuax ().
CKOMbXeHWe | YcTaHaBnMBaEeTCst aBTOMaTUYeCcKu
[OBWraTens | Npy aBTOHACTPOVIKe.
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6 Tabnuua napameTpoB

Mapam.| Hassahue Onucaxve Mapam.| HazeaHue OnucaHue
Tok Bapaet BxogHoe 3HayeHve (B %)
Tok HamarHu4vBaHus B AMnepax. CwmelleHre
XOIocToro H3-04 npu yposHe 0 B Ha aHanorosom
E2-03 Yona YcTaHaBNMBaETCs aBTOMaTUYECKU Bxoaa A1 axone
on Npy aBTOHACTPOWIKE. Ae.
Asurarens BbiGop 0:0... +10 B (otpuu,. 3Hau. npupasH. k 0)
Montocs! Yuneno nonocos Asuratens. H3-09 | YPOBHSA 1:0... +10 B (6vnonsipHbIit BXOA)
E2-04 YcTaHaBnMBaeTcs aBToMaTU4ECKM curHana 2:4...20 mA (9 6uT)
aBvratens ” :
Npyv aBTOHACTPOVIKE. Bxoma A2 3:0...20 MA
Mexaydas- | 3agaet mexaydasHoe Bbibop
E2-05 HOe compo- | conpoTuenexne asuratensi B Omax. H3-10 | pyHKLmM BapaeT dyHkumMio Ans Bxoga A2.
TVBNEHWE YcTaHaBnMBaeTcst aBTOMaTU4eckm Bxofa A2
Asvrarensi | npu aBToHACTpoMke. Koadhdp. 3apaeT BxogHoe 3HaueHve (8 %)
3apaeT BennuvHy nageHnst H3-11 | macwrT. npv 10 B/20 MA Ha aHarnoroBom
HanpsiKeHUs!, BbI3bIBaEMOro Bxoga A2 BXofe.
WHOYKTMB- | MIHAYKTUBHOCTBLIO paccesHus Cvewenme 3afaeT BXOHOE 3HajeHve (B %)
E2-06 |HOCTE Apuratens, B npoLeHTax ot H3-12 | *MEUEHME 1 o 0 B/O MA/4 MA Ha aHariorosom
paccesiH1si | HOMUHArBHOTO HaMNPsHKeHMst Bxopa A2 BxOMe.
ABuratens | ABUraTersi. HacTpoiika aHanoroBoro Bbixoga
YcTaHaBnMBaeTCs aBTOMaTU4ecku
1PV ABTOHACTPOIKe. BbiGop Bseaute uncro, cooTBeTCTBYIOlICe
HacTpoiika AnckpeTHbIX BXOA0B H4-01 | OHTPON: UT-LD  (korTponvpyemiit
P ACKD! A napametpa | napametp). lNpumep: Beegute
Beibop (AM) «103» ansa U1-03.
H1-01 | doyrikum Koadpch. 3apaeT ypoBeHb HanpseHnsa Ha
ANCKD. S3anaer dyHkLm BxonoB S1 ... S6. H4-02 | macwuT. Bbixoze AM, COOTBETCTBYHOLLMIA
H1-06 | BxopoB 100 ©
S1..56 Bbixoga AM % KOHTPONMPYEMOTO 3Ha4EHNS.
MepeyeHb OCHOBHbIX (hYHKLIMIA MPUBEAEH B KOHLE TabnmLibl CwmelueHve 3apaet ypoBeHs HANPMXeHWs Ha
P _ YHKL PUBEA L UE! | | Ha-02 L AM | BEIX08e AM, cootsetctaytomin 0 %
HacTpoiika AMCKPETHbIX BbIXOOOB Bbxoaa KOHTPOMMPYEMOrO 3HAYEHUS.
DyHKuys 3 ® . Hactpoiika umnynbcHoro Bxoaa (Bxon 3agaHus 4acTtoThbl)
4 | BUICKD. anaeT PyHKLMIO NSt peneiHoro
H2-01 BbIxoA4a Bbixoga MA-MB-MC. Macwwtab 3anaer uncro MMnyjleOB (8 Tu),
H6-02 akBuBaneHTHoe 100 % 3HayeHunio
MA/MB Bxona RP
BXOAHOrO curHana.
PyHKupA 3apaet hyHKUMIO Ar1st ONTPOHHOTO Koah.
H2-02 | auckp. . Bapaet BxogHoe 3HaveHve (B %),
Bbixoda P1. MacCLUT.
Bbixoga P1 H6-03 cooTBeTCTByloLLee YacToTe HB6-02
@ VIMMYTIECHOTO | MMMYSbCHOM BXOAE.
H2-03 IZ::LM“ 3apaet yHKUMIO A1 OMTPOHHOTO Bxofa
gblx p'a po | BbX0Aa P2. CwmelleHne | 3apaet BxogHoe 3HadeHue (B %),
A _ H6-04 | umnynbcHoro | cooTBeTcTBytoLLee YacToTe 0 My
IMepeyeHb OCHOBHbIX (yHKLMI NPUBEAEH B KOHLIE Tabnmubl. Bxoma Ha UMYTLCHOM BXOZE.
Hactpoiika aHarorosoro exona HacTpolika MMyFECHOTO BIXOA
BuiGop 0:0...+10B Bei6op Beeaurte uncro, COOTBETCTBYIOLLES
H3-01 YE?:H“ (OTPWLL. 3Hay. NpupaeH. k 0) H6-06 | “OHTP- uO-00  (KOHTPONMpyeMblit
curHana 1:0.... +10 B (6unonspHbIi Bxof) napametpa | napametp). Mpumep: Beeaute
Bxofia A1 (MP) «102» gnst U1-02.
BbiBop Macwtab | 3a4aeT Kor-Bo BbIXOAHBIX
H3-02 | doyHrumn 3apaet coyHkumio Anst Bxoaa Al He-07 | BeX0ma MMNynbCoB (L), SKBUBaNEHTHOe
Bxofa A1 KOHTpONs ypoBHto 100 % KOHTPONMpyemoro
Koadbdp. 3apaet BxogHoe 3HadeHue (B %) MP napamertpa.
H3-03 | macwT. npu yposHe 10 B Ha aHanorosom
Bxoda A1 BXo[e.
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6 Tabnuua napameTpoB

ﬂapaM.‘ Hassahue ‘ Onucatnue Mapam.| Hassahue OnucatHue
3alumTa ABuraTens or neperpesa YpoBeHb
KoH(UIrypvpyeT 3alLuTy aBvraTenst npenotep. | 3ajaet ypoBeHb ToKa, MK KOTOPOM
OT Neperpyaki. L3.06 | OMPOK- HaunHaeTcs NpeaoTBpaLleHe
H . 0: OTKIHO4EHO poTopa OMNpOKMABIBAHYSI pPOTOpPa BO BpeMst
acTpoitka o
P 1:CTaHAApPTHLIN ABUraTenb B pex. BpaLLeHns.
3alThI BpalLeHs!
L1-01 suratensior | . C BEHTUIATOPHLIM OXnaxaeH1eM
ﬁeperpyakw 2: CTaHpapTHbIiA ABUraTenb ABTOHaCTpomnKka
: C HarHeTaTerbHbIM OXNaXaeHEM Buibo 0: ABTOHACTpOIiKa C BpaLLieH em
3:[lurarerib ¢ BEKTOPHbIM ewnﬁa 2:TornbKo Anst MexdasHoro
ynpagreHuem T1-01 gBTOHaC COMPOTUBNEHNS
MocTosiHHas | 3agaeT B MUHYTaX NOCTOSIHHYIO o0 3:ABTOHacCTpoViKa C BpaLLeHuem
L1-0p |BPEMeEHM BPEMEHM 3aLLmTbl ABUraTens ot P Anst PYHKLUMK SHeprocbepexxeHnst
3aWmTbI neperpy3ak1. OBbI4HO 3TOT NapameTp HomuHans-
[BUraTens | UBMEHATb He TpebyeTcs. T1-02 | Has 3anaeT HoMMHarbHYIO MOLLIHOCT
npvratens (kBT).
lMpenoTepalLieHne onpokMabIBaHNS potopa MOLLHOCTb
0: 3anpetueHo — [euraters HomuHanb-
. o 3agaeT HoMUHarbHOE HanpsxeHne
PasroHAETCs C OeNCTBYHOLLEH T1-03 |Hoe
Beibop napvratens (B).
pexoma CKOPOCTbIO pa3roHa, 1 npu HanpsbkeHve
npefoTepa- | PCMEPHO BLICOKOM HATDYSKE UL | | [ HOMUHanL- | 3aa6T HOMUHAMbHBIA TOK
wieHms CIULLIKOM KOPOTKOM BpEMEHU Hblil TOK psuratens (A).
a3roHa BO3MOXHO OMpOKabIBaH1e
L3-01 | onpokuabl- pOTO a poKAA T1:05 OcHoBHasi | 3aaeT OCHOBHYHO YacToTy
BaHUA potopa. yactora napuratens (Mu).
1: OBbI4HbIN — NPUOCTAHOBKA
potopa Montoce!
B0 BpEMS PpasroHa, ecrn Tok npesbIllaeT T1-06 3a/jaet unCrio Nomiocos JpuraTensi.
arona 3HaueHue L3-02. Asurarens
p 2: ViHTennekTyanbHbIA — PasroH 3a T1:07 OcHoBHasi | 3aJaeT OCHOBHYHO CKOPOCTb
HaumeHbLLiee Bpemst. CKOPOCTb napuratens (06/MuH).
YposeHb 3agaeT notepu B cepaeyHmke
npepotep. | 3adaeT ypoBeHb Toka Ans Motepu Asuvrarens Ans onpeaeneHns
L3-02 | onpox. NpeaoTBpaLLEHUS ONPOKUALIBAHNS T1-11 | B cepaeyHUK | KoadphuLIMeHTa SHeprocoepexeHns.
poTopa npu | poTopa BO BpeMst pasroHa. e peuratensi | Ecnu 3HaueHve He u3BecTHo,
pasroHe. OCTaBbTe 3HaYEHEe MO YMOMYaHMIo.
0: 3anpetueHo — TopMO)KeHlfe i Tapam. et
VoomeHs B COOTBETCTBIW C HACTPOKOA. VEGRE =
np gy MOXET MPOUCXOOVTb MPEBbILLEHNME ) anakie yactots! (')
PEAOTBP. HanpsHKeHusI. U1-02 | BbixogHas YacTtota (I'uy)
L3-04 | onpok. . - -
poTopa npn 1:06bI4HbI — Ecnn HanpskeHue U1-03 | BbixoaHom Tok (A)
TOPMOX. LUMHBI MOCT. TOKa 4PE3MEpHO U1-05 | CkopocTb asuratens (')
BO3PaCcTAET, TOPMONEHUe U1-06 | BbixogHoe ornopHoe HanpshkeHune (B~)
npuocTaHaBnMBaeTCs. A P p
BuiGop 0: 3anpetLieHo — MoxXer npovaomT U1-07 | HanpsixeHue LuMHbI NOCTOsIHHOTO Toka (B=)
npenoTsp. neperpyaka furatens unm U1-08 | BbixoaHas MOLLUHOCTb (KBT)
L3.05 |OmPoK. onpokvabIBaHWe poTopa. U1-09 3agaHve Bpalwaiowero MomeHta (B % OT
poTopa 1: Bpemst TopmoxeHus 1 — CkopocTb HOMMWHAsLHOTO BpaLLatoLLEro MOMEHTa ABUraTensl)
B pex. CHUXaeTCA € MCNOMNb30BaHNEM
BpaLleHust C1-02.
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Mapam. Onucanue Mapam. OnucatHue
CocTosiHME BXOAHbIX KIeMM U2-06 CKOpOCTb ABUraTensi Npy BO3HUKHOBEHWU
Ut10 = 0000000 MpeAbiAYLIEH OLMCiM
L 1: [lvckpeTHbii Bxop 1 (BX0A S1 BKI0YeH) U2-07 BbixogHOe HanpsxeHne nNpu BO3HUKHOBEHW
npeabiayLen owntkm
1: IiekpeTHi 8101 2 (808 S2 BKroe) U2-08 HanpsixeHwe LUMHbLI MOCTOSIHHOMO ToKa Npy
U1-10 1: [luckpeTHbIA BX0A 3 (BX0A S3 BKMIOYEH) BOSHUKHOBEH/M MPeAbiAyLLIEA OLMGKA
U2-09 BbIxoAHas MOLLHOCTb NPy BO3HUKHOBEHWUW
1: IMCKPeTHbIIt BXOZ 4 (BX0n S4 BKIIOYEH) npeabiayLen owntkm
) U2-10 3agaHue BpaLLatoLLEro MOMEHTa npu
1: [IMCKpeTHbIil BXOA 5 (BX0A S5 BKIIOYEH) BO3HVKHOBEHWM NPELbIAYLLEN OLINBKM
1: FnckpeThit xon 6 (sx0n S6 ictoven) U2-11 CocTosiHne BXOAHbIX KITeMM MPU BO3HUKHOBEHMM
npeablayLen owmnokm
CocCTOsIHME BbIXOAHBIX KIeMM U2-12 CoCTOsHME BbIXOAHbIX KIEMM MpU BO3HUKHOBEHWN
U1-11 =000 npeabiayLLen ownbKi1
L1; PeneiiHbiii BbIXOA U2-13 CocTosiHne quBO[JGa NpY BO3HUKHOBEHUM
(knemmbl MA-MC 3amMKHYTbI NPeAbIAYLUEN OLMOKU
U1-11 MB-MC pasomiHyTsl) U2-14 CymMmapHoe Bpemsi paboTbl Npy BO3HUKHOBEHUM
1: BbIxofl 1 C OTKPbITBIM KONNEKTOPOM npeasiayLen oLmGkn
(Knemwma P1) BKIIOHOH U2-15 3agaHue ckopocTy nocne MSIrKoro nycka np
1: BbIX0Ol 2 C OTKPbITbIM KONNEKTOPOM BOSHWKHOBEHMW NPeAbIAyLIen oLmbku
(knewmia P2) skiouen U2-16 Tok ABUTENs MO OCM ¢ P BOSHUKHOBEHMM
npeablayLien owmnokm
CocTosiHWe npvBoaa
U112 = 00000000 U217 Tok Avratens no ocv d Npu BO3HUKHOBEHWUN
= t“ B pexene <Xo» npeabiayLLeit oLwmnbkm
1: Mpu HyneBoit CKOpPOCTU npOTOKOJ'I OLLUMBOK
1: B pexume «OBpaTHbiii xop» U3-01 | Mepeuncnsier B 06paTHOM XPOHOMOMHECKOM
112 1: Ty HANWYUY BXOAHOTO nopsifke oLwMBKK, C camolt nocneaHei no
u1- curHana c6poca oWNGKM U3-04 | yeTBepTyto.
1: Mpu cornacosaHui ckopocT! U3-05 | CymmapHoe Bpemsi HapaboTkit Ha MOMEHT
1: TIPUBOA B COCTORHYM FOTOBHOCTH BO3HWKHOBEHMSA OLUMGOK, C CaMol NocneaHel no
1: Mpu chopMUPOBaHUN NpeaynpexAeHnA U3-08 YeTBepTyto.
om0t 5 U3-09 | lMNMepeuncnsier B 06paTHOM XPOHONOrMYECKOM
1: Tlpi 0GHapyX@Hi OLIMGKA .. |nopsiake camble nocrieaHue ownBKi, ¢ NATOM Mo
U1-13 | YpoBeHb curHana Ha Bxoge A1 U3-14 | pecaryto.
U1-14 | YpoBeHb curHana Ha Bxoae A2 U3-15
CymmapHoe Bpemst HapaboTk Ha MOMEHT
U1-16 BleO{:\ MSAFKOro Mycka (3apaHue 4acToTbl nocne U32 o | BosHMKHOBeHYS OLLNBOK, C MSITON MO AECSTYHO.
JIMHEVHOTO Pa3roHa/TOPMOXXEHWsT) -
U1-18 | TapameTp, Bbi3BaBLMi owmbky OPE * CriepyioLLme OLUMBKM HE 3aHOCSITCSt B XKYPHaI OLIMOOK:
U1-24 | YacToTa Ha MmnyrnsCHOM BXoae CPF00, 01, 02, 03, UV1 n Uv2.
[etanusauusi oLmMbku
U2-01 | Tekywuas owumbka
U2-02 | MpenpinyLias owmbka
U2-03 3agaHue YacToTbl NPY BO3HUKHOBEHUM
npeabiayLwen owmnokmn
U2-04 BbIxoaHas YacToTa npy BO3HUKHOBEHWM
npeabiayLen owmnokmn
U2-05 BhbIxoAHOM TOK MPY BO3HUKHOBEHWW NpeablayLLe
OLWnBKN
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6 Tabnuua napameTpoB

DYHKLUA
AUCKp.BX./ Onucatnue
BbIX.

Bbibop doyHKLMM AnCKpeTHOro Bxoaa

KoMaHfa CTyneH4aToro nepexrnodeHms
ckopocTu 1

KomMaHfa CTyneH4aToro nepexrnodeHms
cKopoCcTh 2

KoMaHfa CTyneH4aToro nepexmnodeHms
ckopocTtn 3

KomaHga «YacTota Ton4kosoro xofa»
6 (MmeeT npropuUTET Haf KOMaHOoN
CTYNeHYaToro NepeKIloYeHs CKOPOCTH)

7 Bbi6op BpemeHu pa3roHa/TopMoxeHns 1

He vcronbayeTcs (310 3HaueHvie BbIGMpaeTcs,
KORAa KnemMma He UCMorb3yeTest)

C6poc oLumbku (COpPOC OCYyLLIECTBIAETCS NPy
nepeknoyeHnn B coctosHue BKIT)

BHeLuHsIst oLumGKa; TN BXOOHOTO KOHTaKTa:
HOpMarbHO Pa3oMKHYTLIN/HOPMaTbHO
3aMKHYTbIN. KOHTaKT, PexuM oGHapyeHus:
0BbI4HbIA/BO BpeMsi paboTb!

20..2F

Bb160p dhyHKLMM AUCKPETHOTO BbIXoAa

B pexwume «Xoay» (BKI: aktusHa (BKIT)
0 KoMaHaa «Xoa» U Ha Bbixoa NogaHo
HanpsbkeHve)

HyneBasi ckopocTb

CornacoBaHue ckopocTein

['oToBHOCTL NpUBOAA

Owmwbka

| M| o N =

He ucnonb3.

HesHauuTenbHas owwmbka (MpeaynpexaeHue)
(BKI1: oTtoGparkaetcs npeaynpexaeHue)

-
o
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7 Mowuck u ycTpaHeHWe HencrnpaBHOCTen

7 Mouck u ycTpaHeHMe HencnpaBHOCTEM

4 OcHoBHbIe coobLeHns 06 owmnbkax U NnpegynpexapeHus

CoobLeHns o6 owwnbkax 1 npesynpexaeHs ykasbiBaloT Ha Hanuuue npobnem
B paboTe npuBoaa 1nu CUCTEMbI B LIENOM.

MpenynpexaeHve CONpPOBOXOAETCS OTOOpaKeHMeM Kkoda npemnynpexgeHus Ha
avcnnee n muraHvem uHaoukatopa ALM. [pu aTom BbIXog, MpYMBOAA MOXET He
OTKItoYaThCS.

Mpy BO3HWKHOBEHMW OLWIMOKM HA AMCMNEN BbIBOOWUTCA KOO OLWMOKM U HenpepbiBHO
cBetutcs uHoukatop ALM. TNpu 3ToM BbIXOA MpMBOOA HEMEOJSIEHHO OTKITHYaeTCs,
1 ABUraTtenb OCTaHaBNMBaETCs BbIGErom.

Onsa cHaTysa npegynpexaeHns unm copoca oLwmMbKN BbISCHUTE NPUYKHY, YCTPaHUTE ee,
a sarem npowusseguTe cbpoc npuBoaa HaxatveMm knaeuwwm Reset («Cbpoc») mnn
CHSATVMEM U NMOBTOPHOWN Nofavelt HanpshkeHUst MUTaHS.

3AMEYAHUE! 30ecb nepeyqucrieHbl monbKO camble 8axkHble rpedyrnpexoeHus
u owubku. lNMonHbil nepeyeHb MOXHO Haumu 8 pykogoocmee rno

3Kcrityamauuu.
WHavkaums Ha
avcnnee Mpeaynp. | Owwnbka MpuuunHa
Briokvposka [Insi 0AHOrO M3 AUCKPETHBIX BXOAOB 3afaHa (PyHKLMS MporpamMMHol BroKMpoBKY
BbIxoda o BbIX0OZa, U 3TOT BXOA, BblkItodeH. KomaHaa «Xody» He BOCNpUHUMaETCS
55 NPVBOAOM.
IMpv BEKTOPHOM pEeryrmpoBaHnu ¢ Pa3oMKHYTBIM KOHTYPOM B PesxuMe
Owmbka TOPMOXEHUS BbIN AOCTUMHYT NPEAEnbHbIA MOMEHT, KOTOPbLIN HaGnoaancs
perynmpoBanus o [fonblue 3 cex.
o * VlHepuwns Harpy3ku CRVLLKOM Benuka.
CF * MpepenbHOe 3Ha4YeHVe BpaLLaoLLEero MOMEHTa CRIULLKOM Maro.
» 3apaHbl HenpaBWIbHbIE 3HAYEHWUs NapaMeTpoB ABUraTensl.
Owwmbka
cXeMmbl
ynpaereHns o Mmeetcst npobriema B cxeme ynpasreHvsi NpuBoAa.
BHeluHui
curHan . o
OLLNGKY OT o o MocTynun BHELLHMIA curHan oLumMbKy OT YNpaBnsIoLLEro YCTPONCTBa Yepes
[on. Anatkl [OMOINHUTENLHYIO NNaTy CBS3N.
EF
BHeluHssa
owmbka o KomaHzp! npsiMoro 1 o6paTHoro xoaa Bbinv noaaHbl OAHOBPEMEHHO [OrbLUe
/: ’C 500 mc. laHHoe npegynpexaeHne NPUBOAWT K OCTaHOBKE ABUraTernsi.
BHewwHve
owmnbKn * MocTynun BHELUHWI cUrHan oWmnBKM OT yNpaensitoLwero ycTponcTea Ha
:L_/: ! Q o OfVH 13 OUCKPETHbIX BxodoB S1 ... S6.
oo 4.7 * HenpaBunbHO CKOHUryprpoBaHbl ANCKPETHbLIE BXOABI.
Cim0
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7 MNMowuck v ycTpaHeHWe HencnpaBHOCTEM

WUHavkauusa Ha
nvcnnee Mpeaynp. | Owwnbka MpuunHa
SambikaHve Ha Tok yTeuku Ha 3emniio npesbicun 50 % HOMUHAMNBHOTO BbIXOAHOIO TOKa NPUBOAA.
Semio o « MNospexaeHa nsonsauusa kabens unu gpuratens.
UF * UpeamepHas napasunTHasi EMKOCTb Ha BbIXOAe NpuBoAa.
3almTtHoe
OTKMoYeHe o O6a Bxofa 3aLLUMTHOTO OTKITIO4EHNS Pa3OMKHYThI. BbiIXoa NprBoaa OTKITOHEH,
s 1 NycK ABUraTensi HeBO3MOXEH.
oo
Owwbka Bbixoa npyBoaa OTKITOYEH, XOTA PasOMKHYT TOMbKO OAWH U3 BXOLOB 3aLLMTHOMO
OTKIO4EHUS (NPY OBbI4HBIX YCIOBUSIX AOMKHBI BbITb Pa3oMKHYTEI 06a BXoAa,
3almMTHOrO H1 1 H2).
OTKITHOHEHNA Q + OAVH KaHan MeeT BHYTPEHHIOK HEeVNCNPaBHOCTb U He OTKMoYaeTcs aaxe
L C NpW CHATUW BHELLHErO curHana.
noor « Ynpasnsiiowmin MK BbIknounn TonNbKO OAUH KaHan.
Moteps hasbl  BbixogHo kabenb oTcoeanHeH, unu noepexaeHa obmoTka ABuratens.
Ha BbIxoge o « [NOXON KOHTAKT B BbIXOAHbIX KNleMMax npvBoga.
" C « [IBratenb CAMLLKOM Marnoin MOLLHOCTH (TOK MeHee 5 % OT HOMUHanNbHOro
L TOKa NpuBOAA).
+ KopoTkoe 3amblkaHue unu 3amblkaHue Ha 3eMIto Ha BbIxofe NpuBoAa
Meperpyaka no « [lBMratens CRVLLKOM CUMbHO HarpyxeH.
_ o « CnuLLKOM KOpPOTKOE BPeMsi pasroHa/TOPMOXeHUs.
aLl * HenpaBwunbHo 3apaHbl XapakTepucTuku ABUraTens unv napameTpbl
TOKY V/f-xapaKkTepucTyK.
* BbIn BKMIOYEH 3MEKTPOMArHUTHBIA KOHTAKTOP Ha BbIXOAE.
Meperpes « CnuwKom BbicOKasi TemnepaTypa OKpyatoLel cpeapbl.
pagvatopa o o * He pabotaeT oxnaxaaroLwmii BEHTUNATOP.
T « BarpsisHuncst paguarop.
arwn ona « [epekpbIT NPUTOK BO3AyXa K paauaTopy.
Meperpyska « [lBMratens HarpyeH CMLWKOM CUMbHO.
aBwratens o « [lBuratens paboTaeT Ha HU3KOW CKOPOCTW NPU BbICOKOW Harpy3ake.
L * CnvLwKOM Marsble ANUTENBHOCTL LKA U BPEMs Pa3roHa/TOPMOXEHMSI.
oL o « 3agaHo HeBepHOEe 3HaYEHE HOMUHANBLHOTO ToKa ABUraTens.
Meperpyska - [IBUraTenb CRMLIKOM CUITbHO HarpyXeH.
npneoaa Q + MOLLIHOCTb Np1BOAA CAMLLKOM Mana.
ol 2 * Cr1LLKOM BbICOKMIA BpaLLAOLLMIA MOMEHT MPU HU3KOW CKOPOCTW.
MobiwerHoe HanpsixeHwe LUMHBI NOCTOSIHHOO TOKa YPEe3MEPHO BO3POCIIO.
Hanpsbkerme * Bpems TOpMOXEHWS CIULLIKOM Maro.
LLIMHb o o « MpenoTepaLLeHme OnpoKVNaLIBaHUS POTOPA OTKIIOYEHO.
MNOCTOSHHOTO * HevicnpaBeH BCTPOEHHbI/ BHELLHUIA TOPMO3HOW Pe3ncTop.
Toka * HectabunbHoe ynpasneHue asuratenem B pexume OLV.
o * CrU1LLKOM BbICOKOE BXOHOE HanpsikeHue.
O6pbis dhasbl
BXO[HOMO « MageHne BXOAHOTO HaNpsixeHWst Unu pasdanaHc gas.
HanpsHkeHs! o * O6pbIB O4HOW 13 BXOAHBIX (has.
oc « OcnabneHHbIl KOHTaKT Ha BXoAe npueoaa.
i
Otkas
TOPMO3HOTO
TpaH3ucTopa o HeucnpaBeH BHYTPEHHWIA TOPMO3HOW TPaH3MCTop.

=T
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7 Mowuck u ycTpaHeHWe HencrnpaBHOCTen

WHavkaumsa Ha
Auvcnnee
C6poc oLumbkm
BO Bpemsi
paboTbl

Mpeaynp. | Owwnbka MpuuunHa

@] Bbina nogaHa komaHaa copoca oLmbKM BO BpeMsi AENCTBUSA KOMaHabl «Xoay.

__ i
L
MoHmxeHHoe
Hanpskerme HanpsbxeHue B LWMHE NOCTOSIHHOTO TOKa YNaso HIKe YPOBHSI OGHaPYXeHMs

LLHBI o o NOHWKEHHOTO HanpshkeHus (L2-05).
NOCTOAAHHOTO « Mponagaxvie anekTponuTaHua Un oGpbIB OAHOM U3 BXOAHLIX (has.
Toka * Mana MOLLHOCTb UCTOYHMKE MUTAHUS.

[N 1
[N
MoHwxkeHHoe
HanpsxeHve

Ha o HanpsbkeHue NUTaHUs KOHTPOrNepa NPUBOAA CIMLLIKOM HI3KOE.
KOHTponnepe

[ -
LuC
Owwubka
3apsigHOro
ycTpoiicTea

o HewucnpasHa 3apsigHas cuctema Ans WnHbI MOCTOSHHOTO ToKa.

"_"U_:}
¢ OwnbKM NnporpaMMupoBaHUA

Owmwnbka nporpammmpoBanns (OPE) Bo3HukaeT B crnyyae 3ajaHusi HEMPUMEHMMOrO
napameTpa Wnu HenpaBuibHOW HAaCTPOMKN 3HaYeHUst OTAenbHOro napametpa. Ecnm
npovcxoguT owmbka nporpaMMupoBaHus, HaxvuTe knaBuwy ENTER gns BeiBoga
napametpa U1-18 (MapameTtp, Bbi3BaBwmii OPE). B atom cnyyae Ha gucnnee bynert
oTOOpaXKeH napameTp, Bbi3BaBLUMiA onbky OPE.

CBeToauoaHbIn
avcnnen MpuunHa MepbI no ycTpaHeHUto

oPEO1 MoLLHoCTb NpyBoAa 1 3Ha4YeHWe napameTpa 02-04
O He CoBMnajatoT.

orco

oPEO02

Wcnpasbte 02-04.

HHble 3Ha4YeHuUsa METPOB BbIXOOAT o
Ochs Sapa e a apameTp OH 3 3apaiite npaBuUnbHbIE 3HAYEHWSI.

[ .
afEldc AonycTnmMble npeaenb!

[Insi MHOTOGPYHKLIMOHAMBHBIX AUCKPETHBLIX BXOOOB:

(H1-01 ... H1-06) BbIGpaHbl HecoBMECTUMblE

DYHKLMM.

« [Ins AByX BXOAOB 3af@aHa ofHa 1 Ta xe

oPEO03 dyHKUMA (kpome «BHeluHsAs omnbkay * NicnpaBbTe HenpaBunbHbIE HACTPOWKM.

5 n «He ncnonb3yetcsi») * Moppo6Hyto nHdopmaLmio cmoTpute

huj * He 6binu HacTpoeHb! Te hyHKLMKN BXOAO0B, B PYKOBOZACTBE MO 3KCMyaTauum.
HacTpoWka KoTopblx obsi3atensHa Ans
paboTbl APYrnXx dyHKLUIA.

« Bbinu 3aaaHbl OyHKLMK, OQHOBPEMEHHas
paboTa KOTOpbIX He JonycKaeTcs.

_oCn
oo
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7 MNMowuck v ycTpaHeHWe HencnpaBHOCTEM

CeeToanoaHbIn

aucnnen MpuuuHa Mepkb! no ycTpaHeHuio
* MapameTtpam, onpeaenstowmm cnocob BBoaa
komaHgbl «Xoay (b1-02) nnu cnocob BBoAa
oPEO5 3agaHus yactoTbl (b1-01), nprcBoeHo * YctaHoBUTE TPebyemyto JONOMHUTENbHYIO
3Ha4eHue 3, 0QHAaKO He YCTaHOBMNEHO HUKAKWX |  nnaty.
A 'l_lll_' :'-/ L" [ONOMHUTENbHBIX NNar. « 3apaiiTe npaBUnbHble 3HAYEHUSI
- - * B kauecTBe UCTOYHMKA 3aaHNs YaCTOTbl b1-01 1 b1-02.
BbIGpaH MNyNbCHbIN BXoA, ogHako H6-01
He paBeH 0.
Hacrpoikv napameTpos H3-02 n H3-10 ans
MHOrOCYHKLIMOHAMbHBIX aHANOrOBbIX BXOA0B
KOH(PIUKTYHOT C HacTporkamm Anst coyHKLMIA
MO-perynupoBaHus. .
oPEOQ7 . I'Iapan?:anaM H3-02 n H3-10 npuceoeHo Ilf;:;é);z:;ilmoﬁble HEBEPHO HACTPOEHHbIE
acrn OfIHO 1 TO Xe 3HaueHne (3a ncknoyeHnem . I'Io,qpoﬁHyrd UHGOPMALVIC CMOTOUTE
g 3Ha4eHnn «0» n «F») B
* [Insi 060Mx aHaNoroBbIX BXOA0OB PYKOBOACTBE MO SKCNIyaraumu.
N OAHOBPEMEHHO ANS UMMNYIIbCHOTO
BxoAa 6binu 3aaaHbl dyHkuum M-
perynvpoBaHusi.
oPEOS Bbina 3apaHa yHKLMS, 1cnonb3oBaHWe KoTopoid | » MicnpassTte niobble HeBEPHO HACTPOEHHbIE
B BblGpaHHOM pexuMe HEBO3MOXHO (OLwmnbka napameTpsbl.
SBhEno MOXET BO3HUKHYTb MOCIE U3MEHEHUS pexvMa * Moapo6Hyto nHhopmaLmo cMoTpUTe
= =EE perynmpoBaHusi) B PYKOBOZCTBE MO 3KCnyatauum.
oPE10 « MpoBepbTe HacTpoiikn V/f-xapakTepucTuku.
ac i HenpasunbHas HacTpoiika V/f-xapaktepuctukn. | » Moapo6Hyo nHhopmaLumio cMoTpuTe
arc oy B PYKOBOZCTBE N0 3KCnnyarauum.

4 OwKnbKM aBTOHACTPOMKM.

CBeToanopaHbIn

ancnnei MpuuunHa MepbI no ycTpaHeHuIo

Er-01 Owwmbka napaMeTpoB AsuraTens

T BeeneHb! HeBepHble faHHble ABuraTens BeenuTe faHHble elle pa3 v nosTopuTe
lC -0 (Hanpumep, OCHOBHas YacToTa He COOTBETCTBYET | aBTOHACTPOMKY.

B OCHOBHOWA CKOPOCTH).
.

e e
_ A3 « MNoaknioyeHne BLINOMHEHO € oLnBKamu. aé)TOHaF:)TpOVIKypzTC)(I).e,qVIHVInB Harpy3Kky oT
[ « [1Buratenb CAULLIKOM CUIMbHO Harpy>eH. ’

[lBuratens CAULLIKOM CUIbHO Harpyxel BVTETENs.

Er-03

Bbina Haxara knasuwwa STOP, noatomy
aBTOHACTpPOIKa NpekpaTunach.

[NoBTOpUTE aBTOHACTPOVKY.
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7 Mowuck u ycTpaHeHWe HencrnpaBHOCTen

CeetoanoaHbIn
avcnnen

MpuuunHa

Mepkb! no ycTpaHeHUo

Owwbka Npy U3MEPEeHUM COMPOTVBIEHMS!

+ BBegeHbl HenpaBurbHble AaHHbIE.

* MpeBbILLEHO AOMNYCTUMOE BPEeMSi BbINONTHEHNS!
aBTOHaCTPOWKY.

+ PaccyutaHHble 3HaYeHVs BbIXOAST 3a
npefensl AnanasoHa.

Owwwmbka n3mMepeHns Toka XorocToro Xoaa

[aBvratens

* BbINn BBEAEHBI HEBEPHBIE 3HAYEHMS.

» ABTOHacTpoWKa AnUTCS CIIULLKOM AOMro.

* PaccuutaHHble 3HaYeHwsi BbIXOAST 3a
npeaens auanasoHa.

OLwmbka HOMMHANBEHOTO CKOMBXKEHWS ABuUraTens

* Bbinu BBeAeHbI HeBepHbIe 3HaYeHNs.

* MpeBbILLEHO AONYCTUMOE BPEMS BbINOMHEHUS
aBTOHaCTPOWIKH.

* PaccuntaHHble 3Ha4YeHust BbIXOAAT 3a
npegens! AgvanasoHa.

* MNpoBepbTe BBEAEHHbIE 3HAYEHUS.

* MpoBepLTE 3NEKTPUYECKNE COEANHEHMS.

+ BBeawuTe AaHHble elle pa3s u NoBTOpUTE
aBTOHaCTPOWKY.

Owwmbka pasroHa
[lBuraTenb He pa3orHarncs 3a oTBeieHHOe Bpemsl.

* YBenuyste Bpemsi pasroHa C1-01.

* MNpoBepbTe HacTpoiiky napameTpos L7-01
1 L7-02, 3apatolwimx npeaernbHble 3HaueHus
MOMEHTa.

Owwmbka B CBA3M CO CKOPOCThIO ABUraTernsi.
Bbino 3agaHo CrMLLKOM BbICOKOE 3HaueHue
MOMEHTa.

* YBenuyste Bpemsi pasroHa (C1-01).
+ Ecnn BO3MOXHO, OTCOEAVHUTE Harpysky
ABuraternsi.

Owwbka onpeaeneHns Toka

» OGpbIB 0AHOWN UNK BCEX BLIXOAHBIX ha3.

* ToK Unn Yepecyyp mar, unv npesbILLAET
HOMWHarbHbIN TOK MPUBOAA.

* HevcnpaBeH gatumk Toka.

« MNpoBepbTe 3eKTpUieckne CoeanHeHns.

« MNpoBepbTe COOTBETCTBME HOMUHAMBHBIX
XapaKkTepucTuK NpuBoaa n Asuratens.

« MNpoBepbTe Harpy3aky. (ABTOHACTpoViKa AOMmKHa
6bina BeinonHATLCS 6e3 nogcoeanHeHNs
Harpysku).

» 3ameHuTe nNpueoa.

MpenynpexaeHvie B CBS3W C HOMUHATBHBIM
TOKOM

* MpoBepbTe napameTpbl V/f-xapakTepucTuku.

End1 + 3apaHvie MomeHTa npesbicuno 20 % Bo * BbinonHuTe aBTOHACTPOKY 6e3
- BPEMSsi aBTOHACTPOWKM. NOACOEAVHEHNS Harpy3Ku.
cogo * BbIYMCNEHHBIN TOK XOMOCTOro XoAa + BBeauTe faHHbIe elle pas 1 NoBTopuTe

nsuratens npesbicun 80 % HOMUHaNBLHOMO aBTOHaCTPOMKY.
TOKa Asuratens.
MpenynpexaeHvie B CBS3M C HACbILLEHEM
ceppeqH1Ka asuratenst * [MpoBepbTe BBEAEHHbIE 3HAYEHUSI.
End2 * BbluMCNEHHbIE 3HAYEHUS HACbILLEEHUS « MposepbTe Lenu gsuratens.
Eqa2 cepaedHuKa ABuratens npesbiwaoT * BeinonHute aBToHacTpoiky 6e3
[onycTUMble npeaenbl. NOACOEAVNHEHNS HarpysKu.
* Bbinn BBEEHbI HEBEPHbIE 3HAYEeHNS.
End3

C

_
Cg

MpepynpexaeHve B CBA3W C HOMUHAMBbHbBIM
TOKOM

MpoBepbTe BBEAEHHBIE AAHHBIE U MOBTOPUTE
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1 Givenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

1 Guvenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

Omron Yaskawa Motion Control B.V. (OYMC) ¢ok ¢esitli endiitriyel uygulamalarda
kullanim igin bilesen pargalar saglar. OYMC dUrilnlerinin se¢imi ve uygulanmasi
ekipman tasarimcisinin veya son kullanicinin sorumlulugundadir. OYMC urinlerinin
nihai sistem tasariminda ne sekilde kullanildigi konusunda hig¢ bir sorumluluk kabul
etmez. Hi¢ bir durumda hi¢ bir OMYC Uriind bir Uriin veya tasarimda 6zel ve ek
glvenlik kontroll olarak kullaniimamalidir. Istisna olmaksizin, tiim kontroller hatalari
dinamik olarak algilayacak ve her durumda hata givenligini sadlayacak sekilde
tasarlanmalidir. OYMC tarafindan Uretilmig bir bilesen igerecek sekilde tasarlanmig
tim drdnler son kullaniciya bu parganin givenli kullanimi ve g¢alismasini
saglayacak uyarilar ve talimatlarla saglanmalidir. OYMC tarafindan saglanmis tim
uyarilar son kullaniciya aynen ulastinimalidir. OYMC sadece kilavuzda belirtilen
standartlar ve teknik 6zelliklerle ilgili olarak urlininin kalitesine yonelik acgik garanti
saglar. DOGRUDAN VEYA DOLAYLI BASKA HIC BIR GARANTI SUNULMAZ.
OYMC kisisel yaralanma, maddi hasar, kayiplar veya Urlnin vyanlis
kullaniimasindan dodan tazminatlar konusunda hi¢ bir sorumluluk kabul etmez.

€ Genel Uyanilar

A\ UYARI

* Bu siriiciiniin montaji, kullanimi veya bakimi 6ncesinde bu kilavuzu okuyun
ve anlayin.

e Tium uyarilara, ve talimatlara kesinlikle uyulmahdir.

* Tiim igslemler kalifiye personel tarafindan yapilmalidir.

 Siriici bu kilavuza ve yerel yasalara uygun sekilde monte edilmelidir.

* Bu kilavuzdaki emniyet mesajlarina dikkat edin.

Bu kilavuzdaki uyarilara dikkat ediimemesinden kaynaklanacak yaralanmalar veya
ekipman hasarlarindan kullanici firma sorumlu olacaktir.

A\ UYARI

Uyari ve talimatlara uyulmadigi takdirde 6lim veya ciddi yaralanmalara sebep
olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

Bu kilavuzdaki Emniyet mesajlarini gostermek icin asagidaki standartlar kullanilmgtir:
A\ DIKKAT

Uyulmadigi takdirde hafif veya orta yaralanmalara sebep olabilecek tehlikeli durumlari gosterir.

BILDIRIM
Maddi hasar mesaji gosterir.

2 I67E-TR V1000 Hizl Baslangig Kilavuzu




1 Giivenlik Talimatlarn ve Genel Uyarilar

€4 Emniyet Uyarilar

A UYARI
Elektrik Carpma Tehlikesi

* Siiriiciiyil bu kilavuzda agiklanmamis sekilde degistirmeyin veya miidahale etmeyin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

OYMC drinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir.
Bu Urlinde degisiklik yapilmamalidir.

* Kapasitorler tamamen desarj olmadan terminallere dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lUm veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.
Terminalleri kablolamadan o6nce, ekipmana gelen tum giici kesin. Gug¢ beslemesi
kapatildiktan sonra bile i¢ kapasitorler yuklu kalir. Sarj gostergesi LED’i DC bus
gerilimi 50 VDC altinda oldugunda sénecektir. Elektrik carpmasini énlemek igin, tim
gostergeler sondikten sonra en az bes dakika bekleyin ve emniyetli seviyeyi
dogrulamak igin DC bus gerilimini dlgln.

« Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Pargalarin bakim, inceleme ve degisimi sadece AC sirlcilerin montaj, ayarlama ve
bakimi hakkinda bilgili kisilerce yapilmalidir.

* Giig acik iken kapagi ¢ikartmayin veya devre kartlarina dokunmayin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

¢ Motor tarafi topraklama terminalini her zaman topraklayin.

Ekipmanin uygun olmayan sekilde topraklanmasi motor sasisine dokunulmasi
durumunda 6lime veya ciddi yaralanmalara sebep olabilir.

« Sarkan kiyafetler, miicevher veya g6z korumasi olmadan bu siiriicii lizerinde galigmayin.
Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Sdrlcu Gzerinde galismaya baslamadan 6nce saat ve ylzik gibi tim metal nesneleri
cikartin, sarkan giysileri sabitleyin ve g6z korumasi takin.

 Siiruicu gikiglarini asla kisa devre yaptirmayin.

Siriclt cikislarini kisa devre yaptirmayin. Buna uyulmamasi 6lim veya ciddi
yaralanmalara yol acgabilir.

Ani Hareket Tehlikesi

* Rotasyonel Otomatik Ayarlama sirasinda motordan uzak durun. Motor aniden
caligmaya baslayabilir.
Ekipmanin otomatik ¢alismasi sirasinda, makine aniden hareket etmeye baslayabilir,
bu 6lime veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
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Givenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

A UYARI

* Giig verildiginde, sistem beklenmedik sekilde ¢alisabilir, bu 6liime veya ciddi
yaralanmalara yol acabilir.
Gug veriimeden 6nce, tum personel siriiciden, motordan ve makine alanindan uzak
durmalidir. Surlclye gi¢ vermeden 6nce kapaklari, baglantilari, saft anahtarlarini ve
makine yuklerini sabitleyin.

Yangin Tehlikesi

* Uygun olmayan gerilim kaynagi kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.

Gi¢ vermeden o6nce, suructinin nominal geriliminin gelen gictn gerilimine
uydugundan emin olun.

* Uygun olmayan yanici malzeme kullanmayin.
Buna uyulmamasi yangin sebebiyle 6lim veya ciddi yaralanmalara yol agabilir.
Sirictyl metal veya yanici olmayan bir malzemeye baglayin.

¢ AC hat giiciinii U, V, ve W gikis terminallerine baglamayin.

* Gii¢ besleme hatlarinin ana devre girig terminalleri R/L1, S/L2, T/L3’yele
(veya tek faz igin R/L1 ve S/L2) bagli oldugundan emin olun.
AC gl¢ hattini strictinin motor ¢ikis terminallerine baglamayin. Buna uyulmamasi
¢ikis terminallerine hat gerilimi uygulanmasi sebebiyle surlicinin hasar gdérmesinden
cikabilecek yangin sonucunda 6lum veya ciddi yaralanmaya sebep olabilir.

¢ Tim terminal vidalarini belirtilen sikma torku ile sikin.

Gevsek baglantilar elektrik baglantilarinin asiri Isinmasi sebebiyle gikabilecek yangin
sonucu 6lim veya ciddi yaralanmalara yol acabilir.

A\ DIKKAT

Carpma Tehlikesi

e Siriciyiu 6n kapagindan tagimayin.
Buna uyulmamasi slrtcinun dismesinden kaynaklanabilecek hafif veya orta
yaralanmalara sebep olabilir.

Yanma Tehlikesi

* Sogutucu veya frenleme rezistor donanimina gii¢ kapandiktan sonraki soguma
siiresi gegene kadar dokunmayin.
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1 Giivenlik Talimatlarn ve Genel Uyarilar

BILDIRIM

Ekipman Tehlikesi

 Siiriicii ve devre kartlarini kullanirken uygun elektrostatik degarj prosediirlerine
(ESD) uyun.
Uyulmamasi stirticti devrelerinde ESD hasarlarina yol agabilir.

» Siriiciiden gerilim ¢ikigi varken asla motor baglamayin veya ayirmayin.
Uygun olmayan ekipman dizilimi strtclye zarar verebilir.

¢ Siriiciiniin hig bir boliimiine gerilim dayaniklilk testi uygulamayin.
Uyulmamasi siiriict igindeki hassas aygitlarda hasara yol agabilir.

¢ Hasarli ekipmanlan kullanmayin.
Uyulmamasi ekipmana daha fazla zarar verebilir.
Gorllebilir hasari veya eksik pargasi bulunan ekipmanlari baglamayin veya galistirmayin.

 Yiiriirlikteki yasalara uygun sekilde yeterli kisa devre korumasi monte edin.
Uyulmamasi surlicuiye zarar verebilir.

Siriici 100.000 RMS simetrik Amper, 240 VAC maksimum (200 V Sinifi) ve 480 VAC
maksimum (400 V Sinifi)'dan fazla saglamayacak devrelerde galismak igin uygundur.

* Kontrol kablolamasi i¢in korumasiz kablo kullanmayin.

Uyulmamasi kotu sistem performansina sebep olacak girisim yaratabilir. Korumali
bukulmus cift kablo kullanin ve korumayi cihazin topragina topraklayin.

» Kalifiye olmayan personelin ekipmani kullanmasina izin vermeyin.
Uyulmamasi stirlicii veya frenleme devresinde hasara yol agabilir.

Siriictiye frenleme opsiyonu baglarken frenleme opsiyonunu kullanma kilavuzunu dikkatle
g6zden gegirin.

» Siriicii devresini degistirmeyin.
Uyulmamasi suriiciiye hasar verebilir ve garantiyi gecersiz kilar.

Yaskawa Uriinde kullanici tarafindan yapilmis degisikliklerden sorumlu degildir. Bu triinde
degisiklik yapiimamalidir.

 Siiriici ve diger cihazlan bagladiktan sonra tiim baglantilarin dogru oldugundan
emin olmak i¢in kablolamayi kontrol edin.

Uyulmamasi surlicuiye zarar verebilir.

* Onaylanmamis LC veya RC girisim bastirma filtreleri, kapasitorler veya asin gerilim
koruma aygitlarini siiriicii gikisinda kullanmayin.

Onaylanmamis filtrelerin kullaniimasi suriicii veya motor ekipmanina hasar verebilir.
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1 Givenlik Talimatlari ve Genel Uyarilar

€ CE Diisiik Gerilim Yonetmeligi Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu surlct Avrupa Standartt EN61800-5-1 ile uyumlu sekilde test edilmistir ve
Dislk Gerilim Yonetmeligine tam olarak uygundur. Bu cihaz baska cihazlarla
kullanilirken asagidaki kosullar saglanmalidir:

Sdruciyu kirlilik derecesi 2'den yuksek ve IEC 664'e gore asiri gerilim kategorisi
3’den yiksek yerlerde kullanmayin.

400 V sinifi sardcdiler igin ana glicin nétr ucunu topraklayin.

4 UL/cUL Stndartlari Uyumlulugu igin Uyarilar

Bu suructu UL standartt UL508C’ye gore test edilmistir ve UL gereksinimleri ile
uyumludur. Bu cihaz bagka cihazlarla birlikte kullanilirken asagidaki kosullar
saglanmahdir:

Sdraciyu kirlilik derecesi 2'den yiiksek (UL standarti) yerlere monte etmeyin.

UL standartlarina uygun bakir kablolar (nominal 75°C) ve kapali dongi konnektorler
veya CSA sertifikall halka konnektorler kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna
bakin.

Dusuk gerilim kablolari NEC Sinif 1 devre iletkenleri ile kablolayin. Kablolama igin
ulusal veya vyerel yasalara uyun. Kontrol devresi terminali igin sinif 2
(UL yénetmelikleri) gii¢c kaynagi kullanin. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.
Bu surici UL kisa devre testinden gegmistir, bu test 200 V siiriict igin maksimum
240 V, 400 V sinifi siricu icin maksimum 480 V'ta glic kaynaginda kisa devre
oldugunda akim akisinin 30.000 amperin Ustline ¢gikmayacagini belgeler.
Sirlcinin dahili motor asir yik korumasi UL standartlarina ve NEC ve CEC
uygundur. Ayarlama L1-01/02 parametreleri ile yapilabilir. Detaylar igin kullanma
kilavuzuna bakin.

€ Giivenli Devre Disi Fonksiyonu igin Uyarilar

Sirtctnin Gulvenli Devre Digi fonksiyonu EN954-1, givenlik kategorisi 3 ve
EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn edilmistir ve EN60204-1, durdurma
kategorisi O ile tanimlanan givenli durusu saglamak igin kullanilabilir (gictn
kesilmesi ile kontrolstiz durma). Bu fonksiyonun uygulamasi ile iligkili detaylar igin
kullanma kilavuzuna bakin.

6 I67E-TR V1000 Hizli Baslangi¢ Kilavuzu



2 Mekanik Montaj

2 Mekanik Montaj

€ Aldiktan Sonra

Siriclyu aldiktan sonra lutfen asagidaki islemleri gerceklestirin:

« Slrlclylu hasarlara kargi kontrol edin. Eger aldiginizda surict hasarli
gOrunlyorsa, tedarikginizle gérisin.

« Isim plakas! lzerindeki bilgiyi kontrol ederek dogru modelin geldiginden emin
olun. Eger yanhs model geldiyse, tedarikginizle gérisin.

4 Montaj Ortami

Sirtcunin optimum émir performansi igin, strliclyl asagidaki kosullari karsilayan

bir ortamda kurun.

Ortam

Kosullar

Montaj Alani

ic Mekanlar

Cevre Sicakhgi

-10°C ila +40°C (NEMA Tip 1)
-10°C ila +50°C (Agik Sasi Tipi)

Ek paneli kullanirken, alanda sogutma fani veya klima kullanarak ek panel
icerisindeki sicakhigin belirlenen seviyeleri asmadigindan emin olun.

Sdricu Uzerinde buzlanmaya izin vermeyin.

Nem

% 95 RH veya daha diisik, yogunlasmasiz

Depolama Sicakligi

-20°C ila +60°C

Cevreleyen Alan

Sdrictnin monte edildigi yerde asagidakiler olmamalidir:
* yag, budu ve toz

metal talaslari, yag, su veya diger yabanci cisimler
radyoaktif malzemeler

yanicl malzemeler (6rn., agag)

zararl gazlar ve sivilar

asiri vibrasyon

kloridler

direkt glines 15131

e o o o o o o

Yukseklik 1.000 m veya daha az
Vibrasyon 10 - 20 Hz, 9,8 m/s?, 20 - 55 Hz, 5,9 m/s?
Yoén Maksimum sogutma etkisi icin sirtict dikey olarak monte edin.
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2 Mekanik Montaj

€ Montaj Yonii ve Bosluklar

Sirlicliyii daima dik olarak monte edin. Unite

cevresinde sagdaki gsekilde gdsterildigi Havag
sekilde yeterli sogutma igin alan birakin. o =0s]
Not: “Yan yana” montaj kullanilarak m
birden fazla Unite sekilde
gosterilenden daha yakin monte
edilebilir. Detaylar igin Ilitfen h
kullanma kilavuzuna bakin.
Havaf
4 Boyutlar
d w1 o =
1T Model Boyutlar (mm) Agirhk
VZA* [Sek] G [ Y [ D [G1]Y1[Y2]Y3]Y4[D1] d | (kg)
BOP1 68 [128] 76 [ 56 [118[ 5[ - | - [65[M4| 06
BOP2 68 [128] 76 [ 56 (118 5[ - | - |65 M4] 07
A BOP4 68 [ 128 | 118 | 56 [118] 5 | - | - [385/M4| 1,0
BOP7 108 | 128 [137,5/ 96 [118| 5 | - | - [ 58 [M4| 15
oo B1P5 108 128154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
B2P2 140 [ 128 | 163 [ 128 [118] 5 | - | - | 65 [M4| 2,1
B4P0O A gelistiriliyor
20P1 68 [128] 76 | 56 [118] 5| - | - [65|M4| 0,6
20P2 68 [128] 76 [ 56 (118 5| - | - |65|M4| 06
20P4 68 [128 108 | 56 [118] 5 [ - | - [385/M4| 0,9
20P7 68 [ 128|128 | 56 [118] 5 | - | - [385]/M4| 1.1
- = 21P5 108 128129 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,3
22P2 108 [ 128 [137,5| 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 14
24P0 140 [ 128 [ 143 [128 118 5 | - [ - | 65 [M4| 2,1
25P5 140 | 254 | 140 [122]248| 6 [ 13]6,2 55 [M5| 338
= z 27P5 p | 140254140 |122/248| 6 | 1362 55 |[M5| 38
H 2011 180 | 290 | 163 [ 160 [284| 8 [15[6,2| 75 [M5| 55
2015 220358 | 187 [ 192|336 7 [15[7,2] 78 [M5] 9,2
40P2 108 128 | 81 [ 96 [118| 5| - [ - [10[M4]| 08
B 40P4 108 [128] 99 | 96 [118| 5 | - [ - [28 [M4]| 10
U 40P7 108 | 128 [137,5| 96 [118| 5 | - | - |58 [M4| 14
Tip 1 41P5 A [108]128] 154 | 96 [118] 5 | - | - |58 [M4| 15
42P2 108 [ 128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
43P0 108 [ 128 154 | 96 [118| 5 | - | - |58 [M4[ 1,5
44P0 140 [ 128 [ 143 [128 118 5 | - [ - | 65 [M4| 2,1
45P5 140 [ 254 [ 140 [ 122248 6 [13]| 6 |55 |[M5] 3,8
47P5 g | 140254140 [122/248| 6 [ 13[62| 55 [M5| 38
4011 180 | 290 | 143 [ 160 [284| 8 [15] 6 | 55 [M5| 52
4015 180 [ 290 | 163 [ 160 |284| 8 [15] 6 | 75 [M5]| 55
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3 Elektriksel Montaj

3

Elektriksel Montaj

Asagidaki sekil ana devre ve kontrol devresi kablolamasini gosterir.

1 faz gii¢ kaynagi
igin R/L1ve S/L2
kullanin

Sigortalar

DC reaktor
(opsiyon)

Termal
role

Frenleme
rezistori
(ops)

T
i

L1 —
Gi
Ko 12 L2 — = Fitre V1000
13— /—E— © TIL3
Ana Anahtar -

Coklu fonksiyon
dijital girigler
(varsayilan ayar)

Coklu fonksiyon puls/

analog girisler

(varsayilan: frekans referansi)

Giivenli Devre Digi

girigleri

T

lleri/Durdur

B2

U/T1 ¢
VIT2
W/T3C

\
: O Koruma\l
|
Geri/Durdur s2 1 :@ = Kablo
1 Toprak
Harici Hata s3 ! j@ opral
: =
|
Hata Sifirlama ! s4 | @
" T i
Cokiuhiz1 | ! | s5 | @
™ T =
| 1
|
) PRI ;=
_________ L s +24V 8mA - .
[ | \ Coklu fonksiyon réle gikist
| | : vl +—— 250 VAC/30 VDC (10 mAila 1A)
1 } 24V : Hata : (varsayilan ayar)
i i
|
P DIP X
o sc switch S3
= i P Gal g )
o v : — Calisma sirasinda \
|
| 1 ov | 1 Coklu fonksiyon
'y ' | foto-kuplor
@ ::i::,r:;lll toprak | Frekans uyumu | 48Vdc,
! maks. 50 mA
H 1
~~ Puls Girisi \ Fotokuplér ortak | (varsayilan ayar)
i (maks. 32 kHz)

4y/1 Analog giris giic kaynagi
1 +10,5 Vdc, maks. 20 mA

A11 Goklu fonksvyon analog giris 1:

=

9

< A21 Goklu fonksiyon analog giris 2:
' m ACI 0Oila 10V (20 kQ2) veya

0/4ila 20 mA (250 Q)
v

Puls ¢ikist
(maks. 32 kHz)
(Cikis frekansi)
___lzleme gikiglart

Analog gikis (varsayilan ayar)

0Oila+10 VDC (2mA)
(Cikis frekansi)

maks. 115 kBps

\
1 T H2
1
1
! I HT
! i
H HC 1
AN J
Semboller.

T Bukulmus ¢ift kablo kullanin

I Korumali biikiilmis ¢ift kablo kullanin o

I67E-TR V1000 Hizh Baslangi¢ Kilavuzu
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3 Elektriksel Montaj

& Kablolama Ozellikleri

B AnaDevre

Ana devreyi kablolarken asagidaki tabloda listelenmis sigortalari ve hat filtrelerini
kullanin. Verilen sikma torklarini agsmadiginizdan emin olun.

EMC Filtre Tipi Tavsiye | Ana Devre Terminal Boyutlari
Ana Edilen
Model ; R/L1,S/L2, T/L3,
VZA* Rasmi Schaffner Sigorta | Motor ™um1,vit2, '| BY | GND
(Ferraz) ablosu WIT3, - +1. 42 B2
[mmZ] [ )

BOP1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP2 | A1000-FIV1010-RE | A1000-FIV1010-SE | TRS10R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP4 TRS20R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
BOP7 TRS35R 2,5 M4 M4 M4
B1P5 A1000-FIV1020-RE | A1000-FIV1020-SE TRS50R 2 VA M M4
B2P2 | A1000-FIV1030-RE | A1000-FIV1030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
B4P0O gelistiriliyor
20P1 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P2 TRS5R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
20P4 A1000-FIV20010-RE |A1000-FIV20010-SE TRS10R 15 M35 M35 | M35
20P7 TRS15R 1,5 M3.5 M3.5 | M3.5
21P5 TRS25R 2,5 M4 M4 M4
22P2 A1000-FIV2020-RE | A1000-FIV2020-SE TRS35R 4 MA M MA
24P0 | A1000-FIV2030-RE | A1000-FIV2030-SE | TRS60R 4 M4 M4 M4
25P5 ABT70<1> 6 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV2060-RE | A1000-FIV2050-SE AGT100<" 10 M4 M M5
2011 ABT150<1> 16 M6 M5 M6
2015 | A1000-FIV2100-RE ) A6T200<™> | 25 M8 M5 | M6
40P2 TRS2.5R 2,5 M4 M4 M4
20P4 A1000-FIV30005-RE |A1000-FIV30005-SE TRS5R 25 M4 M M4
40P7 TRS10R 2,5 M4 M4 M4
41P5 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
2P A1000-FIV3010-RE | A1000-FIV3010-SE TRS20R 25 MA M MA
43P0 TRS20R 2,5 M4 M4 M4
44P0 | A1000-FIV3020-RE | A1000-FIV3020-SE | TRS30R 4 M4 M4 M4
45P5 ABT50<1> 4 M4 M4 M5
27P5 A1000-FIV3030-RE | A1000-FIV3030-SE AGT60" 5 M2 M4 M5
4011 ABT70<1> 10 M5 M5 M5
4015 | AO00-FIV30SO-RE ) A6T80<™> | 10 M5 M5 | M6

<1> UL uyumlulugu igin farkli tipte sigorta kullaniimahdir. Detaylar igin kullanma kilavuzuna bakin.

Sikma Tork Degerleri

Ana devre terminallerini agagidaki tabloda verilen sikma degerleri ile sikin.

Terminal Boyutu M3.5 M4 M5 M6 M8
Sikma Torku [Nm] 0,8ila1,0 1,2ila1,5 2,0ila2,5 4,0ila 5,0 9,0ila 11,0
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3 Elektriksel Montaj

Kontrol Devreleri

Kontrol terminal karti vidasiz terminallerle donatilmistir. Daima asagida listelenmis
Ozelliklerde kablo kullanin. Gilivenli kablolama igin esnek veya esnek olmayan
pabuglu kablo kullanin. Pabug¢ uzunluguna goére siyirma uzunlugu 8 mm olmahdir.

¢

Kablo Tipi Kablo boyutu
Solid 0,2ila 1,5 mm?
Esnek 0,2ila 1,0 mm?
Pabuglu esnek 0,25ila 0,5 mm?

EMC Filtre Montaji

Bu sdrictu Avrupa standartt EN61800-3'e gore test edilmisti. EMC standartlarina
uyum icin ana devreyi asagida acgiklanan sekilde kablolayin.

1.

abhwiN

Giris tarafina uygun EMC gurtltu filtresi monte edin. Detaylar igin yukaridaki
listeye veya kullanma kilavuzuna bakin.

. Slirict ve EMC gurultu filtresini ayni pano igine yerlestirin.

. Suricu ve motor kablolamasi igin korumali kablo kullanin

. Minimum toprak empedansi igin toprak baglantilarindaki boya ve kiri temizleyin
. EN61000-3-2 ile uyum igin 1 kW'den kiigik siriicilere AC reaktdr monte edin.

Detaylar i¢in kullanma kilavuzuna bakin veya tedarikginize danisin

L2
L b [EYRES
Kablo kelepgesi Kablo kelepgesi
Panel veya duvara montaj Panel veya duvar montaj
Metal plaka Metal plaka
Q 0] Toprakiama Yizeyi ° | O~ Toprakiama Yuzeyi
(boyalari temizleyin) (boyalari temizleyin)
O]
A— A=
BRI
ulL as e
S
¥o N L3pL1 |
/| _ ol ’_—] |-
EMC —a EMC L oo |
Filtre TR TTETE Suriicd Filtre | Siriici
™~
Topraklama Topraklama
¥ Yiizeyi B Yuzeyi
I (boyalar (boyalari
) temizleyin) temizleyin)
Kablolama mesafesi mimkiin (G Dl Kablolama mesafesi mimkiin
oldugunca kisa oldugunca kisa
Kablo koruma Korumali motor Kablo koruma Korumali motor
topraidama kablosu toprakiama kablosu
elepgesi Motor tarafinda kelepges

Motor tarafinda

toprak koruma toprak koruma

Tek ve Ug Faz Unitelerin EMC Standartlari ile Uyumlu Kablolanmasi

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 1



3 Elektriksel Montaj

€ Ana Devre ve Kontrol Devresi Kablolama

B Ana Devre Girisini Kablolama

Ana devre girig icin asagidaki uyarilari dikkate alin.

» Sadece 0zellikle surtciler igin dizayn edilmis devre kesiciler kullanin.

» Eger toprak hatasi devre kesici kullaniliyorsa, bunun hem DC hem de yiiksek
frekans akimini algilayabileceginden emin olun.

» Eger giris anahtari kullaniliyorsa, anahtarin her 30 dakikada birden fazla

calismadigindan emin olun.

Sirucunin giris tarafinda DC reaktdr veya AC reaktor kullanin:

Harmonik akimi bastirmak igin.

Gli¢ besleme tarafinda gii¢ faktérini artirmak igin.

Kapasitér anahtarlamasi yapildiginda.

Blyik kapasiteli besleme transistori ile (600 kVA Uzerinde).

B Ana Devre Cikisini Kablolama

Ana devre ¢ikis kablolamasi icin asagidaki uyarilari dikkate alin.

 Surucu ¢ikislarina 3 fazli motor disinda bir yik baglamayin.

« Sirlcinin ¢ikislarina asla gii¢ kaynagi baglamayin.

Cikis terminallerini asla kisa devre yaptirmayin veya topraklamayin.

Faz dizeltici kapasitor kullanmayin.

Eger surlicl ile motor arasinda kontaktor kullaniliyorsa, sirticiden gerilim gikigl
varken asla calistirlmamalidir. Gerilim oldugunda kullaniimasi buyuk pik
akimlarina sebep olabilir bu da asiri akim algilamay: tetikleyebilir veya surtcuye
zarar verebilir.

B Toprak Baglantisi

Siritclyu topraklarken asagidaki uyarilara dikkat edin.

+ Toprak hattini kaynak makinasi gibi bagka bir cihazla asla paylasmayin.

« Daima elektrik ekipman teknik standartlarina uygun topraklama kablosu kullanin.
Topraklama kablolarini miimkiin oldugunca kisa tutun Sirlci sizinti akimina sebep
olur. Bu yliizden, eger toprak elektrodu ile mesafe ¢ok uzun olursa, suricinin
toprak terminalindeki voltaj dengesizlesecektir.

* Birden fazla suricu kullanildiginda, topraklama kablosunu déngu igine sokmayin.

B Kontrol Devresi Kablolama Uyarilari
Kontrol devrelerini kablolarken agagidaki uyarilara dikkat edin.

» Kontrol devresi kablolarini ana devre ve dider ylksek gli¢ kablolalarindan ayirin.
» Kontrol devresi terminalleri MA, MB, MC (kontak ¢ikis) kablolarini diger kontrol
devresi terminalleri kablolarindan ayirin.

12 I67E-TR V1000 Hizli Baslangig Kilavuzu



3 Elektriksel Montaj

 Harici gli¢ kaynagi icin UL standartlarina uygun Sinif 2 gii¢ kaynagi kullanin.

» Kontrol devreleri i¢in galisma hatalarini énlemek amaciyla bikilmus ¢ift veya
korumali bikulmus ¢ift kablo kullanin.

» Kablo korumalarini korumanin ve topragin maksimum temas alani ile topraklayin.

» Kablo korumalari kablonun her iki ucunda da topraklanmalidir.

®  Ana Devre Terminalleri

Terminal Tip Fonksiyon
. Glig girisini sirlicliye baglar.
RIL1, S/L2, T/L3 Ai'r‘iaide‘”e gligbesleme | o, "> 200 V girili siiriiciiler sadece R/L1 ve S/L2
arns terminallerini kullanir (T/L3 kullaniimaz).
U/T1, VIT2, W/T3 |Sirlcu cikis Motora baglanir.
B1, B2 Frenleme rezistoru Frenleme rezistéru ve frenleme rezistor tnitesi opsiyonu igin.
+1, 42 DC reaktér baglantisi SGég(rﬁenmde baglanir. DC reaktor baglamak igin baglantiyi
+1, — DC gug besleme girisi | DC gui¢ kaynagi baglamak igin.
. 200 V sinif igin: Toprak (100 Q veya daha az)
(2 terminal) Toprak Terminal 400 V sinif igin: Toprak (10 Q veya daha az)

B Ana Devre Terminalleri

Asagidaki sekil kontrol devresi terminal duzenini gosterir. Suricu vidasiz
terminallerle donatiimistir.

i

C

1i)e}
Terminal kartinda ¢ adet DIP switch, S1 ila S3 bulunur

sSwi1 Analog giris A2'yi akim veya gerilim girisi olarak ayarlar
Sw2 Dahili haberlesme portu RS422/485 terminal direncini etkinlestirir veya devre disi birakir.

swW3 dijital girisler icin PNP/NPN (varsayilan) mod se¢mek icin kullanilir (PNP harici 24 VDC gli¢
kaynagi gerektirir)

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 13



3 Elektriksel Montaj

B Kontrol Devre Terminalleri

Tip No. Terminal Adi (Sinyal) Fonksiyon (Sinyal Seviyesi), Varsayilan Ayar
Fotokuplér girigleri, 24 Vdc, 8 mA

Coklu S1 Not: Stiriict NPN mod igin 6nceden ayarlidir.
Fonksiyon ila | Coklu fonksiyon dijital giris 1 ila 6 PNP modu kullanilirken, DIP switch S3 “PNP” olarak
Dijital S6 ayarlanmali ve harici 24 VDC (% 10) gu¢ kaynagi
Girigler kullaniimahdir.

SC | Coklu fonksiyonlu giris ortak ug | Coklu fonksiyon girigleri ortak ug

. Yanit frekansi 0,5 ila 32 kHz, Oran: % 30 ila 70, Yiksek:

RP |Puls girisi ¥ A i - .
Coklu 3,5ila 13,2 V, Dislk: 0,0 ila 0,8 V, giris empedansi: 3 kQ),
Fonksiyon | *V |Analog giris gii¢c kaynag: +10,5 V (izin verilen maks akim 20 mA)
Analog/Puls| A1 |Cok fonksiyonlu analog giris 1 Oila +10 VDC (20 kQ) ¢dztn(rlik 1/1.000
Girigleri A2 |Cok fonksiyonlu analog giris 2 0/4 ila 20 mA (250 Q) ¢ozlnirlik: 1/500 (sadece A2)

AC |Frekans referans ortak ug ov

Guvenli Devre DigI Birakma . .
. 5 HC | 2. . 0 +24 V (izin verilen maks akim 10 mA)
Givenli Girigleri ortak ug
Devre Disi H1 Guvenli Devre DigI Birakma Bir veya her ikisi agik: Suricu ¢ikisi devre digi
Birakma Girigi 1 (girisin agiimasindan siriiciiniin ¢ikisi kesmesine
Girigleri Ho Giivenli Devre Disi Birakma kadqr gecen sure 1 ms’den kisa)
Girisi 2 Her lkisi Kapali: Normal ¢alisma

Coklu MA |N.A. (hata) Dijital rdle gikisi
Fonksiyon | MB |N.K. ¢ikis (hata) 30 VDC, 10 mAila 1A
Réle Cikis | MC | Dijital gikis ortak ug 250 VAC, 10 mAila1A
Coklu P1 |Fotokuplor ¢ikis 1
Fonksiyon [ p2 |Fotokuplor gikis 2 Dijital fotokuplér cikis
PHC R 48 VDC, 0 ila 50 mA
Cikis PC |Fotokuplor ¢ikis ortak

MP | Puls ¢ikisi 32 kHz (maks)
izleme ) Oila 10 VDC (2 mA veya daha az),
Cikis AM | Analog izleme ¢ikis! Cozuniirlik: 1/1.000 (10 Bit)

AC |izleme ortak ug ov

R+ | Haberlesme girisi (+)
MEMOBUS/| R- | Haberlegsme girigi (-) MEMOBUS/Modbus haberlesme.:
Haberlesme| S+ |Haberlesme ¢ikisi (+) RS-485 veya RS-422, 115,2 kBps (maks)

S- |Haberlesme ¢ikis (-)

BiLDIiRIM! Terminaller HC, H1, H2 Giivenli Devre Digi Birakma fonksiyonu
igin kullanilir, bu fonksiyon H1 veya H2 girigslerinden biri
acildiginda ¢ikis gerilimini 1 ms’den kisa siirede keser. EN954-1,
glivenlik kategorisi 3 ve EN61508, SIL2 ile uyumlu olarak dizayn
edilmistir. EN60204-1, durdurma kategorisi 0 ile tanimlanan
glvenli durusu saglamak igin kullanilabilir. Givenli Devre Digi
fonksiyonu kullaniimadik¢a HC, H1, veya H2 arasindaki kabloyu
cikartmayin.
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4 Tus Takimi Calismasi

4

Tus Takimi Galismasi

€ LED Operator ve Tuslar

LED operatér suriicliyl programlamak, baslatmak/ prpp— O
durdurmak ve hata bilgisini gdstermek igin I
kullanilir. LED’ler surict durumunu gdsterir. =
jm]
0
B Tuslar ve Fonksiyonlar !
Ekran Isim Fonksiyon

Veri Gosterim
Alani

Frekans referansini, parametre numarasini vs gosterir.

ESC Tusu Onceki meniiye déner.
> RESET Tusu Imleci saga hareket ettirir.
RESET, Hatay: sifirlar.
Siricuyl LOKAL modda calistinir. Calisma LED'i
A « stirlicti motoru galistirirken yanar.
GRUN RUN Tusu « durmak igin yavaslarken veya frekans referansi 0 iken yanip soner.

« slirlict DG ile devre disi kaldiginda, surtici hizli durdurma ile
durduruldugunda ve giig agilirken galistir komutu aktif oldugunda hizla
yanip soner.

Yukari Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs segmek igin yukari hareket ettirir.

Asagi Ok Tusu

Parametre numarasi, ayar degeri vs segmek icin asagi hareket ettirir.

=4 |STOP Tusu Sirlcuyl durdurur.
ENTER Tusu Modlari, parametreleri seger ve ayarlari saklamak igin kullanilir.
LO/RE Secim Stirtict kontrollini operatdr (LOKAL) ve kontrol devresi terminalleri
Mo ¢ (UZAK) arasinda degistirir. Stiricii LOKAL moddayken LED yanar
RE Tusu )
(tus takimi ile kullanma).
o Yanip sontyor: Stiriict alarm durumundadir.
ALM ALMLED Isigi Yaniyor: Surici hata durumundadir ve ¢ikis durdurulmustur.
- Yaniyor: Motor donlisti geri yonde.
REV  |REVLEDISIGI | gsnik: Motor déniisd leri yénde.
Yaniyor: Siriici motoru galistirmaya hazir
DRV DRV LED Isigi Sonuk: Surtict Dogrulama, Ayarlama, Parametre Ayari veya Otomatik
Ayarlama modunda.
. | Yaniyor: Veri ekraninda ¢ikis frekansi gosterilir.
FOUT FOUT LED Isigi Sonuk: Veri ekraninda gikis frekansindan baska bir sey gosterilir.

I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu 15



4 Tus Takimi Calismasi

€ Menii Yapisi ve Modlari

Asagidaki gizim operatdr tus takimi menu yapisini agiklar.

i

=< =< x < =< =< =< =<
=< > > > > > > >

l

Tus islevlerinin aciklamasi

ENTER

-

i
t

izleme Ekrani terminal durumu,
cikis frekansi, hata bilgisi gibi
surtich verilerini okumak igin
kullanilir.

Dogrula Meniisi varsayilan ayara
esit olmayan tim parametreleri
listeler.

Ayar Modu uygulamayi
calistirmak igin gereken minimum
parametre listesini ayarlamak icin
kullanilabilir.

Parametre Ayar Modunda tim
surticu parametreleri
ayarlanabilir.

Otomatik Ayarlama siiriicii/motor
kombinasyonunun optimum
performansi icin motor
parametrelerini lger.

— n — W
[ ]

" XX

::-: Giicii agin (DRV yanip soner)
©
g 41
S - = A
% lleri Segimi Geri Segimi
£ 41
On=
g S Cikis Frekansi
0 2 41
z2 | 000A ]
[a) § Cikis Akimi
5
S
g
% Cikig Gerilimi
& it
© [ 7o e
R (— -
Izleme Ekrani s A
v &
N
z£
© 0
Q ° Ayar Modu ;4
gc v o
=
o2 —
23 I —
a
On
£35 —_—
2
[a] § m ¢ b
Parametre Ayar Modu H ?
v .
—
Em — I
Otomatik Ayarlama i A
I I I H
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5 Baslatma

5 Basla

tma

€ Siricii Ayarlama Prosediirii

Asagidaki gizim temel ayarlama prosedurini gosterir. Her adim sonraki sayfalarda

daha detayh agiklan

mistir.

C

BASLAT

o

Suriictiyli agiklanan sekilde monte et ve kablola.

W

Gicli ag

A

Eger gerekliyse A1-01 parametresi ile striictyl sifirla.

N

Kontrol modunu ayarla

W

Otomatik Ayarlama gergeklestir veya motor verisini
manuel olarak ayarla.

A

Temel parametreleri ayarla/kontrol et:
* Frekans referansi ve CALISTIR komut kaynagi igin b1-01, b1-02
*1/O'lart yapilandirmak igin H1-xx, H2-xx, H3-xx, H4-xx, H6-xx
* Frekans referans degerleri
* Hizlanma/Yavaglama siireleri ve S-egrileri igin C1-xx, C2-xx

AV

Motoru yiiksiiz calistir, caligmay! kontrol et ve st kontrolér
(6rn PLC) komutlarinin diizgtin calistigini dogrula.

o

Yiikii bagla, motoru calistir ve galismay! kontrol et

Vv

[

Eger gerekliyse hassas ayar yap ve uygulama parametrelerini
(6rn PID) ayarla.

Calismayi son kez kontrol et ve ayarlari dogrula.

o

Surict uygulamayi calistirmaya hazirdir

I67E-TR V1000 Hizl Baglangig Kilavuzu
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5 Baslatma

€ Giic Acik

Glg kaynagini agmadan 6nce,

« Tum kablolarin diizgun sekilde baglandigindan emin olun.

» Surlci iginde vida, gevsek kablo ucu veya takim birakiimadigindan emin olun.

» Glcl agtiktan sonra, slriis modu ekrani gosteriimeli ve hata ya da alarm
gOsterilmemelidir.

4 Kontrol Modu Segimi (A1-02)

Kullanabileceginiz i¢ kontrol modu vardir. Sirlclnin kontrol edecegi uygulamaya
en iyi uyan kontrol modunu segin.

Kontrol Modu Parametre Ana Uygulamalar

A1-02=0 |° Genel degisken hiz uygulamalar, 6zelilkle tek strlictiden birden
V/f Kontrol fazla motor ¢alistirildiginda kullanighdir

(varsayilan) L P

» Parametre ayarlar bilinmeyen bir sirlicu degistirilirken
Acik Cevrim . .
Vektdr Kontroli A1-02=2 | Genel degisken hizuygulamalan .
(OLV) * Yiksek hassasiyet, yiksek hiz kontroli gerektiren uygulamalar
PM Agik Cevrim _ + Sabit miknatisli motorlar (SPM, IPM) ve eneriji tasarrufu kullanan
m m A1-02=5 .

Vektor Kontrolu azaltilmis tork-ytk uygulamalari.

€ Otomatik Ayarlama (T1-00)

Otomatik Ayarlama siiriicii ile iligkili motor versini otomatik olarak ayarlar. Ug farkli
mod desteklenir

Kontrol
Ayarlama Modu Parametre Modu Aciklama

Surtictuyt Agik Cevrim Vektor kontrolde galismak igin
Rotasyonel T1-01=0 oLV ayarlanir. Yuksek hassasiyet elde edebilmek igin
Otomatik Ayarlama ayarlama sirasinda motor yiiksiiz olarak

donebilmelidir.
Terminal direnci T1-01=2 oLV, V/f Eger motor kablosu uzunsa veya motor kablosu
ayarlama kontrol dgistirildiyse V/f kontrol gergeklestirir.
Enerji Tasarrufu Enerji Tasarrufu veya Hiz Arama kullanirken
igin Rotasyonel T1-01=3  |V/f kontrol ge;‘;rlzkr'r?;ts"l'r'g'sI]ngs]‘;?;ssﬁf;ﬁit(‘:‘l'ad;fdeb"mek ein
Otomatik Ayarlama yarniar L y

donebilmelidir.

A\ DIKKAT

Otomatik Ayarlama bitene kadar motora asla dokunmayin. Otomatik Ayarlama
sirasinda motor donmiyor olsa bile, ayarlama islemi sirasinda motorda hala gerilim
vardir.
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5 Baslatma

Otomatik Ayarlama icin Otomatik Ayarlama mendisine girin ve asagidaki sekilde
gosterilen adimlari gercgeklestirin. Girilmesi gereken veri sayisi segilen Otomatik
Ayarlama tipine baghdir. Bu 6rnek Rotasyonel Otomatik Ayarlamayi gésterir.

Surts modu Otomatik Ayarlama Ayarlama
ekrani Moduna Girin metodunu secin
-- T, !%B ()
-- 5

H Yy vy
=> EE ---> i > R - >
oo
--%E! (A ]

Tam verileri Ayarlama ba§|ang|0| Ayarlama sirasinda Basarili ayarlamanin
ayarlayin ekrani belirir DRV LED'i yanip ardindan “End”
sbner goruntilenir

Eger herhangi bir sebepten dolay! otomatik ayarlama yapilamazsa (ylksuz calisma
mimkin degdil vs.), bu durumda E1-0O0 parametrelerinde maksimum frekans ve
gerilimi ayarlayin ve motor parametrelerini manuel olarak E2-C100 parametrelerine girin.

BILDIRIM! Giivenli Devre Digi Birakma girisleri Otomatik Ayarlama sirasinda
kapali olmalidir.
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5 Baslatma

€ Referans ve Calisma Kaynagi

Sirtict LOKAL ve UZAK moda sahiptir. LO/RE tusundaki LED suriicii durumunu
gOsterir.

Durum Aciklama LO/RE LED
LOKAL | Cahstir/Durdur komutu ve frekans referansi operator tus takimindan girilir. ACIK

UZAK Parametre b1-02 igindg girilen galistir komutu kaynagi ve b1-02 iginde girilen KAPALI
frekans referans kaynag kullanilir.

Eger siriici UZAK modda galistiriliyorsa, b1-01/02 parametreleri iginde ayarlanan
frekans referansi ve calistir komutunu kullanin ve siirici UZAK modda olsun.

€ 1/0 Ayarlama

B Coklu Fonksiyon Dijital Girigler (H1-00)
Her dijital girigin fonksiyonu H1-OOO parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlari i¢in baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9.

B Coklu Fonksiyon Dijital Cikiglar (H2-010)

Her dijital ¢ikigin fonksiyonu H2-OO parametrelerinde atanabilir. Varsayilan ayar
fonksiyonlari i¢cin baglanti semasina bakin, bkz sayfa 9. Bu parametrelerin ayar
degeri 3 dijitten olusur, orta ve sag dijit fonksiyonu ayarlar sol dijit c¢ikis
karakteristiklerini ayarlar (0: Cikis secilen sekilde; 1: Ters gikis).

B Coklu Fonksiyon Analog Girigler (H3-00)
Her analog girisin fonksiyonu H3-OO parametrelerinde atanabilir. Her iki giris igin
varsayilan ayar “Frekans referansi” seklindedir. A1 0O ila 10V giris igin ve A2 4-20 mA
giris icin ayarlanir. Her iki girisin eklenmesi frekans referansini olusturur.
BiLDIRIM! Eger giris A2 giris sinyal seviyesi gerilim ve akim arasinda
degistirildiyse, DIP switch S1 dogru pozisyonda olmali ve H3-09
parametresi dogru ayarlanmalidir.

B izleme Gikigi (H4-000)
Analog izleme cikisini ve ¢ikis gerilim seviyelerini ayarlamak igin H4-0O0O
parametrelerini kullanin. Varsayilan izleme degeri ayar “Cikis frekansi” seklindedir.
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5 Baslatma

€ Frekans Referansi ve Hizlanma/Yavaglama Siireleri

B Frekans Referans Ayari (b1-01)
Parametre b1-01 kullanilan frekans referansina gére ayarlanmalidir.

b1-01 | Referans kaynagi Frekans referans giris
Frekans referanslarini d1-00 parametrelerinde ayarlayin ve farkli referans
degerler arasinda gegis icin dijital girisleri kullanin.

0 Operator tus takimi

1 Analog giris Frekans referans sinyalini terminal A1 veya A2’ye uygulayin.
2 Seri Haberlesme | RS422/485 port lizerinden Seri Haberlesme

3 Opsiyon Karti Haberlesme opsiyon karti

4 Puls girisi Puls kullanarak frekans referansini terminal RP’den ayarlayin.

B HizlanmalYavaglama Siireleri ve S-Egrileri

C1-00 parametrelerinde ayarlanabilecek dort set hizZianma ve yavaglama suresi
vardir. Varsayilan aktif hizlanma/yavaslama sureleri C1-01/02 seklindedir. Bu degerleri
uygulamanin gerektirdigi uygun degerlere ayarlayin. Gerektiginde daha yumusak
hizlanmalyavaslama igin S-egriler C2-0000 parametreleri ile aktiflestirilebilir.

€ Test Calismasi

Tum parametre ayarlari tamamlandiktan sonra makineyi baslatmak icin agagidaki
adimlari uygulayin.
1. Motoru yiksuz calistirin ve tim giriglerin ve cikiglarin istenen sekilde calisip
calismadigini kontrol edin.
2. YUku motora baglayin.
3. Motoru yikle galistirin ve vibrasyon, salinim veya motor durmasi olmadigindan
emin olun.
Yukaridaki adimlari gerceklestirdikten sonra, surici uygulamayi galistirmaya ve
temel adimlari gergeklestirmeye hazir olacaktir. PID kontrol gibi 6zel ayarlamalar
icin kullanma kilavuzuna bakin.
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6 Parametre Tablosu

Bu parametre tablosu en O6nemli
parametreleri gosterir. Varsayilan ayarlar
koyu renklidir. Parametre listesinin

tamami igin kullanma kilavuzuna bakin.

Par.‘ isim ‘ Aciklama

Sifirama Parametreleri

Dijital operator ile hangi
parametrelere erigilebilecegini

Erisim seger
A1-01 g:v:?ﬁSI 0:Sadece galisma
¢ 1:Kullanici Parametreleri
2:lleri Seviyeli Erigim
Siirticunin kontrol metodunu
seger.
A1-02 ,\KA%TE)?L 0:V/f Kontrol
Secimi 2:Agik Cevrim Vektor (OLV)
¢ 5:PM Agik Cevrim Vektér (PM)
Not: A1-03 ile sififanmaz!
TUm parametreleri
varsayilanlara sifirlar.
(sifirlama sonrasinda 0 olur)
Sifirlama yok
Parametrel | 1110: Kullanici Sifirlar (Kullanici
A1-03| M o .
eri Sifirla |6nce parametre degerlerini

ayarlamali sonra bunlari 02-03
parametresi ile saklamalidir)
2220: 2-Kablolu sifirlama
3330: 3-Kablolu sifirlama

Calisma Modu Segimi

0:Operatér - d1-000 degerleri

Frekans 1:Analog giris A1 veya A2
b1-01|Referans |2:Seri Haberlesme - RS-422/485
Secimi 3:Opsiyon karti
4:Puls Girig (Terminal RP)
0:Operatér — RUN ve STOP
Cahistir tuslari
b1-02| Komut 1:Terminaller - Dijital Girigler
Secimi 2:Seri Haberlesme - RS-422/485
3:Opsiyon karti bagli
22

Par. isim Aciklama
Calisma komutu kaldirildiginda
durdurma metodunu seger.
0:Rampali Durma
Durdurma 1:Serbest Durma
b1-03| Metodu 2:DC Enjeksiyon Frenleme ile
Segcimi Durma .
3:Zamanlayici ile Serbest Durma
(zamanlayici sona ermeden
yeni komut gelirse, yeni komut
g6z ard edilir)
Geri
Yonde 0:Geri yonde gahigilabilir
b1-04 PO
Calisma 1:Geri yon yasakli
Segimi
Cikis faz sirasini degistirir.
b1-14 gzzii'iras' 0:Standart
¢ 1:Faz sirasi degistir
DC Enjeksiyon Frenleme
DC Rampali Durma (b1-03 = 0)
Enjeksiyon se(;lldlglndg DC Enjek3|¥on
b2-01| Frenleme Frenlemenin baslayacagl
Baslama frekansi ayarlar. Eger b2-01<
F jkans' E1-09 ise, DC Enjeksiyon
Frenleme E1-09'da baslar.
DC DC Enjeksiyon Frenleme
Enieksivon akimini sirtict nominal akiminin
b2-02 FreJnIen}l,e yuzdesi olarak ayarlar.
Akimi OLV’de DC uyartim akimi
E2-03 ile belirlenir.
DCEN;. 14 01 saniyelik birimle
Frenleme . L
Siiresi/ ba§lang|<;ta_l_(| DC _Enjek3|yon
b2-03 Frenleme suresini ayarlar. 0.00
Baslangicta saniye ayarlandiginda devre
DC Uyartim
Siiresi disidir.
Uresi
DC Enj. Durusta DC Enjeksiyon
Durusta Frenleme siresini ayarlar. 0.00
b2-04 ] M
Frenleme |saniye ayarlandiginda devre
Sdresi disidir.
Hizlanma/Yavaglama
C1- |Hizlanma |0’dan maks g¢ikis frekansina
01 |Sire 1 hizlanma suresi 1’i ayarlar.
C1- |Yavaslama |Maks. cikis frekansindan 0’a
02 |Sire 1 yavaslama siresi 2’'1'i ayarlar.
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Par. isim Aciklama Par. Isim | Agiklama
VI/f Modeli
C1-03 Hizlanma/ Hizlanmalyavaslama sireleri 2 —
. Yavaglama |._“ .. o Giris
ila Si ) ila 4’ ayarlar (C1-01/02 gibi " - -
C1-0g| Streleri ayarlayin) E1-01| Gerilim Girig Gerilimi
2ila4 Ayari
C2-01|S-Egrisi 1 |Hizlanma baslangicinda S-egrisi Maks.Cikis| . o
C2-02|S-Egrisi 2| Hizianma sonunda S-egrisi E1-04/ Erekansi 'é';‘%‘;r\)’éfé‘j‘_rgg‘%':gn'?”'
C2-03| S-Egrisi 3 | Yavaglama baglangicinda S-egrisi £1.05 Maks. Cikis | degerleri ayarlfaym. Bu d_l{rumda
C2-04|S-Egrisi 4 |Yavaslama sonunda S-egrisi Gerilimi E1-08 ayari g6z ard edilir.
Dért frekansin bu kurallara gore
Kayma K?mpanzasyonu E1-06 Baz ayarlandigindan emin olun aksi
Kayma + Eger hiz frekans Frekans | haldeOPE10 hatas! olugacaktir:
C3-01 Kompanza | referansindan dustkse artirin
syonu « Eger hiz frekans referansindan | |£1.97|O™@ CIKIS | =4 04 5 E1-06 > E1-07 > E1-09
Kazanci yilksekse azaltin. Frekansi | . im
Kayma + Kayma kompanzasyonu gok E1-08/Orta Cikis i
Kompanza Gerilimi
yavasken ayari azaltin.
€3-02/syonu « Hiz dengeli degilken ayari .
Gecikme artirin 9 9 Y E1-09/ Min. Cikis
Suresi : Frekansi (E1-08)
Tork Kompanzasyonu E1-10 Min. Cikis
Tork « Tork yaniti yavagken bu ayari “7 | Gerilimi (E110 1
C4-01 Kompanza artirin. (éIVDQ) (E1-07) (E1-06) (E1-04)
syon « Hiz/tork osilasyonu oldugunda E1-13|Baz Gerilim Cikis frekansi
Kazanci bu ayari azaltin.
Tork ! N Motor Verisi
Kompanza « Hiz/tork osilasyonu oldugunda Motor
C4-02| syonu . _'?_” iya” atm”nk- y £2-01| Nominal | Qtomatik Ayarlama sirasinda
Gecikme ork yaniti gok yavasken ayari otomatik olarak ayarlanir.
S azaltin. Akimi
Sure.S| Mot Hertz (Hz) olarak motor nominal
Is Modu ve Taslyici Frekansi otor kaymasi.
— E2-02| Nominal Rot | Ot tik Avarl
Normal/ 0:Agir is (HD) Kayma Rotasyonel Otomatik Ayarlama
orm Sabit tork uygulamalari ile otomatik olarak ayarlanir.
C6-01| Agir Is X i
Segimi 1:Normal Is (ND) Mot Amper olarak miknatislama
Degisken tork uygulamasi otor akimi.
E2-03| Yiksiz )
2. z
1:2.0 kH AKImi Rotasyonel Otomatik Ayarlama
2:5.0 kHz ile otomatik olarak ayarlanir.
3:8.0 kHz Motor kutuplarinin sayisi.
Tasiyici 4:10.0 kHz E2-04| Motor Otomatik Ayarlama ile otomatik
C6-02| Frekans . Kutuplari
Segimi 5:12.5 kHz olarak ayarlanir.
G:j 5.0 kHZ, . Motor Fazdan faza motor direncini
l7:'I|Ka ﬁ‘: Swing PVYM1 ita 4 E2-05 Hattan ohm olarak ayarlar.
Kullanici tanimh Hata Otomatik Ayarlama ile otomatik
Frekans Referanslar Direng olarak ayarlanr.
d1-01/Frekans Coklu hiz referanslari 1 ila 16’y
ila |Referansi avarlar y
d1-16|1ila 16 y
d1-17|Jog Hizi Jog hizi
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Par. Isim Aciklama Par. Isim Aciklama
Motor sizinti indiktansi Analog Giris Ayari
Motor sebebiyle gerilim digtisini AM U1-00 izleme degerlerine
E2-06|Sizinti motor nominal geriliminin H4-01|izleme esit deger girin. Ornek: U1-03
indiiktans! ylzdesi olarak ayarlar. Secimi icin “103” girin.

Otomatik Ayarlama ile otomatik

Terminal AM cikis gerilimini

olarak ayarlanir.
4 H4-02| AM Kazang | izleme degerinin % 100’Une esit

Dijital Giris Ayarlar olarak ayarlar.
H1-01 DG $1 . . . Terminal AM ¢ikis gerilimini
ila |©0S6 |S1ila S6 terminallerin H4-03| AM Egim | izleme degerinin % 0'ina esit
H1-06 gonkswon fonksiyonlarini seger. olarak ayarlar.
= eg?|m| - - - - Puls Girig Ayari (Frek. ref. girig)
Onemli fonksiyonlarin listesi sondaki tabloda Puls sayisin! giris degerinin
| ilir. iri
bulunabilr H6-02 (R)r tillrelie % 100’Une esit olarak
Dijital Cikis Ayarlari % (Hz seklinde) ayarlar.
H2-01|PS MA/MB | Rdle cikisi MA-MB-MC igin H6.03| PUls Girisi | Giris degerini H6-02'deki puls
Fonksiyonu| fonksiyon ayariar. Kazanci  |frekansinin yiizdesi olarak ayarlar.
H2-02|P¢ P1 Fotokupldr gikisi P1 igin H6.04| PUls Girisi | Giris degerini % olarak 0 Hz
Fonksiyonu| fonksiyon ayariar. Egimi puls giris frekansinda ayarlar.
H2-03 DC P2 Fotokuplér cikisi P2. igin Puls Cikis Ayari

Fonksiyonu | fonksiyon ayarlar.

uO-00 izleme degerlerine

Onemli fonksiyonlar sondaki tabloda listelenmistir. | |06/ MP esit deger girin. Omek: U1-02

Analog Giris Ayari Izleme Seg. igin “102” girin.
A1 Sinyal |0:0ila+10 V MP Izleme izleme % 100 (Hz olarak)
H3-01|Seviyesi (neg. giris sifirlandi) H6-07 Alcekleme oldugunda c¢ikis pulslarinin
Seg. 1:0ila +10 V (bipolar giris) < sayisini ayarlar.
A1 Motor Asiri Isinma Korumasi
H3-02| Fonksiyon | Terminal A1’e bir fonksiyon ata. Motor asiri yik korumasini
Seg. ayarlar.

10 V analog giriste giris degerini 0:Devre disi
H3-03| A1 Kazang Motor Asirt | - N
% olarak ayarlar. L1-01| Yiik Kor. 1.:1t:t|:::art fan sogutmah
.. . |0V analog girigte giris degerini
H3-04| ATEGIMI 1o "ok gy%rlzr. giris deg Seg. 2:Standart tfleyici sogutmali
- — motor
A2 Sinyal 0:0 |_Ia +10V (ne_g. giris ;[ﬂrlandl) 3:Vektdr motor
S 1:0ila +10 V (bipolar giris) —
H3-09| Seviyesi |54 12 20 mA (9 bit girig) Motor Asiri | Motor asir yiik korumasini dak.
Segimi 3:0ila 20 mA L1-02| Yk Kor. olarak ayarlar. Normalde
A2 Sire degisiklik gerekli degildir.
H3-10| Fonksiyon T(termlnal A2.’ye bir fonksiyon
Sec. atar.

10 V/20 mA analog giriste

H3-11)A2 Kazanai giris deg@erini % olarak ayarlar.

0 V/0 mA/4 mA analog giriste

H3-12| A2 Egim giris degerini % olarak ayarlar.
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Par. isim | Aciklama Par. isim Agiklama
Durmanin Onlenmesi Motor Enerji Tasarrufu kat sayisi igin
0:Devre digl - Motor aktif T1-11| Demir demir kaybi. )
hizlanma oraninda hizlanir ve Kaybi Bilinmiyorsa varsayilan sekilde
Hizlanma cok agir yiik ya da cok kisa birakin.
Sirasinda hizlanma stresinde durabilir. zZleme Aciklama
L3-01|Durma 1:Genel Amag — Akim L3-02 01-07 1Frek Rer 0
Onleme iizerinde oldugunda ) rekans Referansi (Hz)
Segimi hizlanmay tutar. U1-02 |Cikis Frekansi (Hz)
2:Akilli — MUmkdin olan en kisa U1-03 |Cikis Akimi (A)
slrede hizlanma. U1-05 | Motor Hizi (Hz)
Hizlanma e
sirasinda | Hizlanma sirasinda durmanin u1-06 |Gikis Ger|I|n?.R(.aferanS| (Vde)
L3-02|Durmanin | énlenmesi igin akim seviyesini U1-07 | DC Bus Gerilimi (Vdc)
Onlenme  |ayarlar. U1-08 |Gikis Glcl (kW)
Seviyesi U1-09 | Tork Referansi (motor nominal torkunun %’si)
0:Devre digi — Yavaglama Giris Terminal Durumu
Yavaglama | ayarlandidi sekilde. AG U1-10 = 0000000
L3-04 sirasinda olusabilir. [ 1: Dijital girig 1
Durmanin |1:Genel Amag — Eger DC bus (terminal S1 stkin)
2 . N . 1: Dijital girig 2
Onlenmesi gerilimi yiikselirse (terminal & etkin)
yavaglama durdurulur. 1: Dijital girig 3
U1-10 (terminal S3 etkin)
Calisma 0:Devre digi — Motor durmasi 1:Diital giris 4
L3.05/S'rasinda veya asiri yiik olusabilir. 1.(3?_'_:‘:”?', ‘;e”"“)
purmanln 1:Yavas. Zamani 1 — C1-02 '(té’r'rﬁingahnés etkin)
Onlenmesi kullanarak hizi azaltin. 1: Dijital giri§6 ‘
(terminal S6 etkin)
Calisma 1:Dijtal giris 7
sirasinda | Calisma sirasinda durmanin (terminal S7 etkin)
L3-06 | Durmanin | 6nlenecegi akim seviyesini Cikis Terminal Durumu
Onlenme |ayarlar. U1-11=000
Seviyesi 1: Réle Gikis ( |
- : Role Cikis (terminal
Otomatik Ayarlama MA-MC kapali
0:Rotasyonel u1-11 MB-MC acik)
Otomatik Otomatik-Ayarlama 1: Agik Kolektor Cikis 1
T1-01|Ayarlama |2: Sadece terminal direnci (terminal P1) etkin
Mod Segimi| 3: Enerji Tasarrufu igin 1: Acik kolektor Cikis 2
Rotasyonel Otomatik Ayarlama (terminal P2) etkin
T1-02 gqmmal Motor nominal giictinii (kW) ayarlar. Suriicl Durumu
ue ut-12= 00000000L
Nominal X e 1: Calisma sirasinda
T1-03 Gerilim Motor nominal gerilimini (V) ayarlar. &1: Sifir hiz sirasinda
Nominal 3 1: REV sirasinda
T1-04 Akim Motor nominal akimini (A) ayarlar. U1-12 1: Hata sifirlama sinyali
T1-05|Baz Frekans | Motor baz frekansini (Hz) ayarlar. girisi sirasinda
Motor 1: Hiz uyumu sirasinda
T1-06 KL?tu lan Motor kutuplarinin sayisini ayarlar. 1: Siirlicti hazir
p 1: Alarm algilama sirasinda
T1-07|Baz Hiz Motor baz hizini (dev/dak) ayarlar. I
: Hata algilama sirasinda
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Izleme

Aciklama

DG/D

013 TTarm _ — Seg. Aciklama
- erminal A1 giris seviyesi
U1-14 | Terminal A2 giris seviyesi Dijital Giris Fonksiyon Segimleri
U1-16 Soft Starter Cikis (hizlanma/yavaglama 3 Mult?—step hiz referansi 1
rampa sonrasi fref) 4 Multi-step hiz referansi 2
U1-18 |OPE Hata Parametresi 5  |Multi-step hiz referansi 3
U1-24 | Puls Giris frekansi 6 Jog frekans k9mutu (mu.I'ti-step"h|z ]
Hata izleme referansina gore daha yliksek 6ncelik)
U2-01 |Son Hata 7 Hizlanma/yavaslama siresi segimi 1
U2-02 | Onceki Hata F gullzTgrl':?:)az (Terminal kullaniimadiginda
x - yarl
u2-03 (?ncek! Hatada Frekans Referansi 14 Hata sifirlama (ACIK iken sifirlanir)
U2-04 | Onceki Hatada Gikis Referansi Harici hata; Giris modu: N.A. kontak/N.K.
u2-05 (?ncekl Hatada Cikig Akimi 20 - 2F | kontak, Algilama modu: Normal/galisma
U2-06 | Onceki Hatada Motor Hizi sirasinda
U2-07 |Onceki Hatada Cikis Gerilimi Dijital Cikis Fonksiyon Segimleri
U2-08 |Onceki Hatada DC Bus Gerilimi 0 Calisma Sirasinda (ACIK: Calistir komutu
U2-09 |Onceki Hatada Cikis Giicii ACIK veya gerilim ¢ikisi var)
U2-10 |Onceki Hatada Tork Referansi 1 |SifirHiz
U2-11 | Onceki Hatada Giris Terminali Durumu 2 |HizUyumu
U2-12 | Onceki Hatada Cikis Terminali Durumu 6 | Sdrici Hazir
U2-13 | Onceki Hatada Stirlicii Galisma Durumu E  |Hata
U2-14 | Onceki Hatada Kimdlatif Calisma Stiresi F|Kullaniimaz
U2-15 | Onceki Hatada Soft Starter Referansi 10 |Kiglk hata (Alarm) (ACIK: Alarm gdsterilir)
U2-16 |Onceki Hatada Motor q Ekseni Akimi
U2-17 | Onceki Hatada Motor d Ekseni Akimi
Hata Gegmisi
US-BO-g)Iia En son gergeklesen dort hatayi listeler.
U3-05ila| En son gergeklesen dért hata igin toplam
U3-08 | calisma strelerini listeler.
U3-09ila | En son gergeklesen besinci hatadan
U3-14 |onuncu hataya kadar listeler.
U3-15ila | besinci hatadan onuncu hataya kadar olan
U3-20 | hatalar igin toplam galisma surelerini listeler.

* Asagidaki hatalar hata glnligine kaydediimez:

CPF00, 01, 02, 03, UV1, ve UV2.
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7 Sorun giderme

€ Genel Hatalar ve Alarmlar

Hatalar ve alarmlar siriicii veya makinadaki sorunlari gosterir.

Alarm veri ekraninda bir kod ve yanip sénen ALM LED’i ile g&sterilir. Strlci
cikisinin kapatilmasi gerekli degildir.

Hata veri ekraninda bir kod ve yanan ALM LED'i ile gosterilir. Strlici ¢ikisi daima
hemen kapatilir ve motor serbest durusla durur.

Alarmi kaldirmak veya hata sifirlamak igin, sebebi belirleyin, kaldirin ve operator
Uzerindeki Reset tusuna basarak veya glic kaynagini kapatip agarak suriciyu

sifirlayin.
BiLDIRIM! Bu sadece en 6nemli alarmlari ve hatalari listeler. Listenin tamami
igin liitfen kullanma kilavuzuna bakin.
LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Base Blok o Yazilimin base block fonksiyonu dijital girislerden birine atanmis ve giris kapall.
Ly Sirtict Calistir komutunu kabul etmez.
Acik Cevrim Vektor kontrolindeyken yavaslama sirasinda 3 sn’den uzun siire
Kontrol L
Hatas! torK_I|m|t|ne lula§||d_|_ )
Q | « Yk ataleti gok blyk.
rC « Tork limiti cok dusuk.
L « Motor parametreleri yanlig.
Kontrol
Devresi
_ Hatasi O | Suriiciiniin kontrol devresinde bir sorun var.
rocnd
Cirruc ila
COC a0
LrrC
Opsiyon
HariciHata | O | O |Ust kontrolér opsiyon karti izerinden harici hata tetiklendi.
CC
[
Harici Hata o lleri ve geri komutlar 500 ms’den uzun siire ayni anda girildi. Bu alarm galigan
Er motoru durdurur.
Harici Hatalar « Harici hata dijital girislerden S1 ila S6’nin biri iizerinden harici bir cihaz ile
Eflia | O| O | tetiklendi.
EEL « Dijital girigler yanlis ayarlanmis.
Topraklama Toprak sizinti akimi siiriictiniin nominal akiminin % 50’sinden yiiksek.
Hatas O | * Kablo veya motor izolasyonu bozuk.
UF « Siirlict ¢ikiginda agiri parazit kapasitesi.
Guvenli
Devre Disi o Her iki Giivenli Devre Disi Birakma girisi agik. Siirlici ¢ikisi giivenli sekilde
Birakma devre disi birakilir ve motor baslatilamaz.
L
Inluln}
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LED Ekran |ALM| FLT Sebep
Guvenli
Devre Digl Glvenli Devre Disi Birakma giriglerinden biri agik iken siriicl gikigi devre disi.
Birakma o (normalde her iki sinyal H1 ve H2 agik olmalidir)
Hatasi * Harici sinyal kaldirilsa bile bir kanal dahili olarak kesik ve kapanmiyor.
_ « Ust kontrolor sadece bir sinyali kapatti.
HbbF
Cikis Faz * Cikis baglanti kablosu kesik veya motor sargilari hasarl.
Kaybi
ay Q |+ Siricu gikiginda gevsek kablolar.
L E * Motor ¢ok kiigiik (suriicti akiminin % 5’'inden az).
« Surlict ¢ikis tarafinda kisa devre veya topraklama hatasi
Asiri akim * Yik ¢ok agir.
_ QO |+ Hizlanmal/yavaslama siireleri gok kisa.
oL * Yanlis motor verisi veya V/f model ayari.
* Cikista manyetik kontaktor calistirildi.
Sogutucu + Ortam sicakli§i ok yiiksek.
Asiri o | o |*Sogutma fani durdu.
Isinmasi « Sogutucu Kirli.
oM veyaaH ! * Sogutucuya gelen hava akisi engelleniyor.
Motor Asiri * Motor yuka gok agir.
Yik ol Motor agir yik ile dU§UI§ h@daﬂgall;tlnhyor.
Vo * Hizlanma/yavaslama dongu sureleri gok kisa.
oL * Yanligs motor nominal akimi ayarlanmisg.
Stirlicti Agin * YUk gok agrr.
Yik O |+ Siiriicti kapasitesi gok kiiguk.
al 2 * Dlsuk hizda gok fazla tork.
DC bus gerilimi gok fazla yiikseldi
DC Asiri . Yavasla.r_na slresi cok kisa.
Gerilim olol® Durma énleme devre disi
* Frenleme diglisi/rezistor kirik
ou » OLV'de dengesiz motor kontrolu
» Cok yuksek giris gerilimi
Girl Faz « Girig gerilim dislisii veya faz dengesizligi.
Kaybi O |- Giris fazlarindan biri eksik.
br « Surlict girisinde gevsek kablolar.
Frenleme
Transitor
Hatasi QO | Dahili frenleme transistorii bozuk.
.
Calisma
Sirasinda
Hata Q Galigtir komutu aktifken hata sifilama girildi.
Sifirlama
__r
I
DC Diusuk DC bus gerilimi diisiik gerilim algilama seviyesinin altinda (L2-05).
Gerilim O | O |« Giig kaynagi arizal veya girig fazi kayip.
T *» Gug kaynagi ¢ok zayif.
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LED Ekran

ALM| FLT

Sebep

Kontrolor
Disik
Gerilim

[ -~
[RA]

Sirlcu konrolér glic besleme gerilimi gok diisiik.

DC Sarj
Devresi
Hatasi

[
[N}

DC bus igin sarj devresi arizali.

€ Operator Programlama Hatalari

Operatdr Programlama Hatasi (OPE) bir parametre uygulanamadiginda veya bir
parametrenin ayari uygun olmadiginda olusur. Bir OPE hatasi goriintilendiginde,
ENTER tusuna basarak U1-18 (OPE hata sabiti) gorintileyin. Bu OPE hatasina
sebep olan parametreyi gosterecektir.

LED Operator
Ekrani

Sebep

Diizeltme islemleri

oPEO1

Sirlcu kapasitesi ile 02-04 igin ayarlanan

02-04 icin ayarlanan degeri dizeltin.

o F'E:'__/ ! deger uyusmuyor.
oPEOQ2
LOEna Parametreler izin verilen ayar araligi disinda.| Parametreleri uygun degerlere getirin.
Coklu fonksiyon girisleri H1-01 ile H1-07 icin
celiskili ayarlar atanmis.
* Ayni fonksiyon iki girise atanmis (“Harici
oPEO3 hata” ve “Kullaniimiyor” buna dahil degildir)| « Yanhs ayarlar dizeltin.
oCma * Baska giris fonksiyonlarinin ayarlanmasini | « Daha fazla detay igin kullanma kilavuzuna
orcud gerektiren giris fonksiyonlari tek olarak bakin.
ayarlanmis.
+» Es zamanli kullaniimalarina izin verilmeyen
fonksiyonlar ayarlanmis.
« Calistir komutu kaynagi (b1-02) veya
frekans referans kaynagi (b1-01) 3 olarak . .
oPEO5 :  Gereken opsiyon kartini monte edin.
ocnc :gﬁ:@ms ancak opsiyon karti monte * b1-01 ve b1-02 icin ayarlanan degerleri
Hredd « Frekans referans kaynagi puls girise dazeltin.
ayarlanmig ancak H6-01 0 degil.
Coklu fonksiyon‘analog girigleri H3-02 ve H3-
oPEO7 10H\geOPz|D fﬁé(s;)(l)onlan(;;a!(lslyor. | * Yanlis ayarlari diizeltin
*» H3-02 ve H3-10 ayni degere ayarlanmis |, P
SEENT (0" ve *F” ayarlan harictir) bD:IEﬁ fazla detay icin kullanma kilavuzuna
- * PID fonksiyonlari her iki analog girise ve )
puls girise ayni anda atanmigtir.
oPEO8 Segcilen kontrol modunda kullanilamayacak |« Yanhs ayarlari dizeltin.
S fonksiyon ayarlandi (kontrol modu + Daha fazla detay igin kullanma kilavuzuna
or'CUE | degisikliginden sonra belirebilir) bakin.
oPE10 * V/f model ayarini kontrol edin.
oc V/f model ayari yanls. + Daha fazla detay i¢in kullanma kilavuzuna

1"
arcoiu

bakin.
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7 Sorun g_;iderme

4 Otomatik Ayarlama Hatalan

LED Operator

Ekram Sebep Diizeltme iglemleri
Er-01 Motor veri hatasi. - - .
c ~ . | Girilen motor verisi gegerli degil (6rn. baz :éirg'r.;ek,:]ar girin ve Otomatik Ayarlamayi
Ci~ U 1 frekans ve baz hiz uyusmuyor). yin.
o « Kablolamayi kontrol edin.
_ Er-O? Iflrj((;auk!(lol-l':r:?a hatall . Y[]lkﬁ ko_r)trol edin. Otomatik Ayarlamay!
E--02 1. Yitk gok agr. ’ daima yiik motordan ayrildiktan sonra
yapin.
Er-03 STOP diugmesine basildi ve Otomatik .
C--073 Ayarlama iptal edildi. Otomatik Ayarlamayi tekrarlayin.
Direng hatasi
Er-04 * Yanhs girig verisi.
- A » Otomatik ayarlama belirlenen zaman
oo dilimini asti.
» Hesaplanmig deger aralik diginda.
Yiksliz Akim Hatasi « Girig verisini kontrol edin.
Er-05 * Yanlig veri girildi. » Kablolamayi kontrol edin.
E--0¢5 |+ Otomatik ayarlama gok uzun siirdu. « Veriyi tekrar girin ve Otomatik Ayarlamay!
T « Hesaplanmis deger aralik diginda. tekrarlayin.
Nominal Kayma Hatasi
Er-08 * Yanlis veri girisi.
- Ao « Otomatik ayarlama belirlenen zaman
crTug dilimini asti.
» Hesaplanmis deger aralik diginda.
Er-09 Hizlanma hatasi « Hizlanma stiresini C1-01 artirin
- ~~ | Motor belirlenmis hizlanma siiresinde . .
E--09 hizlanmad.. « Tork sinirlarini L7-01 ve L7-02 kontrol edin.
Er-11 Motor hiz hatasi. + Hizlanma siiresini (C1-01) artirin.
}_-',- - || |Tork referansi gok yliksek. * Mimkunse yuk baglantisini kesin.
« Kablolamayi kontrol edin.
Akim algilama hatasi ’ « Surtici nominal degerlerinin motora
Er-12 * Bir veya tim cikis fazlari kesik. - ) uydugundan emin olun.
Cr-1a | Ak yagok dusik ya da sirict nominal |, yiji;kontrol edin. (Otomatik Ayarlama yiik
ederini aglyor. - "
« Akim sensorleri arizali b".'.g.l.' qegllken_ya_lpnmalldlr).
) « SlrGcuyl degistirin.
Nominal akim alarmi « V/f model ayarini kontrol edin.
End1 » Otomatik Ayarlama sirasinda tork « Yuk bagh degilken Otomatik Ayarlama
c referansi % 20'yi agti. gerceklestirin.
cro * Hesaplanan yiikstiz akim motor nominal |« Giris verisini kontrol edin ve Otomatik
akiminin % 80’inin tzerinde. Ayarlamayi tekrarlayin.
Motor demir gekirdek satiirasyon alarmi « Girig verisini kontrol edin.
End2 * Hesaplanmig ¢ekirdek satiirasyon « Motor kablolamasini kontrol edin.
Endl degerleri aralik diginda. « Yiik bagh degilken Otomatik Ayarlama
T « Yanlis veri girildi. gergeklestirin.
End3 ’ Girig verisini kontrol edin ve ayarlamayi
Crdd Nominal akim alarmi tekrarlayin.
30 I67E-TR V1000 Hizli Baglangig Kilavuzu
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